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Informacion importante para el Usuario

iGracias por adquirir un Variador de Velocidad LS!

INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD

B Siga siempre las instrucciones de seguridad para evitar accidentes y potenciales peligros.

B En este manual las leyendas de seguridad estan clasificadas de la siguiente manera:

ii AT E N C I (’) N ﬂr;lztsrgalr;p::lljag:rit(;r.] incorrecta puede producir lesiones graves o
/1N PRECAUCION o e aseiag e poduerlesones eves

B En este manual se emplean los dos simbolos siguientes como recordatorio de la necesidad de cumplir con el
protocolo de seguridad:

& Indica la posibilidad de peligro en determinadas circunstancias.
Lea la leyenda y siga atentamente las instrucciones.

Indica la posibilidad de sufrir una descarga eléctrica en determinadas circunstancias.
Debera prestarse especial atencion debido a la presencia de corriente de alto voltaje.
B Tenga las instrucciones de funcionamiento a mano para una rapida consulta.

B | ea este manual atentamente para obtener el maximo rendimiento y seguridad del variador de la serie SV-iG5A.

/NATENCION

B No retire la tapa frontal cuando la alimentacién esté conectada o el equipo funcionando.
Esta operacion puede provocar una descarga eléctrica.

B No pongaen marcha el variador con la tapa frontal abierta.
Esta operacion puede provocar una descarga eléctrica por la exposicion de los bornes de alto voltaje y el
condensador.

B No retire la tapa salvo para las revisiones ordinarias o el conexionado, incluso cuando la
alimentacion esté desconectada.
De lo contrario, podria acceder a los circuitos cargados y recibir una descarga eléctrica.

B El conexionado y las revisiones ordinarias deberan realizarse transcurridos como minimo 10
minutos desde la desconexién de la alimentacién principal y después de haber comprobado la
descarga del voltaje DC con un tester (inferior a 30 V DC).

De lo contrario, podria sufrir una descarga eléctrica.

B Manipule los pulsadores con las manos secas.
De lo contrario, podria sufrir una descarga eléctrica.

B No manipule los cables cuando su aislamiento esté dafiado.
De lo contrario, podria sufrir una descarga eléctrica.
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B No dafie el aislamiento del cableado ni lo someta a una tensién o peso excesivo ni lo pellizque.
De lo contrario, podria sufrir una descarga eléctrica.
/\PRECAUCION
B Instale el variador sobre una superficie no inflamable. No deje materiales inflamables cerca del
equipo.
De lo contrario, podria provocarse un incendio.
B Desconecte la alimentacién principal cuando el variador esté dafado.
De lo contrario, se correria el riesgo de sufrir un accidente o provocar un incendio.
B Tras su desconexién, el variador podra estar aln caliente durante un par de minutos.
Manipulese con cuidado para evitar posibles quemaduras o dafios personales.
B No conecte a la alimentacion principal un variador dafiado o al que le falte alguno de sus
componentes aunque la instalacion esté completa.
De lo contrario, podria sufrir una descarga eléctrica.
B Evite la presencia de pelusas, papel, astillas de madera, polvo, escoria de metal u otras materias

extrafias en el interior del variador.
De lo contrario, podria provocarse un accidente o un incendio.

PRECAUCIONES DE FUNCIONAMIENTO

(1) Manipulacién e instalacion

Manipulese de acuerdo con el peso del producto.

No almacene los variadores en sus cajas superando la cantidad recomendada.

Instalese siguiendo las instrucciones contenidas en este manual.

No abra la tapa durante el traslado del equipo.

No coloque objetos pesados sobre el variador.

Compruebe que el montaje y orientacion del variador sean los correctos.

No deje caer ni golpee el equipo.

Utilice un método de toma de tierra para variadores de 200 V (Resistencia de tierra: inferior a 100 ohmios y
para 400V inferior a 100hmios).

Tome medidas de precaucién para evitar una descarga electroestatica (ESD) antes de manipular el “pcb”
para proceder a su inspeccion o instalacion.

Utilice el variador en las condiciones ambientales siguientes:

O O OOoOooOooood

Temperatura -10~50 0 (sin congelacion)
ambiental
Humedad 90% RH o inferior (sin condensacion)
relativa
Temperaturade | -20~650
almacenamiento

Ambiente

Protegido de ambientes con gas corrosivo, gas combustible, vapor
de aceite o polvo

Max. 1.000 m sobre el nivel del mar, Max. 5.9 mseg.? (0.6G) o
inferior

Situacion

Altitud, vibracion
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(2) Conexionado

oooooo

No conecte condensadores, supresores de sobre tension transitoria o filtros RFI a los bornes de salida del variador.

El sentido de la conexion de los cables de salida U, V, W afectara a la direccion de rotacion del motor.

El conexionado incorrecto de los bornes podria provocar dafios al variador.

La inversion de la polaridad (+/-) de los bornes podria provocar dafios al variador.

S6lo personal cualificado para manipular variadores LS deberd realizar las operaciones de conexionado y mantenimiento.

Instale siempre el variador antes de proceder a su conexionado. De lo contrario, podria sufrir una descarga eléctrica o dafios
personales.

(3) Comprobacion de funcionamiento

a
O

Compruebe todos los parametros antes de poner en marcha . Dependiendo de la carga podria ser necesario modificar los valores de
los parametros.

Aplique siempre la tension especificada en cada borne siguiendo las indicaciones de este manual. De lo contrario, podria dafiarse el
variador.

(4) Precauciones en el manejo del equipo

O

O Ooooo o 4

oo

d

Cuando la funcion rearranque esté activada, manténgase alejado del equipo ya que el motor rearrancara de repente después de
producirse su detencion por fallo del equipo.

La tecla stop del teclado sélo podra utilizarse cuando se haya activado la funcién correspondiente. Se recomienda la instalacion de un
interruptor adicional de parada de emergencia.

Si se produce un reset por fallo con la sefial de referencia presente, el equipo se pondra en marcha de repente. Compruebe antes
que la sefial de referencia esté desactivada. De lo contrario, podria producirse un accidente.

No modifique o cambie ninglin elemento del interior del variador.

El motor puede no estar protegido por la funcion electronica térmica del variador.

No utilice un contactor magnético en la alimentacion del variador para frecuentes puestas en marcha/detenciones del equipo.

Instale un filtro de red de alimentacion para reducir las posibles interferencias electromagnéticas. De lo contrario, podrian verse
afectados equipos electronicos instalados cerca del variador.

En caso de desequilibrio de tensién en las fases de entrada, instale inductancias de linea AC. Las baterias de condensadores de
correccion del factor de potencia y los transformadores podran sobrecalentarse y dafiarse debido a las perturbaciones de alta
frecuencia emitidas desde el variador.

Antes de funcionar y previa programacion del usuario, deberan resetearse los parametros a los valores instalados por defecto.

El variador puede ser faciimente programado para realizar operaciones de alta velocidad. Compruebe la potencia del motor o de su
maquinaria antes de operar con la unidad.

El par de frenado no se producira cuando se esté utilizando la funcién de parada por inyeccion de frenado DC. Instale un médulo
adicional cuando se precise el uso de la funcién de par de frenado.

(5) Precauciones en prevencion de fallos

d

Instale un equipo de seguridad adicional como unos frenos de emergencia para prevenir un funcionamiento peligroso de la maquina
debido a un fallo del variador.

(6) Mantenimiento, inspeccion y componentes intercambiables

O
O

No realice el test de megger (medicion de la resistencia del aislamiento) del circuito de control del variador.
Consulte el Capitulo 13 sobre métodos de revision ordinaria (sustitucion de piezas).

(7) Retirada del equipo

O

Considere el variador un desecho industrial cuando éste vaya a ser retirado.

(8) Instrucciones generales

a

Algunos gréficos y esquemas en este manual de instrucciones pueden mostrar un variador con las protecciones de circuito
desmontadas o con las tapas frontales parcialmente abiertas. Nunca trabaje con el variador en estas condiciones. Antes de operar
con el equipo, reinstale las tapas frontales y las protecciones del circuito.
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® El propésito de este manual es proporcionar al usuario la informacién necesaria para instalar, programar, arrancar y

conservar el variador de la serie SV-iG5A.

® Para garantizar una correcta instalacion y funcionamiento, debera estudiar atentamente el manual antes de manipular

el variador.

Este manual contiene...

Capitulo Titulo Descripcion
1 Informacion Proporciona la informacion general y las precauciones
béasica & necesarias para una 6ptima y segura manipulacion del
precauciones variador de la serie SV-iG5A.
2 Instalacion Proporciona las instrucciones para la instalacion del variador
SV-iG5A.
3 Conexionado Proporciona las instrucciones sobre el conexionado del
variador SV-iG5A.
4 Configuracion Describe como conectar los dispositivos periféricos del
béasica variador.
5 Consola de Muestra las caracteristicas de la consola y la pantalla.
programacion
6 Funcionamiento Proporciona las instrucciones para la rapida puesta en marcha
béasico del variador.
7 Lista de Destaca la informacion de los parametros del variador
funciones SV-iG5A tal como su descripcion, tipo, unidades, valores de
fabrica y de sus ajustes minimos y maximos.
8 Diagrama del Muestra el diagrama de control para facilitar al usuario la
control de blogue | comprensién del modo de operacion.
9 Funciones Proporciona informacién basica de las funciones del variador
bésicas SV-iG5A.
10 Funciones Indica las funciones avanzadas utilizadas en la aplicacion del
avanzadas sistema.
11 Monitorizacién Proporciona informacion sobre el funcionamiento y otros datos
de los fallos.
12 Funciones de Destaca las funciones de proteccién del variador SV-iG5A.
proteccion
13 Anomalias & Define los posibles fallos del variador, su solucion asi como
mantenimiento informacion general sobre las anomalias.
14 Especificaciones | Proporciona informacion sobre la declasificacion del variador
y resistencias de frenado.
15 Comunicacion Especificaciones de la comunicacién y conexionado
RS 485
16 Declaracion de Estandares técnicos aplicados
conformidad
17 Filtros RFI Caracteristicas y medidas
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1. Informacién basicay precauciones

1.1 Precauciones importantes

Desembalaje e
inspeccion

® Compruebe que el variador no presenta dafios ocasionados durante su transporte. Para
verificar que la unidad sea la correcta para la aplicacion deseada, compruebe el modelo del
variador, su potencia de salida en la placa de identificacion y que el equipo esté intacto.

< Tipo de variador

¢ Tensién de entrada

¢ Tensién de salida
Potencia del variador (HP/kW)

¢ ﬁc’)dlgo dde barr.as
¢ Umero de serie

® Modelo de variador

3V 075 iG5A - 2
Potencia Nombre Tension de
. . Consola
nominal Serie entrada
9 004 | 0.4 [kW]
s 008 | 0.75 [kW] iG5A
E 8;2 ;g HEW] 5 Trifasico _ | Consola
c>t5 040 | 4.0 [KW] 200~230[V] integrada
055 |5.5 [kW]
075 | 7.5 [kW]

® Accesorios
Si encontrara cualquier discrepancia, dafio, etc. consulte con su proveedor.

Preparacion de
los instrumentos
y componentes
necesarios para
el
funcionamiento

Los instrumentos y los componentes deberan prepararse en funcién del modo en que vaya a
manipularse el variador. Prepare el equipo y los componentes correctamente.

Instalacion Para obtener un 6ptimo y prolongado rendimiento del variador, instale el equipo en un lugar
apropiado (despejado y bien orientado). (Consulte el Capitulo 2. Instalacion, P 2-1).
Conexionado Conecte la alimentacion de entrada, motor y las sefiales de funcionamiento (sefiales de control) al

bloque de terminales. Una conexion incorrecta podria dafiar el variador y sus componentes
periféricos.
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Especificaciones

Datos técnicos

Valores de entrada y salida: 200V

SV mmmiG5A -2 um

Potencia [HP] 0.5 1 2 3 | 54|75 10
nominal del
motor* [KW] 0.4 075 | 1.5 | 22 | 40 | 55 | 75
Potencia [Kva.] 0.95 19 | 30|45 |65 | 91 |122
?j/alores FLA [A] ® 2.5 5 8 | 12 | 17 | 24 | 32
e
salida | Frecuencia 400 [Hz]*
Tensién 3® 200 ~ 230V °
Valores | Tensién 3® 200 ~ 230 VAC (+10%, -15%)
de
entrada | Frecuencia 50 ~ 60 [HZz] (+5%)
Tipo de ventilacion Conveccion Ventilacién forzada
Natural
Peso [kg] 0.76 0.77 | 112|184 |1.89 | 3.66 | 3.66

Valores de entrada y salida: 440V

SV mmm [G5A — 4 um

Potencia [HP] 0.5 1 2 3 54 | 75 | 10
nominal de
motor kW] 0.4 075 | 15 | 22 | 40 | 55 | 75
Potencia [kVA] 0.95 19 | 30| 45| 69 | 91 | 122
?j/alores FLA[A]® 1.25 25 4 6 9 12 | 16
e
salida | Frecuencia 400 [Hz]*
Tension 3® 380 ~ 480V °
Valores | Tension 3® 380 ~ 480 VAC (+10%, -15%)
de
entrada | Frecuencia 50 ~ 60 [Hz] (+5%)
Tipo de ventilacion Conveccion Ventilacion forzada
Natural
Peso [kg] 0.76 0.77 |1.12|1.84|1.89 | 3.66 | 3.66

1 Indica la potencia nominal méaxima aplicable a un motor LS estandar de 4 polos.
2 La potencia nominal esta basada en 220 V para 200V y 440 para 400V.

3 La frecuencia maxima programable es de 300 Hz cuando H30 se configura en 3 “Control Sensorless”.

4 Refiérase al punto 15-3 cuando la frecuencia de corte ajustada en H39 es superior a 3kHz.

5 La tensién maxima de salida no podra superar el valor de la tension de entrada. Es posible programar un

valor de tension de salida inferior al de entrada.
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® Control

Modo de control

Control V/F, control vectorial Sensorlees

Resolucidn de los ajustes de Digital: 0.01Hz
frecuencia Analégica: 0.06 Hz (Frecuencia méax.: 60 Hz)
Precision de la consigna de Digital: 0.01% de la frecuencia max. de salida
frecuencia Analdgica: 0.1% de la frecuencia max. de salida
Ratio V/F Lineal, cuadratico, definido por el usuario U/F
Capacidad de sobrecarga 150% para 1 minuto
Par boost Par boost manual/automético
= Max. Par de 20% (1)

renado
dindmico fr_enado . - . . .

Tiempo/ % ED | 150% (2) Si se utiliza resistencia de frenado opcional

(1) Significa el par de frenado durante la deceleracién hasta que el motor se para.

(2) Refiérase al capitulo 14.1 Resistencias de frenado

® Funcionamiento

Modo de funcionamiento Seleccionable: Consola/Borne/Opcion de comunicacion / Consola remota

Programacién de la frecuencia

Analégica: 0 ~ 10[V], -10 ~ +10[V 0 ~ 20[mA],
Digital: Consola

funcionamiento

Caracteristicas del

Control PID, funcionamiento subir-bajar, funcionamiento a 3-hilos

Entrada | Borne configurable

NPN/ PNP seleccionable
Funcion: (véase la pagina 15)

Borne configurable de
colector abierto

Estado del funcionamiento o fallo Inferior a 24V DC 50mA

Borne del relé Inferior a 250V AC 1A

Salida configurable Fallo de salida (N.O., N.C.) Inferior a 30V DC 1A
Salida analégica 0~ 10 Vdc (Inf_erlor a 10mA): Salida de frecuencia, corriente, tension, tensién del
bus DC seleccionable

o Funciones de proteccién

Bloqueo Sobre tension, Baja Tension, Sobre Corriente, Deteccion de fuga a tierra, Sobrecalentamiento del
variador, Sobrecalentamiento del motor, Fase abierta de salida, Sobrecarga, Error de comunicacion,
Perdida de consigna de velocidad, fallo de hardware, Fallo de ventilador.

Alarma Limitacién dinamica de corriente, sobrecarga del motor

Corte de Menor a 15 mseg: Trabajo continuo (Deberia estar sin tensién nominal de entrada, potencia de salida

alimentacion | nominal.)

transitorio
Por encima de 15mseg: Activar Auto arranque

e Ambiente de trabajo

Grado de IP 20, NEMA TIPO 1 (Opcional)

protecciéon

Temp. Ambiente -10°C ~ 50°C

Temp. -20°C ~ 65°C

Almacenamiento

Humedad Por debajo del 90% HR ( Sin condensacion)

Altitud Vibracion

Por debajo de 1000 mts.
5,9m/seg” (0,6G)

Presion
atmosférica

70-106kPa

Emplazamiento

Protegido de gases corrosivos, gases combustibles, vapores de aceite o polvo.
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1.2 Detalles del producto

Boton
STOP/RST

~
Display estado de los LED’s

\

Boton

RUN
N—

Tapa frontal:
Desmontar la tapa para
conectar los cables
NN ==
Tapa: mueva esta tapa TETERER
AN
para hacer las —— ——
ZE
_ WES: e
conexiones de W) N2

Referencia del

alimentacién y motor

variador

1.2.1 Vista sin la tapa frontal

Consulte las pagina 5 para saber cémo retirar la tapa frontal. 4 Botones para cambiar

parametros

(subir/Bajar/Dcha./lzda.)

Selector de entradas L

digitales NPN/PNP J /

Borne de tierra

Borneros de
entradas/salidas digitales
y analdgicas

Bornes de

potencia

[Ventiladores

SV-iG5A



Informacidn basicay precauciones

Desmontaje y reinstalaciéon

1.3.1 Desmontaje de la tapa frontal

Presione aqui y estire

hacia atras

)

Desmontaje para el cambio de ventiladores: Presione los dos topes ligeramente y tire

hacia atras.

Presione esta pieza por

ambos lados para sacar

los ventiladores

-5~ SV-iG5A



Informacidn basicay precauciones

2.1 Precauciones durante la instalacion

AN PRECAUCION

® Manipule cuidadosamente el variador para evitar dafiar sus componentes plasticos. No sujete el variador por su

tapa frontal porque podria caerse.
® |[nstale el variador en un lugar inmune a las vibraciones (5.9 m/s®o inferior).
® El variador es muy sensible a la temperatura. Instalelo en lugar cuya temperatura se encuentre dentro de los

limites permisibles (10~50°C).

<Comprobacion de la temperatura ambiente en el lugar de instalacién>

® El variador funciona con altas temperaturas. Instéalelo sobre una superficie no inflamable.
® |[nstale el variador verticalmente sobre una superficie horizontal y nivelada. La orientacion del equipo debera ser

vertical (parte superior arriba) para permitir una adecuada disipacién del calor. Deje también un espacio libre
suficiente alrededor del variador.

Deje espacio suficiente para ’ :é
10cm Min que el aire frio circule Aire frio
facilmente entre las rejillas
del equipo
—> +—>
5cm 5cm
Min Min
e
10cm Min Ventilador
¥

® FEvite la exposicion directa al sol y los ambientes humedos.
® No instale el variador en un lugar con presencia de gotas de agua, vapor de aceite, polvo, etc. Instale el equipo en

un entorno limpio o dentro de un panel que evite la intrusiéon de cualquier material en suspension.

-6- SV-iG5A



Informacidn basicay precauciones

Sea prudente cuando instale el variador dentro de un panel con mas variadores o un ventilador de refrigeracion. Una
instalacién incorrecta puede hacer que la temperatura supere los limites tolerados al reducirse los efectos del equipo de

refrigeracion.

® Instale el variador con tornillos o pernos para asegurar que el aparato esté firmemente sujeto.

<Mas de un variador instalado por panel>

Calor

(Mal)

L]

%

= Nota: compruebe que la ventilacion sea correcta cuando instale dentro de un panel dos o

mas variadores o un ventilador de refrigeracion.

| | —
T
™
n
I 511
=
n
=
T N ‘
o————m1n
™
in}
™
| 511
T e n
=

o—T—m
—r—m
0 O
I 0 [T
T
o no — 1
O T
—r—mn
T
I I O
T 0 T
o—r—m
O————no—m
o s 0 T
T T T O T

| - it 0

I ] |
Flujo de aire &\
> {T

||>|>|
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Informacidn basicay precauciones

2.2 Dimensiones

SVO004iG5A-2 /| SVO08iG5A-2
SVO004iG5A-4 | SVO08iG5A-4

SV015iG5A-2 / SV015iG5A-4

H1

s~

W1
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Informacidn basicay precauciones

SV022iG5A-2 / SV037iG5A-2 / SV040iG5A-2 SVO055iG5A-2 / SVO75iG5A-2
SV022iG5A-4 | SV037iG5A-4 | SV040iG5A-4 SVO055iG5A-4 /| SVO75iG5A-4
W

-9- SV-iG5A




Informacidn basicay precauciones

2.3 Dimensiones

Variador kW | [mm] | (mm] | [mm] | (mm] | (mm] (mm] | (mm] | 9]

SV004iG5A-2 0.4 70 61 128 119 130 4.5 4.5 4.5 0.76

SVO008iG5A-2 0.75 70 61 128 119 130 4.5 4.5 4.5 0.77

SVO015iG5A-2 15 100 92 128 |120.5| 130 4.5 4 4.5 1.12

SV022iG5A-2 2.2 140 132 128 |120.5| 155 4.5 4 4.5 1.84

SV040iG5A-2 4.0 140 132 128 | 120.5| 155 4.5 3.5 4.5 1.89

SVO055iG5A-2 5.5 180 170 220 210 170 4.5 5 4.5 3.66

SVO075iG5A-2 7.5 180 170 220 210 170 4.5 5 4.5 3.66

SV004iG5A-4 0.4 70 61 128 119 130 4.5 4.5 4.5 0.76

SVO008iG5A-4 0.75 70 61 128 119 130 4.5 4.5 4.5 0.77

SVO015iG5A-4 15 100 92 128 |120.5| 130 4.5 4 4.5 1.12

SV022iG5A-4 2.2 140 132 128 |120.5| 155 4.5 4 4.5 1.84

SV040iG5A-4 4.0 140 132 128 |120.5| 155 4.5 3.5 4.5 1.89

SV055iG5A-4 5.5 180 170 220 210 170 4.5 5 4.5 3.66

SVO075iG5A-4 7.5 180 170 220 210 170 4.5 5 4.5 3.66
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Informacidn basicay precauciones

3.1 Conexionado del bornero de control

Descripcion

Transistor collector abierto multifuncién

ComUn para MO
R Salida 24V
—O O—m Bornes FX: Avance/run
| O multifunciéon RX: Retroceso/Run
E (Ajuste de fabrica)
Comun para sefiales de entrada
O n BX: Paro de
O— Bc_Jrnes_, emergencia
—O O—iIim multifuncion "RST: Reset fallos
_O—m (Ajuste de fabrica) JOG: Jog
Comn para sefiales de entrada
L O O_m Velocidad Configurable
Baja
P ques. p Velocidad Configurable
—O multifuncién Media
O O_m (Ajuste de fabrica) [“elocidad Configurable

Alta

Alimentacién 10V para potenciémetro

Sefal referencia de Frec. entrada:

-0~+/-10V

Conector para

consola remota

Sefal referencia de Frec.

entrada:0~20mA

Sefal de salida analdgica configurable

:0~10V

Terminales rele

Contacto salida A

salida

Contacto salida B

multifunction

Contacto comin A/ B

Terminales comunicacion RS485

-11 -
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Informacidn basicay precauciones

3.2 Bornero de potencia

{
A
Entrada 0 Entrada
s —0: ali
Trifasica AC '3‘22“"‘ Bl B2
I Iil 0 T
Bornes R O— » ]
Resistencia E r‘:{;';
de frenado E ciade
frenado S O_ MZ _| _l v
Bornes
de T O— * W
conexié
ndel
moor || € O o6
Tierra

-12 -
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Informacidn basicay precauciones

3.3 Especificaciones para el conexionado del bornero de potencia

SVO004iG5A-2/ SV004iG5A-4/ SVO08iG5A-2/ SVO08iG5A-4/ SV015iG5A-2/ SV015iG5A-4

R

S

T

Bl B2

U \% w

SV022iG5A-2/ SV022iG5A-4/ SV040iG5A-2/ SV040iG5A-4

R

S

T

Bl

B2 U \% w

SVO055iG5A-2/ SV055iG5A-4/ SV0O75iG5A-2/ SVO75iG5A-4

Bl

B2

U \% w

R,S,T u,Vv,w Cable de Calibre de Par de apriete
Seccion cable| | Seccion cable tierra tornillo P

AWG | mm?2 | AWG | mm? | AWG Tornillo Tornlllos_
Métri (Kgf.cm/lb-in)
étrico

14 2,5 14

SVO04iG5A-2 | 2,5 4 12 M3.5 10/8.7
SVO08iG5A-2 | 2,5 14 2,5 14 4 12 M3.5 10/8.7
SV015iG5A-2 | 25 14 2,5 14 4 12 M3.5 10/8.7
SV022iG5A-2 | 2,5 14 2,5 14 4 12 M4 15/13
SV040iG5A-2 4 12 4 12 4 12 M4 15/13
SVO055iG5A-2 6 10 6 10 6 10 M5 25/21.7
SV075iG5A-2 | 10 8 10 8 6 10 M5 25/21.7
SVO04iG5A-4 | 2,5 14 2,5 14 2,5 14 M3.5 10/8.7
SV008iG5A-4 | 25 14 2,5 14 2,5 14 M3.5 10/8.7
SVO015iG5A-4 | 25 14 2,5 14 2,5 14 M4 15/13
SV022iG5A-4 | 25 14 2,5 14 2,5 14 M4 15/13
SV040iG5A-4 | 25 14 2,5 14 2,5 14 M4 15/13
SV055iG5A-4 4 12 2,5 14 35 12 M5 25/21.7
SV075iG5A-4 4 12 4 12 3.5 12 M5 25/21.7
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Informacidn basicay precauciones

/N PRECAUCION

Utilice un método de toma de tierra del tipo 3 (Resistencia de tierra: inferior a 100
ohmios) para modelos de 230V.

Utilice un método de toma de tierra del tipo 3 (Resistencia de tierra: inferior a 10
ohmios) para modelos de 460V.

Utilice el correspondiente borne para realizar la conexiéon de tierra del variador.
Nunca utilice la tornilleria de la carcasa o el cuerpo del variador, etc. como toma
de tierra.

A

S

SRR
A

Acceso alos bornes

Borne de tierra

Nota: desmonte las tapas superior e inferior antes de conectar el borne de tierra.

Atencidn: siga las especificaciones siguientes para conectar el borne de tierra.

_ Modelo 200V Modelo 400V
Potencia : i : :
inverter Seccion Tornillos Toma de Seccion Tornillos Toma de
cables tierra cables tierra
0.4 kW 4 mm2 M3 2,5 mm2 M3
0.75 kW 4 mm2 M3 2,5 mm2 M3
15 kW 4 mm2 M3 Tipo 3 2,5 mm2 M3 Tipo3
Especial
2.2~4.0 kW 4 mm2 M3 2,5 mm2 M3
5.5~7.5 kW 6 mm* M4 4 mm? M4
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Informacidn basicay precauciones

3.4 Especificaciones del bloque de bornero de control

MO | MG | 24 P1 P2 CM P3 P4 S- S+

3A 3B 3C P5 CM P6 P7 P8 VR V1 | AM

Seccion de cables

Terminal Descripcion en [mmz] Tornillo [Elarg] Especificaciones
Unifilar Trenzado
P1~P8 | Entradas multifuncién T/M 1.0 1.5 M2.6 0.4
1-8
CM Borne Comun 1.0 15 M2.6 0.4 Comun entradas
digitales
VR Alimentacién para 1.0 15 M2.6 0.4 Tension de salida: 12V
potenciébmetro externo Corriente Max. salida:
100mA
Potencidmetro:
1 ~ 5k ohms
V1 Borne de entrada analdgica | 1.0 15 M2.6 0.4 Max. tension de entrada:
-12V ~ +12V
I Borne de entrada por 1.0 15 M2.6 0.4 Entrada 0 ~ 20mA
corriente Resistencia interna:
500 ohms
AM Borne de salida de tensién | 1.0 1.5 M2.6 0.4 Tension Max. de salida:
analégica multifuncion 11[V]
Corrinte Max
salida:100mA
MO Colector abierto 1.0 15 M2.6 0.4 Corriente Max DC
multifuncién de salida 26V,100mA
MG Borne comun para 1.0 15 M2.6 0.4
alimentacion externa
24 Alimentacion externa 24V 1.0 1.5 M2.6 0.4 Corriente Max : 100mA
3A Rele multifuncién contacto | 1.0 15 M2.6 0.4 Max. AC 250V, 1A
A
3B Rele multifuncién contacto | 1.0 1.5 M2.6 0.4 Méax. DC 30V, 1A
B
3C Comdun 1.0 15 M2.6 0.4
Rele multifuncién

= Nota: No separe los cables de control mas de 15 cm del bornero de control para evitar problemas en el
montaje de la tapa frontal.

= Nota: Utilice cables con aislamiento para 600V y que soporten 75°C
Nota: Cuando utilice una alimentacion externa (24V) para las entradas multifuncion (P1 a P8) aplique

una tensién superior a 12V para activar las entradas digitales.
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3.5 Seleccion y conexidon de la opcidn de las entradas PNP/NPN

1. Cuando se utilice una alimentacion externa DC 24V [NPN]

SW S8

SW S8 ﬂ NPN
S8
&43 DC 24 V

P1| | CPU

O0—
e
{
Py

CM

Interior del variador CM

wi

2. Cuando se utilice una alimentacion externa DC 24V [PNP]

SW S8
PNP

DC24Vv

MK

P1

)
\

\{
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4. Configuracion basica

4. Configuracion béasica

4.1 Conexion de los dispositivos periféricos del variador

Para el funcionamiento correcto del variador, son necesarios los siguientes dispositivos periféricos que deberan

seleccionarse correctamente, y realizar las conexiones correspondientes para garantizar el funcionamiento normal del

equipo. Un variador mal instalado o con dispositivos periféricos incorrectos puede provocar un funcionamiento anormal del

equipo, dafiar alguno de sus componentes o reducir la vida Util de la unidad. Lea atentamente este manual antes de

proceder a su conexion.

Alimentaciéon AC

|

Utilice una fuente de alimentacién con un voltaje
adecuado a la potencia de entrada del variador.
(Véase Capitulo 14 “Especificaciones”)

MCCB o interruptor
diferencial (ELB)

Seleccione cuidadosamente los circuitos de
proteccion, porque el variador podria recibir un
pico de corriente al estar conectado.

Contactor magnético

Instalelo si fuera necesario. Una vez instalado no
lo utilice para poner en marcha o parar el equipo.
De lo contrario, podria reducirse la vida util del
variador.

==p  Filtros RFI

AT At

2
x|
dr Vi

Filtros RFI, para asegurar el cumplimiento de las
normas EMC (Compatibilidad electromagnética)
Tanto en ambientes industriales como
domésticos.

Instalacion y
conexionado

Cuando vaya a operar con el variador a pleno
rendimiento durante un tiempo prolongado,
instale el equipo en un lugar adecuado,
correctamente orientado y con el necesario
espacio a su alrededor. El conexionado
incorrecto de los bornes podria dafiar la unidad.

Al motor

No conecte condensadores, supresores de
sobretension transitoria o filtros RFI en los bornes
de salida del variador.

- 16 -
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4.2 Disyuntores magneto térmicos recomendados

004iG5A-2 220 004iG5A-4 460
008iG5A-2 10 220 008iG5A-4 10 460
015iG5A-2 16 220 015iG5A-4 10 460
022iG5A-2 25 220 022iG5A-4 16 460
040iG5A-2 40 220 040iG5A-4 20 460
055iG5A-2 50 220 055iG5A-4 25 460
075iG5A-2 63 220 075iG5A-4 40 460

Inductancias recomendadas AC/DC

Fu3|ble externo
Modelo Cor[t&?nte Inductancia

004iG5A-2 10 A 4.20mH, 3.5A
008iG5A-2 10 A 500 2.13mH, 5.7A
015iG5A-2 15A 500 1.20mH, 10A
022iG5A-2 25 A 500 0.88mH,14A
037iG5A-2 40 A 500 0.56mH, 20A
040iG5A-2 40 A 500 0.56mH, 20A
055iG5A-2 40 A 500 0.39mH, 30A
075iG5A-2 50 A 500 0.28mH, 40A
004iG5A-4 5A 500 18.0mH, 2.8A
008iG5A-4 10 A 500 8.63mH, 1.3A
015iG5A-4 10A 500 4.81mH, 4.8A
022iG5A-4 10A 500 3.23mH, 7.5A
037iG5A-4 20 A 500 2.34mH, 10A
040iG5A-4 20 A 500 2.34mH, 10A
055iG5A-4 20 A 500 1.22mH, 15A
075iG5A-4 30A 500 1.14mH, 20A
/\CAUTION
Relacion de intensidades de cortocircuito
“Apropiado para uso en circuitos capaces de entregar no mas de 5.000 Amperios
Simétricos RMS. Para variadores de 240V o 480V de tensién maxima.”
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Programacion desde el teclado

5. Programacién desde el teclado

5.1 Caracteristicas del teclado

Display
rerrrassssssennan: ® SET/RUN LED
® FWD/REV LED
® 7 Segmentos LED

Key
e ® RUN
® STOP/RESET
® Subir/Bajar
LAY ® |zda./Derecha
® Intro [ENT]

Pantalla

FWD Encendido durante avance

REV Encendido durante retroceso Parpadea cuando se produce un fallo
RUN Encendido durante funcionamiento

SET Encendido durante el ajuste

7-Segment Muestra el estado de funcionamiento y la informacién de los parametros
(LED Display)

RUN Permite dar la orden de puesta en marcha

STOP/RST STOP: detiene el funcionamiento / RST: resetea los fallos

A SUBIR Permite desplazarse por los cédigos o aumentar el valor de un parametro

v BAJAR Permite desplazarse por los cédigos o reducir el valor de un parametro

< Izda. Permite saltar a otro grupo de parametros o desplazar el cursor a la
izquierda para modificar el valor de un parametro

4 Dcha. Permite saltar a otro grupo de pardametros o desplazar el cursor a la
derecha para modificar el valor de un pardmetro

® Tecla Ent Introduce el valor de los parametros o guarda los valores de los parametros
modificados
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Programacion desde el teclado

5.2 Visualizacion a través de la pantalla alfanumérica

” 1 :-, B :- L Ll \Y
0 ’ L c ) i " W
--" 3 L-" D K| N '-' X
'-: 4 E E ::" 0 '-,' Y
5 - F P D
T H

':" 9 -,' J :_- T
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Programacion desde el teclado

5.3 Desplazamiento a otros grupos

En los variadores de la serie SV-iG5A existen 4 grupos diferentes de parametros que

son los que se muestran a continuacion:

enu principal

up

J

Parametros bésicos para el funcionamiento del variador. Es posible programar
ciertos parametros como la consigna de frecuencia o el tiempo de Acel./Decel.
Parametros basicos de funcion que permiten modificar la frecuencia de salida
y la tensién.

Parametros de funciones avanzadas que permiten programar otros
pardmetros como el funcionamiento PID y el del segundo motor.

Menu 1/0 Parametros necesarios para configurar una secuencia desde un borne de

(Entrada/Salida) entrada/salida multifuncién.

Menu principal

Menu de funcién 1

Menu de funcién 2

El desplazamiento a otros grupos de parametros solo esta disponible en el primer

codigo de cada grupo tal como se muestra a continuacion.
Desplazamiento a otros grupos con la tecla Izda. (d)

Desplazamiento a otros grupos con la tecla Dcha. (b)

T

"
) |}

Grupo /O

(N}
Grupo 1/O

La frecuencia de referencia puede programarse en 0.0 (primer codigo del menu principal). Aunque el valor por defecto
sea 0.0, éste es modificable por el usuario. Una vez modificado el valor de frecuencia, se visualizara en la pantalla.
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Programacion desde el teclado

Desplazamiento a otros grupos desde el primer cédigo de cada grupo.

) . JORT] , . . . . 7
,—' ,-’ -. El primer cédigo del menu principal “0.0” se visualizara cuando se conecte la fuente de
1 T alimentacion AC.
-’ ‘o' -. Pulse la tecla derecha () una vez para ir al menu de funcién 1.
-. El primer cddigo del menu de funcion 1 “F Q" se visualizara en la pantalla.
2 - > -
-. Pulse la tecla derecha () una vez para ir al menu de funcién 2.
-. El primer codigo del menu de funcion 2 “H 0" se visualizara en la pantalla.
3 - e
-. Pulse la tecla derecha (») una vez para ir al menu I/O.
4 -. El primer cédigo del menu 1/O “1 0” se visualizara en la pantalla.
-. Pulse la tecla derecha (») una vez para volver al menu principal.
)
5 ’int Vuel | pri ddigo del U principal “0.0"
T -. Vuelve al primer cédigo del menu principal “0.0".
~———o

& Si pulsa la tecla izquierda (), el desplazamiento anterior se realizara en el orden inverso.

Desplazamiento a otros grupos desde otro cédigo distinto del primero.

Pulsando en \

cualquier cédigo la
tecla dcha./izda.
se volvera al

primer cédigo de

cada grupo. /

1 -. En F 15, pulse las teclas Izda. (d) o Dcha. (»). Pulsando las teclas se desplazara al primer
codigo del menda.
2 -. Se visualizara el primer cédigo del menu de funcién 1 “F 0.
-. Pulse la tecla Dcha. (b»).
3 -. Se visualizara el primer cédigo del menu de funcién 2 “H 0”.
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Programacion desde el teclado

5.4 Modificacion de los cddigos de un grupo.

Modificacién del cédigo en el menu principal

) ()
1 V1) 1| |- Enelprimer codigo del ment principal “0.0”,
L0 (1 | | pulse latecla Subir (A) una vez.
—
- -. Se visualizara el segundo codigo del menu
2 I A principal “ACC".
- = -. Pulse la tecla Subir (A) una vez.
— | -. Se visualizara el tercer cddigo del menu
3 0 0° 1~ | | principal “dEC”.
| NN N -. Siga pulsando la tecla Subir (A) hasta que
~————— | se visualice el Ultimo codigo.
( - -. Se visualizara el ultimo coédigo del menu
4 il principal “drC”.
- - -. Pulse de nuevo la tecla Subir (A).
\__/ {__/
5 :":: -. Vuelve al primer codigo del menu principal.
an¥e 'an'

« Utilice la tecla (¥) Bajar para desplazarse en el orden inverso.

Modificacién del cédigo en el menud de funcién 1.

Desplazamiento directo desde “F 0” a“F 15”

SR
1 :- :-" -. Pulse la tecla Ent (@) en “F 0.

-
> R

° m 2 " -. Se visualizara 1 (el numero de cédigo de F1).
-
T

A\ P Utilice la tecla Subir (A) para programar en 5.
/ o - —
« () -. Se visualizara “05” pulsando la tecla Izda. (d)
A / ‘-' i una vez para desplazar .eI cursor a la izquierda. El
3 'Y D(/ digito con el cursor se visualizara resaltado. En
-t o este caso, el digito 0 estara activo.
° -. Utilice la tecla Subir (A) para programar en 1.
T )
4 (] D(: -. El valor 15 estara programado.
§ | |- Pulselatecla Ent (®) una vez.
- 1 o o)
) ot ©or- . .
Ment de 5 '- ( -' -. Se habra completado el desplazamiento a F 15.
# Los grupos de funcion 2 e 1/0 son programables con los mismos
valores.
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Modificacién de un cédigo desde otros cédigos distintos a F O

Al desplazarse de F 1 a F 15 en el menu de funcién 1.

-. En F 1, presione continuadamente la tecla
Subir (A) hasta visualizar F15.

-. Se habra completado el desplazamiento a F15.

m # Se aplica el mismo principio a los grupos de funcion 2 e I/O.

& Nota: algunos cédigos desapareceran durante la fase de incremento (A) / decremento (V) de la modificacién.
Por defecto, algunos cédigos estan programados intencionadamente para mostrarse en blanco para un uso en el
futuro o bien invisibles cuando el usuario no los utilice. Por ejemplo, cuando F23 [la seleccién del limite de
frecuencia Superior/Inferior] esta programada en “O (No) ", F24 [limite de frecuencia superior] y F23 [limite de
frecuencia inferior] no se visualizaran durante la modificacion de los cédigos. Pero cuando F23 esté programada

en “1(Si)", F23 y F24 se visualizaran en la pantalla.
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5.5 Método de programacion de los parametros.

Modificacién del valor de los parametros en el menu principal

Modificacion del tiempo de ACC de 5.0 a 16.0 seg.

g 1\
1 i -. En el primer cé6digo “0.0”, pulse la tecla Subir (A) una vez para desplazarse al
e segundo cddigo.
~
g 1\
2 o - -. Se visualizara ACC [Tiempo de Acel.].
ro -. Pulse la tecla Ent (@) una vez.
~
] =
3 ot -. El valor por defecto es 5.0, y el cursor se siturara en el digito 0.
0t -. Pulse la tecla Izda. () una vez para desplazar el cursor hacia la izquierda.
~
] =
4 ‘-’ 00 UU -. El digito 5 en 5.0 esta activo. Pulse la tecla Subir (A) una vez.
L aa¥e "'ad )
— = —
5 N -. El valor se incrementa hasta 6.0
| AN -. Pulse la tecla Izda. (d) una vez para desplazar el cursor hacia la izquierda.
~
] = —
6 Vi 0y -. Se visualizara 0.60. El primer 0 en 0.60 esta activo.
000 0d -. Pulse la tecla Subir (A) una vez.
~
—— =\ |- 16.0 estara programado.
7 (00§ -. Pulse la tecla Ent (@) una vez.
00000 -. 16.0 parpadea.
~——— | -. Pulse la tecla Ent (@) una vez mas para regresar al nombre del pardmetro.
)
8 :—,’: : -. Se visualizara ACC. Eltiempo de Acel. habra cambiado de 5.0 a 16.0 seg.
- J

& En el paso 7, pulsando latecla Izquierda (d) o Derecha (») mientras 16.0 parpadea se desactivara la
funcién de programacion.

Nota) Pulsando la tecla Izquierda («)/ Derecha (») / Subir (A) / Bajar (¥) mientras parpadea el cursor se cancelara la

modificacion del valor del pardmetro. Presione la tecla Ent (@) para que se memoricen los cambios.
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Modificacion de la frecuencia de funcionamiento a 30.05 Hz en el menu principal

A PR R YD) €o) Ged (e
A e N
4 -, -\
1 rint En “0.0", pulse la tecla Ent (@
Y -. En “0.0", pulse la tecla Ent (@) una vez.
] an e "'an'
(o) ()
5 bantg -. El segundo 0 en 0.0 estara activo.
0000 -. Pulse la tecla Dcha. (») una vez para desplazar el cursor a la derecha.
1 ~
() o) {__/
3 Dd0g0e| |- sevisualizara 0.00.
00.0.0 ¢ -. Pulse la tecla Subir (A) hasta visualizar 5.
1 ~
() o) 4
4 by ,- -. Pulse la tecla Izda. (d) una vez.
VRN |
I N
(o) /) (o)
5 ot UD -. El digito intermedio en 0.05 estara activo.
ot 0 -. Pulse la tecla Izda. () una vez.
I I S
() (o) (o)
6 b1 DD -. Pulse la tecla Izda. (d) una vez.
IR |
I I S
'-' Ucf/ UDU -. Se visualizara 00.0 con el primer digito 0 activo, aunque el valor actual 0.05
7 000000 permanecera invariable.
| & b -. Pulse la tecla Subir (A) para programar el valor 3.
- o) ()
8 A0 000 |- Pulse latecla Ent (®) dos veces.
R
~
g 1\
9 _l i -. La frecuencia de funcionamiento se programara en 30.0 cuando el valor deje de
A0 parpadear.
- J

o Los variadores de la serie SV-iG5A disponen de una pantalla (LED) de tres digitos. Sin embargo, es
posible aumentar el nimero de digitos utilizando las teclas Izda.(4€)/Dcha.(») para la programacion de
los parametros v la monitorizacion.

& En el paso 8, pulsando las teclas Izda. (4) o Dcha. (») mientras parpadea el valor 30.0 se desactivara
la funcién de programacion.
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5.6 Modificacién de los valores de los parametros en los grupos de Funcién 1, 2y 1/0

Modificacidn del valor del parametro F 27de 0 a 1

T
B B

1 :— :: -. En FO, pulse la tecla Ent (@) una vez.
- =
] )
2 (] -. Compruebe el numero actual del cédigo.
(] -. Aumente el valor a 7 pulsando la tecla Subir (A).
~
g - N\
3 : -. Cuando el valor 7 esté seleccionado, pulse la tecla I1zda. (d) una vez.
~
] =
4 ’1 0 -. El valor 0 en 07 estara activo.
| Il -. Aumente el valor a 2 pulsando la tecla Subir (A).
~
] =
5 d U -. Se visualizara el valor 27.
L -. Pulse la tecla Ent (@) una vez.
- J
= =
6 | I A | -. Se visualizara el nimero del parametro F27.
[ R | -. Pulse la tecla Prog/Ent (@) una vez para programar el nuevo valor.
~
] )
7 (N} -. El valor programado serd 0.
(K] -. Aumente el valor en 1 pulsando la tecla Subir (A).
~
g N\
8 : -. Pulse la tecla Ent (@) dos veces.
~
= = = |- Sevisualizara F27 cuando el valor 1 deje de parpadear. La modificacion del valor del
9 l_ Jd 1 parametro se habra completado.
-. Pulse indistintamente las teclas lzda. o Dcha. una vez para desplazarse al
R | Pulse indisti I las 1zda. (4) o Dcha. (> despl I
—— primer cédigo.
f'- ,-'\
10 - -. Vuelve a FO.
) L
~

& La programacion anterior también se aplica para modificar los valores de los parametros de los
grupos de Funcién 2 e I/0.
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5.7 Control del funcionamiento del variador

Visualizacion de la corriente de salida en el menu principal

1 '-l l-l -. En [0.0], pulse continuadamente las teclas Subir (A) o Bajar (V) hasta visualizar
| N X [Cur].
~
] =
2 [N | - -. Este parametro permite visualizar la corriente de salida.
Lo -. Pulse la tecla Ent (@) una vez para comprobar la corriente.
~
] = =
3 L -. La corriente actual de salida es 5.0 A.
Lt -. Pulse la tecla Ent (@) una vez para regresar al nombre del parametro.
~
] =
4 ',’- Vuelve al cédigo d imiento de | iente de salid
) -. Vuelve al codigo de seguimiento de la corriente de salida.
- J

& Es posible controlar otros parametros del ment principal tal como dCL (Tensién DC en el bus) o vOL (tension
de salida del variador) siguiendo el mismo método.
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5.8

Cdmo visualizar la velocidad del motor en rpm en el menu principal con el equipo girando a 1.730 rpm.

"~ -' "~ -. La frecuencia de funcionamiento puede controlarse en el primer cédigo del grupo de
1 -' { ,-’ funcién 1. El valor programado por defecto de la frecuencia es 57.6 Hz.
- oo -. Pulse continuadamente las teclas Subir (A) / Bajar ('¥) hasta visualizar las rpm.
] )
5 l-' = -. Las rpm del motor pueden controlarse desde este cédigo.
[ N -. Pulse la tecla Ent (®) una vez.
~
] = =
3 1 101 -. Se visualizaran en la pantalla (LED) los tres primeros digitos de rpm 730 en 1730.
1§ 00l -. Pulse la tecla Izda. (d) una vez.
~
] = =
4 11 _l -. Se visualizaran en la pantalla (LED) los tres primeros digitos de rpm 173 en 1730.
(" 1 -. Pulse la tecla Ent (@) una vez.
~
] )
5 '- :-" ( -. Vuelve al codigo de RPM.
- J

- 28 - SV-iG5A



Programacion desde el teclado

5.9

Cdmo visualizar fallos en el menu principal

Durante:
acel.

Corriente

Frecuencia

STOP/RST

1 l-l "~ I_ -. Este mensaje se visualizara cuando se produzca un fallo por sobrecorriente.
oL L -. Pulse la tecla Ent (@) una vez.
- J
-’ '-' ,-’ -. Se visualizara la frecuencia de funcionamiento (30.0) cuando se ha producido el
2 - fallo.
\-' Ll '-’, -. Pulse la tecla Subir (A) una vez.
— —
3 l_ (N ] -. Se visualizara la corriente de salida en el momento de producirse el fallo.
AN -. Pulse la tecla Subir (A) una vez.
~—
— . . , . .
= o o -. Se visualizara el estado de funcionamiento cuando se produzca un fallo durante la
4 Leh aceleraci6
- = -. Pulse la tecla STOP/RST una vez.
.
5 - ’ - -. Se borraré el fallo visualizandose “nOn”.
\I () l)

-. Tal como se muestra a la izquierda, sélo se
visualizard un maximo de tres fallos.

Sobre-
calentamiento
motor

Sobre
tension

/ e 4

corriente g

¥’ . /
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5.10 Inicializacién de los parametros

Inicializacion de los parametros de los cuatro grupos en H93

A

v

r /\\

10

T T
s -

v />
A\ />
7\

n

. En HO, pulse la tecla Ent (@) una vez.

. Se visualizara el numero del codigo de HO.
. Aumente el valor en 3 pulsando la tecla Subir (A).

. En 3, pulse la tecla Izda. (d) una vez para desplazar el cursor a la izquierda.

. Se visualizara el valor 03. El valor 0 en 03 estara activo.
. Aumente el valor en 9 pulsando la tecla Subir (A).

. El valor 93 estara programado.
. Pulse la tecla Ent (@) una vez.

. Se visualizara el niumero del parametro.
. Pulse la tecla Ent (@) una vez.

. El valor actual por defecto es 0.
. Pulse la tecla Subir (A) una vez para programar en 1 la inicializacion del parametro.

. Pulse la tecla Ent (@) dos veces.

. Regresa al numero del parametro después de parpadear. Se habra completado la

inicializacion de los pardmetros.

. Pulse indistintamente las teclas lzda. () o Dcha. ().

. Vuelve a HO.
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6. Funcionamiento basico

6.1 Programacion de la frecuencia y funcionamiento basico

= Atencidn: las instrucciones siguientes estan basadas en la programacion de los pardmetros a sus valores de

fébrica por defecto. Los resultados podran variar si se modifican los valores. En tal caso, programe otra vez los valores
de los parametros (véase pag. 56) a sus valores de fabrica y siga las instrucciones que figuran a continuacion.

Programacion de la frecuencia desde el teclado y funcionamiento desde los bornes

1 . Conecte el variador a la fuente de alimentacion de entrada AC.
2 [ :,’:,} . Cuando se visualice el valor 0.0, pulse la tecla Ent (®) una vez.
3 0071 . El segundo digito en 0.0 se encendera tal como se muestra a la izquierda.
Y X . Pulse la tecla Izda. () dos veces.
4 0070070 . Se visualizara 00.0 y el primer 0 estara encendido.
L0000 . Pulse la tecla Subir (A).
5 100070 . El valor 10.0 estara programado. Pulse la tecla Ent (®) dos veces.
000,00
6 1 . La frecuencia de funcionamiento estara programada en 10.0 Hz. cuando deje de parpadear.
(AN N . Conecte el interruptor entre los bornes P1 (FX) y CM.
. El testigo luminoso FWD (marcha hacia adelante) empezara a parpadear y se visualizara la
7 | frecuencia de aceleracion en el LED.
° . Cuando la consigna de frecuencia sea 10 Hz, se visualizara 10.0.
. Desconecte el interruptor entre los bornes P1 (FX) y CM.
. El testigo luminoso FWD empezara a parpadear y se visualizara la frecuencia de deceleracion en
° el LED.
8 |- . Cuando la frecuencia de funcionamiento sea 0 Hz, el testigo luminoso FWD se apagard y se
visualizara el valor 10.0.

-5 R
10 Hz
Y
—0 S
S50 T
Frec.
P1(FX)-CM | ON | OFF
G
Conexionado Patron de funcionamiento
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6.2

Programacion de la frecuencia con un potenciometro y funcionamiento desde los bornes

. Conecte el variador a la fuente de alimentacion de entrada AC.

)
™ -
!‘-l
=~
*-'
—

. Cuando se visualice 0.0, pulse la tecla Subir (A) cuatro veces.

\
-
(|

-
|

-

-

. Se visualizara Frq. Podréa seleccionarse el modo de programacion de la frecuencia.
. Pulse la tecla Ent (@) una vez.

. El método de programacion esta configurado en 0 (programacion de la frecuencia desde el

teclado).

. Pulse la tecla Arriba (A) dos veces.

L'-' g

. Una vez programado el valor 3 (programacion de la frecuencia desde el potenciémetro), pulse la

tecla Ent (@) dos veces.

-'

- _ )
)

-

-
-

. Se visualizara Frq. después de que el valor 2 deje de parpadear.
. Mueva el potenciémetro para programar el valor 10.0 Hz en Max. o Min. indistintamente.

~
o e

. Conecte el interruptor entre P1 (FX) y CM (véase secuencia de conexionado mas abajo).
. El testigo luminoso FWD empezara a parpadear y se visualizard la frecuencia de aceleracion en

el LED.

. Cuando la frecuencia de funcionamiento sea 10 Hz, este valor se visualizara tal como se muestra

a la izquierda.

. Desconecte el interruptor entre los bornes P1 (FX) y CM.

o

(o]
o

. El testigo luminoso FWD empezara a parpadear y se visualizara la frecuencia de deceleracion en

el LED.

. Cuando la frecuencia de funcionamiento sea 0 Hz, el testigo luminoso FWD se apagara y se

visualizara el valor 10.0 tal como se muestra a izquierda.

998

.|}—l

10 Hz

Frec.

P1(FX)-CM | ON | OFF

Conexionado Patron de funcionamiento
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6.3

Programacion de la frecuencia con el potenciémetro y funcionamiento desde la tecla Run

. Cuando la frecuencia de funcionamiento sea 0 Hz, el testigo luminoso FWD se apagara y se

1 . Conecte el variador a la fuente de alimentacion de entrada AC.
2 [ :,’:,’} . Cuando se visualice 0.0, pulse la tecla Subir (A) tres veces.
3 o . Se visualizara drv. Podra seleccionarse el método de funcionamiento.
L . Pulse la tecla Ent (@).
. Compruebe el método de funcionamiento seleccionado (“1” se ejecuta desde el bornero de
4 @ control).
. Pulse la tecla Ent (@) y a continuacion la tecla Bajar (V) una vez.
5 [ :,’J . Después de programar el valor “0”, pulse la tecla Ent (@)dos veces.
. Se visualizara “drv” después de que “0” empiece a parpadear. El método de funcionamiento se
6 programa desde la tecla de puesta en marcha del teclado.
. Pulse la tecla Subir (A) una vez.
7 o _0 . Desde este codigo es posible seleccionar diferentes métodos de programacion de la frecuencia.
UL . Pulse la tecla Ent (@).
8 . Compruebe el método de programacion de la frecuencia (“0” se ejecuta desde el teclado).
. Pulse la tecla Subir (A) dos veces.
9 a . Después de comprobar el valor “3” (programacion de la frecuencia desde el potenciometro), pulse
& la tecla Ent (@)dos veces.
. Se visualizara “Frq” después de que “2” empiece a parpadear. La programacion de la frecuencia
10 se realiza desde el potenciémetro en el teclado.
. Mueva el potenciémetro para programar el valor 10.0 Hz en Max. o Min. indistintamente.
. Pulse la tecla de puesta en marcha (Run) en el teclado.
. El testigo luminoso FWD empezara a parpadear y se visualizara la frecuencia de aceleracion en
. el LED.
1. . Cuando la frecuencia de funcionamiento sea 10 Hz, se visualizara el valor 10.0 tal como se
muestra a la izquierda.
. Pulse la tecla STOP/RST.
. El testigo luminoso FWD empezara a parpadear y se visualizard la frecuencia de deceleracion en
12 : e' LED.

visualizara el valor 10.0 tal como se muestra a la izquierda.

50— R U ¢
-5 S x : 10 Hz
50T A\
Frec.
Consola
*G TeclaRun []
= VR
Tecla STOP/RST 1
V1 |
CM ¢
Conexionado Patrén de funcionamiento
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7. Lista de funciones
Menu principal [DRV]

LED Nombre del Rangg . Parametros Al
displa arametro AR o] de fabrica efl
play p
marcha
0.0 [Consigna de 0/400 = Este parametro establece la frecuencia | 0.0 (0] 57
frecuencia] [Hz] de salida del variador.
= Durante la detencién (Stop): Consigna
de frecuencia
= Durante el funcionamiento: Frecuencia
de salida
= Durante el funcionamiento multipaso:
Frecuencia multipaso 0.
= No puede superar el valor de F21-
[Frecuencia Max.].
ACC [Tiempo de 0/6000 = Durante el funcionamiento Multi- 5.0 (0] 66
Acel.] [seq.] Acel./Decel., sirve como tiempo de
dEC [Tiempo de Acel./Decel. 0. 10.0 (0] 66
Decel.]
Drv [Modo Drive] 0/3 0 Puesta en marcha/Stop desde latecla | 1 X 63
(modo de Puesta en marcha/Stop del teclado
Run/Stop) Control de | FX: Giro hacia adelante
1 Run/Stop | del motor
desde el RX: Giro hacia atras del
|| bornero motor
FX: Activacion de
2 Run/Stop
RX: Giro hacia atras del
motor
3 | Funcionamiento desde la opcion de 120
comunicacion RS485
Frq [Modo de 0/8 0 Digital Programacién desde el 0 X 57
frecuencia] L] teclado 1
1 Programacion desde el 57
teclado 2
> Analégico | Programacion desde el 57
L bornero V11: -10 a +10V
3 Programacién desde el 59
L] bornero V12: 0 al0Vv
4 Programacion desde el 58
L bornero I: 0 a 20mA
5 Programaciéon desde V1 59
L 1 + bornero |
6 Programacién desde V1 2 60
L] + bornero |
7 Comunicacion Modbus- 60
RTU
Stl [Frecuencia 0/400 Este pardmetro establece la frecuencia 10.0 (0] 61
Preseleccionada [Hz] multi-paso 1 durante el funcionamiento
1] multi-paso.
St2 [Frecuencia Este parametro establece la frecuencia 20.0 (0] 61
Preseleccionada multi-paso 2 durante el funcionamiento
2] multi-paso.
St3 [Frecuencia Este parametro establece la frecuencia 30.0 (0] 61
Preseleccionada multi-paso 3 durante el funcionamiento
3] multi-paso.
CUr [Corriente de Este parametro muestra la corriente de - - 95
salida] salida del motor.
rPM [Motor RPM] Indica las revoluciones del motor. - - 95
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Menu principal [DRV]

LED Nombre del Rang(’) . Parametros AL
display parametro AR eS|l de fabrica ok
marcha
dCL [Tension bus Este parametro muestra la tensién bus DC - - 95
DC del variador] del variador.
vOL [Visualizacién Este parametro muestra la magnitud que vOL - 96
del parametro gueremos visualizar, seleccionando en H73
deseado por el vOL | Tension de salida
usuario] POr | Potencia de salida
tOr Par
nOn [Visualizacion Este parametro muestra el tipo de fallo, - - 96
del tipo de fallo] frecuencia y estado de funcionamiento en
el momento de producirse el fallo.
drC [Seleccién del Fir Este parametro establece el sentido de giro F (0] 62
sentido de giro del motor cuando drv - [Drive mode] esta
del motor] programado entre 0 o 1.
F Adelante
r Reverso
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7.2 Menu de funcién 1

LED

display

Nombre del
parametro

Rango
Min./Max.

Descripcion

Parametros
de fabrica

Ajustable
en Péag.
marcha

FO [Salto de cadigo] 0/60 Este pardmetro establece el salto al 1 (0] 22
cadigo del parametro deseado.
F1 0/2 0 Habilitacion de funcionamiento 0 X 63
S Adelante y Atras
[Deshabilitacion de Deshabilitacion de
funcionamiento ! funcionamiento Adelante
Adelante/Atras] T
Deshabilitacion de
2 : . .
funcionamiento Atras
F2 [Tipo de Acel.] 0/1 0 | Lineal 0 X 68
F3 [Tipo de Decel.] 1 | S-curva
F4 [Seleccién del 0/2 0 Deceleracién hasta Stop 0 X 74
modo Stop]
1 Paro con frenado DC
2 | Parada en rueda libre
F8 [Frecuencia de 0/60 [Hz] = Este parametro establece la 5.0 X 76
Q) inicio de frenado frecuencia de inicio de frenado
DC] DC.
= No puede programarse por debajo
de F23 - [Frecuencia de arranque].
F9 [Tiempo de espera | 0/60 [seg.] | = Cuando se alcanza la frecuencia 1.0 X 76
para el frenado de frenado DC, el variador corta la
DC] salida de tension durante el
tiempo de programacién antes de
iniciar el frenado DC.
F10 [Tension de 0/200 = Este parametro establece la 50 X 76
frenado DC] [%] tension DC aplicable al motor.
= Se programa como un porcentaje
de H33 — [Corriente nominal del
motor].
F11 [Tiempo de 0/60 [seg.] | = Este parametro determina el 1.0 X 76
frenado DC] tiempo de aplicacion de corriente
DC a un motor mientras esta
parando.
F12 [Tension de 0/200 = Este parametro determina la 50 X 77
arranque de [%] tension DC aplicable a un motor
frenado DC] antes de que empiece a funcionar.
= Se programa como un porcentaje
de H33 — [Corriente nominal del
motor].
F13 [Tiempo de 0/60 [seg.] | = Tension DC aplicada al motor 0 X 77
arranque del durante el tiempo de arranque del
frenado DC] frenado DC antes de que el motor
empiece a acelerar.
F14 [Tiempo de 0/60 [seg.] | = Este parametro aplica corriente al 1.0 X 86
magnetizacion de motor durante el tiempo de
un motor] programacién antes de que
empiece a acelerar, durante el
control “Sensorless”.

1): Programe F4 en 1, para ver esta funcion (Parada mediante frenado DC)
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7.2 Menu de funcién 1

F20 [Frecuencia Jog] 0/400 = Este parametro determina la 10.0 78
[Hz] frecuencia durante el
funcionamiento Jog.
= No puede programarse por arriba
de F21 — [Frecuencia M&x.].
F21 [Frecuencia M&x.] | 40/400 * = Este pardmetro determina la 60.0 74
[Hz] frecuencia méaxima del variador.
= Esla frecuencia de referencia de
Acel./Decel. (Véase H70)
= SiH40 se programa en 3
(Sensorless), podra ajustarse
hasta 300 Hz.
= Atencion: ninguna frecuencia
podra programarse superando el
limite de frecuencia méaxima.
F22 [Frecuencia base] | 30/400 = En esta frecuencia, el variador 60.0 70
[Hz] entregara al motor su tension
nominal (véase la placa del
motor). En caso de utilizar un
motor de 50 Hz, programe la
frecuencia base a este valor.
F23 [Frecuencia de 0/10 = En esta frecuencia, el variador 0.5 74
arranque] [Hz] comienza a entregar tension.
= Es el limite inferior de frecuencia.
F24 [Seleccion de 0/1 = Este parametro determina el 0 74
limites limites superior e inferior de la
superior/inferior de frecuencia de funcionamiento.
frecuencia]
F25 [Limite superior de | 0/400 = Este pardmetro determina el limite 60.0
2) frecuencial [Hz] superior de la frecuencia de
funcionamiento.
= No puede programarse por
encima de F21 — [Frecuencia
Max.].
F26 [Limite inferior de 0/400 = Este parametro determina el limite 0.5
frecuencia] [Hz] inferior de la frecuencia de
funcionamiento.
= No puede programarse por arriba
de F25 - [Limite superior de frec.]
ni por debajo de F23 —
[Frecuencia de arranque].
F27 [Seleccion del par | 0/1 0 Par Boost manual 0 72
Boost] 1 Par Boost automético
F28 [Par Boost en 0/15 [%] = Este parametro determina el par 5 72
direccién de Boost aplicable a un motor
avance] durante su avance.
= Se programa como un porcentaje
de la tension maxima de salida.
F29 [Par Boost en = Este parametro determina el par 5 72
direccion de Boost aplicable a un motor
retroceso] durante su retroceso.
= Se programa como un porcentaje
de la tension méaxima de salida
F30 [Ley U/F] 0/2 0 {Lineal} 0 X 70
1 {Cuadréatica} 70
2 {U/F personalizada} 71
F31 [Frecuencia 1 U/F | 0/400 [Hz] | = Este pardmetro estara activo 15.0 71
3) personalizada] cuando F30 — [Ley V/F] se
F32 [Tension 1 U/F 0/100 [%] programe en 2 {V/F 25 X
personalizada] personalizaday}.
F33 [Frecuencia 2 U/F | 0/400 [Hz] | = No puede programarse por arriba 30.0 X
personalizada] de F21 — [Frecuencia Max.].
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7.2 Menu de funcién 1

Ajustable
en Péag.

LED Nombre del Parametros

Descripcion

display parametro de fabrica

marcha

[Tension 2 U/F 0/100 [%)] El valor de la tensién se 50
personalizada] programa como un porcentaje de

F35 [Frecuencia 3 U/F 0/400 [Hz] H70 — [Tension nominal del 45.0 X
personalizada] motor].

F36 [Tension 3 U/F 0/100 [%] = Los valores inferiores de los 75 X
personalizada] pardmetros no podran

F37 [Frecuencia 4 U/F | 0/400 [Hz] programarse por arriba de los 60.0 X
personalizada] valores superiores.

F38 [Tension 4 U/F 0/100 [%] 100 X
personalizada]

F39 [Seleccion de la 40/110 = Este parametro determina la 100 X 71
tension de salida] [%] tensién de salida.

= Elvalor programado es un
porcentaje de la tension de

entrada.
F40 [Nivel de ahorro de | 0/30 [%)] = Este parametro disminuye la 0 0 87
energia] tension de salida en funcion del
estado de la carga.
F50 [Seleccion de la 0/1 = Este parametro se activa para la 0 0 105
proteccién térmico- proteccién térmica del motor
electrénica) (12*1).

2): Sélo se visualiza cuando F24 (seleccion del limite Sup./Inf. de frecuencia) se programa en 1.

3): Programe F30 en 2 (U/F personalizada) para visualizar este parametro.
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Lista de funciones

7.2 Menu de funcién 1
Ajustable
en Péag.
marcha

LED Nombre del Rango Parametros

Descripcion

display parametro Min./Max. de fabrica

[Nivel ETH durante | 50/200 Este pardmetro determina el flujo

4) 1 minuto] [%0] maximo de corriente soportable
por el motor continuadamente
durante 1 minuto.

= El valor programado es un
porcentaje de H33 — [Corriente
nominal del motor].

= No puede programarse por debajo
de F52 —[Nivel ETH trabajo

continuo].
F52 [Nivel ETH trabajo = Este pardmetro determina la 100 0
continuo] corriente en funcionamiento
continuo.

= No puede programarse por arriba
de F51 — [Nivel ETH durante

1minuto].
F53 [Método de 0/1 0 Motor estandar con un 0 0
ventilacién del ventilador de refrigeracion
motor] conectado directamente al eje
del motor.
1 Motor con ventilacion
independiente .
F54 [Nivel de aviso por | 30/150 = Este parametro determina la 150 0 106
sobrecarga] [%0] corriente necesaria para disparar

una sefial de alarma en el relé o
en el borne de salida multifuncién
(véase 154, 155).
= El valor programado sera un
porcentaje de H33 [Corriente
nominal del motor].
F55 [Retardo de aviso 0/30 [seg.] | = Este parametro determina el 10 0
por sobrecarga] retardo de la sefial de alarma,
cuando la corriente es superior a
F54- [Nivel de alarma por
sobrecarga] F55- [Retardo de
aviso por sobrecargal.

F56 [Seleccién del fallo | 0/1 = Este parametro desconecta la 1 0 107
por sobrecarga] salida del variador cuando el
motor es sobrecargado.
F57 [Nivel del fallo por | 30/200 = Este parametro determina la 180 0
sobrecarga] [%] sobrecarga de corriente.

= Elvalor serd un porcentaje de
H33- [Corriente nominal del

motor].
F58 [Tiempo de retardo | 0/60 [seg.] | = Retardo para que el variador 60 0
de fallo por desconecte la tensiéon de salida,
sobrecarga] cuando la corriente es superior a
F57- [Nivel de fallo por
sobrecarga] .

4): Programe F50 en 1 para visualizar este parametro
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Grupo de funcion 1
LED Nombre del ’ Rango

Ajustable

Descripcion Pag.

’ Parametros

display parametro Min/Max. de fabrica | en marcha
F59 [Seleccién 0/7 = Este parametro evita que el motor deje de 0 107
limitaciéon acelerar durante la fase de aceleracion,
dinamica de decelere mientras funciona a velocidad
corriente] estable o deje de decelerar en la fase de
deceleracion.
Durante la | A velocidad |Durante la
deceleracion | estable aceleracion
Bit 2 Bit 1 Bit 0
(0] - - -
1 - - v
2 - v -
3 - v v
4 v _ _
5 v - v
6 v v _
7 v v v
F60 [Nivel de 30/150 = Este parametro determina la corriente 150 107
limitacion [%0] necesaria para activar la funcion de
dindmica de limitacion dindmica de corriente durante
corriente] la aceleracion, velocidad estable o
deceleracion.
= Elvalor programado es un porcentaje de
H33- [Corriente nominal del motor].
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7.3 Grupo de funcién 2

LED

Nombre del

Rango

Min./Méax.

Descripcion

Parametros
de fabrica

Ajustable
en marcha

Pag.|

display

parédmetro

HO [Salto de 1/95 Este parametro establece el salto al codigo 1 (0] 22
cadigo] de parametro deseado

H1 [Historico de - = Este pardmetro guarda la informacion nOn - 98
fallo 1] sobre los tipos de fallo, frecuencia, la

H2 [Historico de - corriente y Acel./Decel. en el momento de noOn -
fallo 2] producirse el fallo (véase la pagina 100).

H3 [Historico de - = El dltimo fallo se guarda automaticamente nOn -
fallo 3] en H-1- [Historico de fallo 1].

H4 [Historico de - nOn -
fallo 4]

H5 [Histérico de - non -
fallo 5]

H6 [Borrar 0/1 = Este parametro borra el histérico de fallo 0 (0]
histérico de guardado en H 1-5.
fallo]

H7 [Frecuencia F23/400 | = Cuando se activa la puesta en marcha, el 5.0 X
inicial a la que | [Hz] motor acelerara hasta la frecuencia (Dwell)
se mantiene el esta se aplicara durante el tiempo ajustado
variador hasta en H8- [Tiempo de espera control de
aplicar la freno].
rampa en
aceleracion]

H8 [Tiempo de 0/10 [sec] | = Este parametro determina el tiempo de 0.0 X
espera control espera para empezar la rampa de
de freno] aceleracion.

H10 [Seleccién de | 0/1 = Este pardmetro determina el rango de 0 X 75
la frecuencia frecuencia de salto para evitar
de salto] resonancias y vibraciones no deseadas a

la estructura de la maquina.

H11 [Limite inferior | 0/400 = La frecuencia de funcionamiento no 10.0 X

1) de salto de [Hz] puede programarse entre H11 y H16.
frecuencia 1] = Los valores de frecuencia de los

H12 [Limite parametros inferiores no podran 15.0 X
superior de programarse por arriba de los pardmetros
frecuencia de superiores.
salto 1]

H13 [Limite inferior 20.0 X
de frecuencia
de salto 2]

H14 [Limite 25.0 X
superior de
frecuencia de
salto 2]

H15 [Limite inferior 30.0 X
de frecuencia
de salto 3]

H16 [Limite 35.0 X
superior de
frecuencia de
salto 3]

H17 Inicio de 1/100 [%] | Programe el valor de la consigna de 40 X 68
Acel/decel. en velocidad para crear una curva en la rampa
S-Curva de acel./decel. Si el valor programado es

alto, la zona lineal disminuye.

H18 Fin de 1/100 [%] | Programe el valor de la consigna de 40 X
Acel./dece. en frecuencia para crear una curva en el final
S-Curva de la rampa de acel./decel. Si el valor

programado es alto, la zona lineal
disminuye.
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7.3 Grupo de funcién 2
LED Nombre del Rango

Parametros
de fabrica

Ajustable

en marcha Pag.\

___pardmetro  Min./Max. | Descripcion

H19 [Selecciobn de | 0/1 El variador desconecta su salida cuando 0 109
la proteccion su fase de salida (U, V, W) no esta
de la pérdida conectada correctamente.
de la fase de
salida]
H20 [Seleccién de | 0/1 Este pardmetro se activa cuando drv se 0 64
la puesta en programa en 1 o 2 (Run/Stop desde el
marcha (ON] bornero de control).
El motor inicia su aceleracion una vez
conectado (fuente de alimentacion AC)
mientras los bornes FX o RX estan en
ON.
H21 [Rearranque 0/1 Este pardmetro se activa cuando drv se 0
después de programa en 1 o 2 (Run/Stop desde el

resetear un
fallo]

bornero de control).

El motor inicia su aceleracién después de
resetearse el fallo y los bornes FX 0 RX
estan en ON.

1) Programe H10 en 1 para visualizar este parametro.

# H17, 18 se emplean cuando F2, F3 se programan en 1 S-Curva.
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7.3 Grupo de funcion 2

(=10) Nom'bre del Bangy Descripcion Paréujnet_ros ASEbE
display parametro Min./Max. de fabrica
H22 [Seleccién 0/15 = Este pardmetro se activa para prevenir un posible fallo y 0 (0] 87
2) de busqueda efectuar la caza al vuelo, cuando el motor por su inercia
de velocidad] después de un fallo, esta girando.
1.H20- |2.Reinicio 3.Funcionamiento | 4.Aceleracion
[Puesta | después de |después de un normal
en fallo en la fallo
marcha | alimentacion
ON]
Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit O
o |- - - -
1 - - - v
2 - - v
3 |- - v v
4 - v - -
5 - v - v
6 - v v
7 |- v v v
8 v - - -
9 v - - v
10 | v - v -
11 | v - v v
12 | v v - -
13 | v v - v
14 | v v v -
15 | v v v v
H23 [Nivel de 80/200 = Este parametro limita el nivel de corriente durante la 100 (0] 87
corriente [%0] busqueda de velocidad.
durante la = El valor programado es un porcentaje de H33- [Corriente
basqueda de nominal del motor].
velocidad]
H24 [Ganancia 0/9999 = Es la ganancia proporcional empleada por el controlador 100 (0]
Proporcional] Pl en la bisqueda de velocidad.
H25 [Ganancia 0/9999 = Es la ganancia integral empleada por el controlador Pl en 1000 (0]
Integral ] la busqueda de velocidad.

2) #4.La aceleracion normal tendrd la primera prioridad. Aunque se seleccione #4 conjuntamente con otros bits, el variador
iniciara la busqueda de velocidad.
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7.3 Grupo de funcion 2

Nombre del Ran . Parametros | Ajustable
parametro Min./M%x. LI de fébrica enJ marcha

H26 [NGmero de 0/10 = Este parametro determina el nimero de 0 90
intentos de intentos de rearranque automatico
rearranque después de producirse un fallo.
automatico] = Elrearranque automatico se desactivara

cuando el fallo supere al nimero de
intentos.

= Esta funcion estara activa cuando [drv] se
programe en 10 2 {Run/Stop desde el
bornero de control}.

= Estara desactivado cuando la funcién de
proteccion esté activada (OHT, LVT, EXT,
HWT etc.)

H27 [Tiempo de 0/60 = Este parametro determina el tiempo entre 1.0
rearranque [seg.] los intentos de rearranque automatico.
automatico]

H30 [Seleccion del | 0.2/2.2 0.2 0.2 kW 0.4 81
tipo de motor] 1)

0.4 0.4 kW
0.75 0.75 kW
15 1.5 kW
2.2 2.2 kW

H31 [Numero de 2/12 = Este parametro esté relacionado con la 4
polos del visualizacion de las RPM en el menu
motor] principal.

H32 [Frecuencia 0/10 rpm x P 3.0
nominal de [Hz] fg=1, —(—) 2)
deslizamiento] = 120

Donde, fs = Frec. nominal deslizam.
fr = Frecuencia nominal
'PM - placa del motor RPM
P = Namero polos del motor

H33 [Corriente 1.0/20 = Introduzca la corriente nominal del motor 1.8
nominal del [A] que figura en la placa de identificacion.
motor]

H34 [Corriente en 0.1/12 = Introduzca el valor de corriente detectado 0.9 81
vacio del [A] cuando el motor gira a las rpm nominales
motor] después de eliminar la carga conectada al

eje del motor.
= Introduzca el 50% del valor de la corriente
nominal cuando sea dificil medirlo.

H36 [Rendimiento 50/100 = Introduzca las caracteristicas del motor 72
del motor] [%0] (véase la placa identificativa del motor).

H37 [Inercia 0/2 = Seleccione uno de los siguientes valores 0 81
nominal de la segun la inercia del motor.
carga]

0 10 veces inferior a la inercia del
motor

1 Aproximadamente 10 veces la
inercia del motor

2 Mas de 10 veces la inercia del
motor

H39 [Seleccion de 1/15 = Este parametro afecta al sonido audible 3 91
la frecuencia [kHz] del motor, a la emisidn electromagnética
de corte de los del variador, a su temperatura y a las
IGBT] fugas de corriente. Si el valor programado

es alto, el sonido del variador serd menor
pero se incrementaran sus fugas de
corriente.

H40 [Seleccion del | 0/3 0 {Control de voltios/frecuencia} 0 70
modo de 1 {Control de compensacion por 81
control] deslizamiento }

2 {Control de realimentacion PID } 83
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7.3 Grupo de funcion 2
LED Nombre del Rang Parametros | Ajustable

display parametro Min./Max. PSRN de fabrica | en marcha el
3 {Control sensorless} 86
H41 [Auto tuning] 0/1 = Si este pardmetro se programa en 1, 0 X 85
medira automaticamente los pardmetros de
H42 y H43.
H42 [Resistencia 0/5.0[Q] = Muestra el valor de la resistencia del estator - X
del estator del motor.
(Rs)]
H44 [Impedancia 0/300.0 = Es la impedancia de inductancia del estator - X
de inductancia | [mH] y del rotor del motor.
(Lo)l
H45 Ganancia P 0/32767 = Ganancia P para el control sensorless 1000 (0]
sensorless
H46 Ganancia | = Ganancia | para el control sensorless 100 (0]
sensorless
H50 [Seleccion de | 0/1 0 Borne de entrada | (0 ~ 20 mA) 0 X 83
3) [DeIaDI;mentaci(’)n 1 Borne de entrada V1 (0 ~ 10 V)

3) : Programe H40 en 2 (control PID) para visualizar este parametro.
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7.3 Grupo de funcion 2

LED

Nombre del

Rango

Parametros

Ajustable

display parametro Min./Max. DEEEE e de fabrica en marcha )
H51 [Ganancia P 0/999.9 = Este parametro determina la ganancia del 300.0 83
del controlador | [%] controlador PID.
PID]
H52 [Ganancia 0.1/32.0 1.0 83
tiempo integral | [seg.]
del controlador
PID
(Ganancia )]
H53 Ganancia 0.0 /30.0 0.0 83
tiempo [seq.]
diferencial del
controlador
PID
(Ganancia D)
H54 Ganancia F del | 0/999.9 » Es la ganancia de la realimentacion del 0.0 83
controlador [%] controlador PID.
PID
H55 [Limite de la 0/400 = Este parametro limita la frecuencia de 60.0 83
frecuencia de [Hz] salida desde el control PID.
salida PID] = El valor es programable dentro del rango
comprendido entre F21 — [Frecuencia
max.] y H23 — [Frecuencia de inicio].
H60 [Selecciébnde | 0~ 3 0 Diagnostico desactivado 0
auto . 1 Fallo IGBT/ fallo a tierra
diagnostico] 2 Fase de salida corto o abierta
3 Fugas a tierra
H70 [ Frecuencia |0~1 0 Tiempo de Acc./Dec. Que 0 65
de referencia precisa el variador para
para alcanzar de OHz a F21 —Frec
Acc/Dec] Max.
1 Tiempo de Acel./dec. Que precisa
el variador para alcanzar una
frecuencia de destino desde la
frecuencia de funcionamiento.
H71 [Base de 0~2 0 Unidad programable: 0.01 seg.
tiempo para 1 Unidad programable: 0.1 seg.
Acel./ Dec. 2 Unidad programable: 1 seg.
H72 [Visualizacion | 0/13 = Este parametro selecciona los 0 96
en display a la parametros que se visualizaran en la
puesta en consola cuando se conecte la
marcha] alimentacion por primera vez.
0 Consigna de frecuencia
1 Tiempo de aceleracion
2 Tiempo de deceleracion
3 Modo de mando
4 Modo de frecuencia
5 Frecuencia multipaso 1
6 Frecuencia multipaso 2
7 Frecuencia multipaso 3
8 Corriente de salida
9 Rpm del motor
10 Tension DC
11 Display seleccionado por el usuario
12 Visualizacién del fallo
13 Direccion del sentido de giro del
motor
H73 [Seleccién y 0/2 Puede visualizar cada uno de los siguientes 0 96
visualizacion parametros desde la funcién vOL - [Display
de parametros] seleccionado por el usuario].
0 | Tensién de salida [V]
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7.3 Grupo de funcion 2

LED Nombre del
parametro

Parametros
de fabrica

Rango
Min./Max.

Ajustable
en marcha

Descripcion Pag.

display

1 Potencia de salida [kW]

2 Par [kgf - m]

H74

[Visualizacion
de la ganancia
en rpm del
motor.]

1/1000
(%]

= Este pardmetro modifica el modo de
visualizacion de la velocidad del motor
de rotacion (r/min) a velocidad mecéanica
(m/min).

RPM :(120><fJX H74

H31 100

100

95

H75

Limite de
funcionamiento
dela
resistencia de
frenado

0/1

0: llimitado

1: Tiempo de ajuste en H76

H76

Ajuste
porcentaje de
funcionamiento

0/30
(%]

Ajuste en porcentaje del tiempo de
funcionamiento de la resistencia

10

H77
@)

Control del
ventilador

0/1

0: Funcionamiento continuo
1: Funciona cuado activamos la orden de
marcha al variador

H78

Modo de
funcionamiento
por fallo de
ventilador

0/1

0: el equipo sigue funcionando aunque no
funcione el ventilador

1: Si el ventilador no funciona, paro de
variador

H79

[Version de
software]

0/10.0

Este parametro muestra la version de
software del variador.

1.0

H81

[Tiempo de
Acel. del 2°
motor]

H82

[Tiempo de
Decel. del 2°
motor]

0/6000
[seg]

H83

[Frecuencia
base del 2°
motor]

30/400
[HZ]

H84

[22 ley tensidn
U/F del motor]

0/2

H85

[2° par Boost
de avance]

H86

[2° par Boost
de retroceso]

0/15 [%]

H87

[Nivel de
prevencién
dindmica de
corriente del 2°
motor]

30/150
(%]

H88

[Nivel de
proteccién
térmica del 2°
motor durante
1 minuto]

H89

[Nivel de
proteccion
térmica
continuada del
2° motor]

50/200
[%]

H90

[Corriente
nominal del 2°
motor]

0.1/20
(Al

Este parametro estara activado cuando el
borne seleccionado esté en ON después de
que 117-124 haya sido programado en 12
{Seleccion del 2° motor}.

5.0

10.0

60.0

91

150

150

100

1.8

91

H91

Lectura de
pardmetros

0/1

Copia los parametros del variador en la
consola.

H92

Escritura de
los pardmetros

0/1

Los pardmetros almacenados en la consola
los trasfiere al variador.
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7.3 Grupo de funcion 2

Nombre del Rango Descripcién Parémet_ros Ajustable Pag
parametro Min./Max. de fabrica en marcha !
H93 [Inicializacién 0/5 = Este parametro restablece todos los 0 X 93
de los pardmetros del variador a sus valores de
pardmetros] origen.
(0] -
1 Inicializacién de todos los grupos de
pardmetros a los valores de fabrica
por defecto.
2 Inicializacién del grupo
Principal exclusivamente.
3 Inicializacion del grupo de Funcion
1 exclusivamente.
4 Inicializacién del grupo de Funcién
2 exclusivamente.
5 Inicializacién del grupo I/O
exclusivamente.
H94 [Registro de la | O/FFF Contrasefa para H95-[bloqueo de los 0 (0] 93
contrasefa] parametros].
H95 [Bloqueo de O/FFF Este pardmetro permite bloquear o 0 (0] 95
los desbloquear los parametros introduciendo
parametros] la contrasefia registrada en H94.
UL Activacién de la funcion
(Desblogueo) de modificacion de los
parametros
L (Blogueo) Desactivacion de la
funcion de modificacion
de los parametros

(1) Excepcion : La talla SV004IG5A-2/ SVO04IG5A son de ventilacion natural no forzada
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7.4 Grupo /O

LED
display

Nombre del
parametro

Rango
Min./Max.

Descripcion

Parametros

de fabrica

Ajustable

10 [Salto al codigo | 0/63 Este pardmetro establece el salto al c6digo 1 (0] 22
deseado] deseado.

11 [Constante 0/9999 Esta funcion ajusta la respuesta de la tension 10 (0] 57
temporal de analdgica de entrada desde el potenciometro del
filtrado para la teclado.
sefial de
entrada VO]

12 [Tension VO 0/10 Determina la tension VO minima de entrada. 0 (@)
minima de V]
entrada]

13 [Frecuencia 0/400 Determina la frecuencia minima de salida VO del 0.0 (0]
correspondiente | [Hz] variador con la tension minima de entrada.
alatension| 2]

14 [Tension VO 0/10 Determina la tension VO méaxima de entrada. 10 o
maxima de V]
entrada]

15 [Frecuencia 0/400 Determina la frecuencia maxima de salida del 60.0 (0]
correspondiente | [Hz] variador con la tensiéon VO maxima de entrada.
al4]

|16 [Constante 0/9999 Determina la constante temporal de filtrado para la 10 (0] 58
temporal de sefial de entrada V1.
filtrado para la
sefial de
entrada V1]

17 [Tension V1 0/10 Determina la tensiéon V1 minima de entrada. 0 (0]
minima de V]
entrada)

|8 [Frecuencia 0/400 Determina la frecuencia minima de salida con la 0.00 (0]
correspondiente | [Hz] tensién V1 minima de entrada.
al7]

19 [Tension V1 0/10 Determina la tensiéon V1 méaxima de entrada. 10 0]
maxima de V]
entrada]

110 [Frecuencia 0/400 Determina la frecuencia maxima de salida con la 60.00 (0]
correspondiente | [Hz] tensién V1 méxima de entrada.
alo]

111 [Constante 0/9999 Determina la constante temporal de filtrado para la 10 (0] 59
temporal de sefal de entrada I.
filtrado para la
sefial de
entrada I]

112 [Corriente | 0/20 Determina la corriente | minima de entrada. 4 (@)
minima de [mA]
entrada]

113 [Frecuencia 0/400 Determina la frecuencia minima de salida del 0.00 (0]
correspondiente | [Hz] variador con la corriente | minima de entrada.
all2

114 [Corriente | 0/20 Determina la corriente | méxima de entrada. 20 (@)
maxima de [mA]
entrada]

115 [Frecuencia 0/400 Determina la frecuencia de salida maxima del 60.00 (0]
correspondiente | [Hz] variador con la corriente | maxima de entrada.
all4

116 [Criterio parala | 0/2 0 Deshabilitado 0 (0] 112
pérdida de la
sefial analdgica 1 Menor que la mitad del valor
de entrada] programado en | 2/l 7/1 12

2 Inferior que valor programado en
1217112

117 [Entrada 0/24 0 Consigna de avance {FX} 0 O 62

configurable P1]
1 Consigna de retroceso {RX}
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7.4 Grupo /O
Ajustable
en Pag
marcha

LED Nombre del Rango

‘ Parametros

Descripcion de fabrica

display parametro Min./Max.

118 [Entrada Parada de emergencia por fallo {EST}
configurable
P2] 3 Reset de fallos{RST}.
119 [Entrada 4 Consigna de funcionamiento Jog 2 (0]
configurable {JOG}
P3] 5 Frecuencia multipaso — Baja
120 [Entrada 6 Frec. multipaso — Media 3 (0]
configurable - -
P4 7 Frecuencia multipaso — Alta
121 [Entrada 8 Multi-Acel./Decel. — Baja 4 (0] 67
configurable
P5] 9 Multi-Acel./Decel. — Media
10 Multi-Acel./Decel. — Alta
11 Inyeccién de frenado DC durante Stop 5 o
122 [Entrada 12 Seleccién del 2° motor
Configurable 13 - Reservados-
P6] 14 -Reservados-
15 Funcionamiento Aumento de la
como Moto consigna de
123 [Entrada potenciémetro frecuencia (UP) 6 0
Configurable 16 Descenso de la 80
P7] consigna de
frecuencia
(DOWN)
17 Funcionamiento a 3-hilos
124 [Entrada 18 Fallo externo: contacto A (EtA) 7 0
Configurable 19 Fallo externo: contacto B (EtB)
P8] 20 Auto diagnostico
21 Cambios entre_modos PID y U/F
22 Cambio entre opcion y variador
23 Mantenimiento de la dltima sefial de
entrada analdgica
24 Acel./Decel. deshabilitados
125 [Visualizacion BIT | BIT | BIT | BIT | BIT |BIT | BIT | BIT || - -
del estado del 7 6 5 4 3 2 1 0 97
borne de P8 |P7 |P6 |P5 |[P4 |P3 [P2 |P1
entrada]
126 [Visualizacion BIT1 BITO - 97
del estado del -
borne de salida] 30 ABC VO
127 [Constante 1~7 = Siel valor se programa alto, la respuesta del 4 (0]
temporal de borne de entrada se ralentizara.
filtrado del
borne de
entrada
configurable]
130 [Frecuencia 0/400 = Este valor no podra programarse por encima 30.0 (0]
multipaso 4] [Hz] de F21 — [Frecuencia maxima). 61
131 [Frecuencia 25.0 (0]
multipaso 5]
132 [Frecuencia 20.0 (0]
multipaso 6]
133 [Frecuencia 15.0 (0]
multipaso 7]
134 [Tiempo de 0/6000 3.0 (@] 67
multi-acel. 1] [seq.]
135 [Tiempo de 3.0
multi-decel. 1]
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7.4 Grupo /O
d'LED Nom'bre del I?ang Descripcion | Parér,net_ros AJusetnabIe Pag|
isplay parametro Min./Max. de fabrica
marcha
136 [Tiempo de 4.0 67
multi-acel. 2]
137 [Tiempo de 4.0
multi-decel. 2]
138 [Tiempo de 5.0
multi-acel. 3]
139 [Tiempo de 5.0
multi-decel. 3]
140 [Tiempo de 6.0
multi-acel. 4]
141 [Tiempo de 6.0
multi-decel. 4]
142 [Tiempo de 7.0
multi-acel. 5]
143 [Tiempo de 7.0
multi-decel. 5]
144 [Tiempo de 8.0
multi-acel. 6]
145 [Tiempo de 8.0
multi-decel. 6]
146 [Tiempo de 9.0
multi-acel. 7]
147 [Tiempo de 9.0
multi-decel.7]
150 [Seleccién de la | 0/3 Salida 10 [V] 0 (0]
tension 0 Frecuencia de salida | Frecuencia 99
analo6gica de maxima
salida] 1 Corriente de salida | 150 %
2 Tension de salida 282 V / 564V
AC
3 Tensién DC del 400 V / 800
variador DC
151 [Ajuste del nivel | 10/200 Basado en 10V 100 (0]
de frecuencia [%]
analégica de
salida]
152 [Nivel de 0/400 = Este parametro se emplea cuando 154 — 30.00 (0] 100
deteccién de [Hz] [Seleccién del borne de salida configurable] o
frecuencia] 155 — [Seleccién del relé configurable] se
153 [Ancho de programan en 0-4. 10.00 O
banda de la = Este valor no podréa programarse por encima
deteccion de de F21 — [Frecuencia maxima).
frecuencia]
154 [Seleccién del | 0/18 0 FDT-1 12 (0] 101
borne de salida
configurable] 1 FDT-2 101
I55 [Seleccion del 2 FDT-3 17 102
relé 3 FDT-4 102
configurable] 4 FDT-5 103
5 Sobrecarga {OL} 103
6 Sobrecarga del variador {IOL}
7 Detencién del motor {STALL}
8 Fallo por sobre tensién {OV}
9 Fallo por baja tensién {LV}
Sobrecalentamiento por fallo del
10 ventilador de refrigeracion del variador
{OH}
11 Pérdida de la consigna
12 Durante el funcionamiento 106
13 Durante la detencién (stop)
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7.4 Grupo /O
d'LED Nom'bre del I?ang Descripcion | Parér,net_ros AJusetnabIe Pag|
isplay parametro Min./Max. de fabrica
marcha
Durante funcionamiento constante
15 Durante la busqueda de velocidad
16 Tiempo de espera para la sefial de
puesta en marcha
17 Relé de salida por fallo
18 Fallo de ventilador
156 [Relé de salida | 0/7 Al programar | Al Al 2 (0] 100
por fallo] H26- producirse | producirse
[NUmero de un fallo un fallo
intentos de distinto al | por baja
rearranque de baja tension
automatico] tension
Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 - - -
1 - - v
2 B v -
3 - v v
4 v - -
5 v - v
6 v v -
7 v v v
157 Configuracion Rele Colector 0
dereley Multifuncion | abierto
transistor Bit 1 Bit 0
colector abierto 0 " .
X
1 - v
2 v -
3 v v
159 Seleccion 0/1 0: Modbus RTU 0
protocolo de 1: LG BUS X
comunicacion
160 [Numero de 1/32 = Este pardmetro se programa cuando el variador 1 (0]
estacion del utiliza una opcién de comunicacion RS485.
variador]
161 [Velocidad en 0/4 = Seleccione la velocidad en baudios de RS485 3 (0]
baudios] 0 1200 bps
1 2400 bps
2 4800 bps
3 9600 bps
4 19200 bps
162 [Seleccion del 0/2 = Esta funcién se emplea cuando la consigna de 0 (0] 112
control de frecuencia proviene de los bornes V1 el o dela
marcha opcion de comunicacion.
después de la 0 Funcionamiento continuado
pérdida de la 1 Rueda libre hasta Stop
consigna de 2 Deceleracion hasta Stop
frecuencia]
163 [Tiempo de 0.1/12 = Tiempo que el variador invierte en determinar si 1.0
espera tras la [seq.] hay o no consigna de frecuencia de entrada. Si
pérdida de la no hubiera consigna de frecuencia de entrada, el -
consigna de variador iniciara su funcionamiento desde el
frecuencia] modo seleccionado en 162.
164 Ajuste de 2/ 100 = Base de tiempo para la comunicacién 5
tiempo para la (mS) -
comunicacion
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8. Diagrama de bloque del control

8. Diagrama de bloque del control
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Diagrama de blogue del control

8.1 Programacioén del modo de la frecuencia y de la unidad
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Diagrama de blogue del control

8.2 Programacion de la Acel./Decel. y del control U/F
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Funciones basicas

9. Funciones basicas

9.1 Modo de frecuencia

® Programacion de la frecuencia digital desde la consola 1

Rango

Grupo || LED Display Nombre del parametro velor Min./Max. Parar,ne.tros Unidad
programado de fabrica
principal
\ Frq [Modo de frecuencia] 0

La frecuencia de funcionamiento se programa en 0.0 - [Consigna de frecuencia].

Programe Freq — [Modo de frecuencia] en 0 {Programacién de la frecuencia desde la consola 1}.

Programe la frecuencia deseada en 0.0 y pulse la tecla Ent (®)dos veces, para guardar el valor en la memoria.
El valor programable no podra superar F21 — [Frecuencia maximay.

® Programacion de la frecuencia digital desde la consola 2

g Parametros
Min./Max. o Unidad
de fabrica

Valor
programado

[Modo de frecuencia]

Grupo LED Display Nombre del pardmetro

Grupo
principal

= La frecuencia de funcionamiento se programa en 0.0 - [Consigna de frecuencia].

= Programe Freq — [Modo de frecuencia] en 1 {Programacion de la frecuencia desde la consola 2}.

= En 0.0, se madifica la frecuencia pulsando las teclas Subir (A) / Bajar (V). Es posible seleccionar el uso de las
teclas Subir/Bajar como potenciémetro en la consola.

= El valor programable no podra superar F21 — [Frecuencia maxima].
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Programacion de la frecuencia analdgica de entrada -10[V] a +10 [V]

Previene la presencia de fluctuaciones en la sefial analdgica de entrada provocada por algin ruido en el variador

Valor Rango Parametros
Grupo LED Display Nombre del pardmetro Min./Max. 2 Unidad
programado de fabrica
Gr_up_o 0.0 [Consigna de frecuencia] - - - Hz
principal
[Modo de frecuencia] o7 0
Grupo [Constante de filtrado
110 11 temporal para la sefial de 10 0/9999 10
entrada V0]
[Tensién VO minima de ) i
12 entrada] 0/ -10 0 \Y,
13 E[iFlrg]cuenma correspondiente ) 0/400 0.00 Hy
14 [Tensién VO max. de entrada] - 0/10 10.00 \
5 gF{z]cuenC|a correspondiente ) 0/400 60.00 Hyz

=  Programe Frq — [Modo de frecuencia] en 2.
=  Elvalor de frecuencia programado puede visualizarse en 0.00- [Consigna de frecuencia].

» 11:[Constante de filtrado temporal para la sefial de entrada VO]
Efectiva para eliminar el ruido en el circuito de programacion de la frecuencia.
Aumenta la constante de filtrado temporal si no fuera posible el funcionamiento a velocidad estable por presencia de ruidos en

el variador. Programar valores mas altos provocara una respuesta mas lenta (el valor de t aumenta ).

Entr.\/Q |

Frec prng/
I t

» 12-15:[Tension de entrada Min./Méax y programacion de la frecuencia]

Se puede programar la frecuencia correspondiente a la tension VO de entrada.

Ejemplo: al programar | 2 - [Tension V1 minima de entrada] = 2 V, | 3- [Frecuencia correspondiente a | 2]= 10 Hz, | 4 - [Tension

V1 méx. de entrada] =8 V' y I 5 - [Frecuencia correspondiente a | 4]= 50 Hz, se visualizara la siguiente figura:

Prog.
frec. 50 Hz

15

13 10 Hz

Entrada
/ V1
2V 8V
12 14
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® Programacion de la frecuencia analdégica desde la entrada de tensién analogica de entrada (0-10 V) o desde el

potenciémetro del borne VR

Valor REYD Parédmetros
Grupo LED Display Nombre del parametro Min./Max. Rt Unidad
programado de fabrica
Gr_up_o 0.0 [Consigna de frecuencia] - - - Hz
principal
[Modo de frecuencia] 0/7 0
Grupo [Constante de filtrado temporal
110 16 para la sefial de entrada V1] 10 0/9999 10
17 [Tension V1 minima de entrada] - 0/10 0 \%
I8 [7I?recuen0|a correspondiente a | ) 0/400 0.00 Hy
19 [Tension V1 max. de entrada] _ 0/10 10 Vv
110 g;recuenua correspondiente a | ) 0/400 60.00 Haz

=  Programe Frq -[Modo de frecuencia] en 3 {Programacion de la frecuencia desde el borne V1}.
= Lasefial 0-10 V podra aplicarse directamente desde un controlador externo o desde un potenciémetro (entre
los bornes VR y CM).

» Conecte el borne tal como se muestra a continuacion y consulte las paginas 9-2 para | 6 - 110.

N\ R ES v
% Vi ® o
N ov

Conexion de potenciémetro

Entrada tensién analégica (-10 a 10 V)

® Programacion de la frecuencia desde la corriente de entrada analégica (0-20mA)

Rango

| LED Display Nombre del parametro e Min./Max. Parame_tros Unidad
programado de fabrica
Srriﬁgicp))al 0.0 [Consigna de frecuencia] - - - Hz
[ Frqg [Modo de frecuencia] o/7 0
Grupo [Constante de filtrado temporal
110 111 para la sefal de entrada I] 10 0/9999 10
112 [Corriente minima de entrada 1] } 0/20 4 mA
113 [1Fzr]ecuen0|a correspondiente a | _ 0/400 0.00 Haz
114 [Corriente max. de entrada I] ; 0/20 20 mA
115 [lIZr]ecuenma correspondiente a | ) 0/400 60.00 Hy

=  Programe Frg — [Modo de frecuencia] en 4 {Corriente de entrada analdgica (0-20 mA)}.
= Lafrecuencia se programa desde la sefial de entrada 0-20 mA entre los bornes | y CM.
= Véanse las paginas 9-2 para 111-115.
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® Programacion de la frecuencia desde el potenciémetro de la consola + corriente de entrada analdgica (0-20 mA)

Rango

Min./Max. Parametros

de fabrica

Valor
programado

Frqg [Modo de frecuencia] 5

Grupo LED Display Nombre del parametro Unidad

Grupo
principal

= Programe Frq — [Modo de frecuencia] en 5 {Potenciémetro de la consola y corriente de entrada analdgica (0-20

mA)}.
= La funcion de invalidacion se realiza desde la programacion de la velocidad principal y auxiliar.

= Cobdigo asociado: 11-15,111-115

» Cuando se programa la velocidad principal desde el potenciémetro y la velocidad auxiliar desde la sefial de

entrada analdgica, la funcién de invalidacién se programara tal como se indica en la siguiente tabla.

- . Valor
Grupo Caédigo Nombre del parametro programado Uds.
Grupo I/0 12 [Tension NV minima de entrada] 0 \Y
13 [Frecuencia correspondiente a | 2] 0.00 Hz
14 [Tension NV méx. de entrada] 10.00 V
15 [Frecuencia correspondiente a | 4] 50.00 Hz
17 [Tensién V1 minima de entrada] 0 V
18 [Frecuencia correspondiente a | 7] 0.00 Hz
19 [Tensién V1 méax. de entrada] 10.00 \
110 [Frecuencia correspondiente a | 9] 50.00 Hz
112 [Corriente | minima de entrada] 4 MA
113 [Frecuencia correspondiente a | 12] 0 Hz
114 [Corriente | max. de entrada] 20 MA
| 15 [Frecuencia correspondiente a | 14] 5.0 Hz

Una vez realizada la programacion anterior, si 5 V se programa desde el potenciémetro y 12 mA desde el borne |, la sefial

de salida sera 25.00 Hz.
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® Programacion de la frecuencia desde la sefial de entrada 0-10 V + 0-20 mA

Parametros
de fabrica

Grupo LED Display Nombre del pardmetro VLD Min./Max.
programado

Frqg [Modo de frecuencia] ()

Unidad

Rango

Grupo
principal

= Programe Frq — [Modo de frecuencia] en 6 {V1 + borne de entrada I}.

= Cddigo asociado: 16-110,111-115

= Para la programacion, consulte el apartado referente a la programacion de -10 a +10V de entrada + 0 a 20mA
de entrada.

® Programacion de la frecuencia desde el potenciémetro de la consola + sefial de entrada 0-10 V

Valor REL(EE Parametros

Grupo LED Display Nombre del parametro Min./Max. Unidad

programado de fabrica
Frg [Modo de frecuencia] 7

= Programe Frq — [Modo de frecuencia] en 7
= Codigo asociado: | 59 - 160, 161
= Comunicacion RS485

® Mantenimiento de la sefial de entrada analdgica

Rango

Valor Parametros

Nombre del parametro Min./Max. Unidad

programado de fabrica

[Modo de frecuencia] 2/7

[Definicion del borne de
entrada configurable P1]

[Definicion del borne de

entrada configurable P5]

= Esta programacioén se activara cuando Frq — [Modo de frecuencia] se programe en 2-7.

= Programe uno de los bornes de entrada configurables en 23 para activar la funcién de mantenimiento
de la sefial analdgica.

» Cuando 124 —[Definicion del borne de entrada configurable P5] se programa en 23,

Progr. frec.

Frec.

P5 I
Consigna
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9.2 Programacion de la frecuencia configurable

Grupo LED Displa Nombre del parametro ol M||’_\:1a/nMgZx FEIEIEIDE
P play P programado : : de fabrica
Gr.up_o 0.0 [Consigna de frecuencia] 5.0 0/400 0.00 Hz
principal
Frq [Modo Frq] 0 07 0 -
Sl [Frecuencia configurable 1] _ 10.00
St2 [Frecuencia configurable 2] _ 0/400 20.00 Hz
st3 [Frecuencia configurable 3] _ 30.00
Grupo [Definicién del borne de 5
110 entrada configurable P3]
[Definicién del borne de 0/24 6 )
entrada configurable P4]
[Definicién del borne de 7 )
entrada configurable P5]
130 [Frecuencia configurable 4] - 30.00
131 [Frecuencia configurable 5] - 25.00
0/400 Hz
132 [Frecuencia configurable 6] - 20.00
133 [Frecuencia configurable 7] - 15.00

= Seleccione un borne para aplicar la consigna de la frecuencia configurable entre los bornes P1-P5.

= Si selecciona para esta programacion los bornes P3-P5, programe 122-124 en 5-7 para dar la consigna de
frecuencia configurable.

= La frecuencia configurable 0 se puede programar utilizando Frq — [Modo de frecuencia] y 0.0 — [Consignha de
frecuencia).

= La frecuencia configurable 1-3 se programa en St1-St3 en el grupo principal, mientras que la frecuencia de
paso 4-7 se programa en 130-133 en el grupo I/O.

Frec. | exorrx | P5 | P4 | P3 Paso 2
paso
Paso
0 Y - - - Paso aso 3
1 v - - v
Frecuenci Paso 0
2 v - v -
3 v - v v
4 v v - -
5 v v - v P3
6 v v v - P4
7 v v v v
P5
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9.3 Programacion de la consigna de funcionamiento

® Funcionamiento desde las teclas Run y STOP/RST

Valor REID

Grupo LED Display Nombre del parametro Min./Max. GEICHLEL

programado de fabrica Sl

Grupo
principal

[Modo principal]

(Modo Run/Stop) 0/ 1

drv

[Seleccion del sentido de

rotacion del motor] Fir F

= Programe drv — [Modo principal] en O.

= El motor empezara a acelerar pulsando la tecla Run mientras se programa la frecuencia de funcionamiento. El
motor decelerara hasta llegar a stop pulsando la tecla STOP/RST.

= | a seleccion del sentido de rotacion del motor estara disponible en drC - [Seleccién del sentido de rotacion del
motor] cuando se seleccione la consigna de puesta en marcha desde la tecla Run de la consola.

drC [Seleccion del E Adelante
sentido de rotacién
del motor] R Reverso

FX : Sentido adelante

@ Programacion de la consigna de funcionamiento 1 desde los bornes FX y RX

Rango
LED Display Nombre del parametro Min./Max.

Parametros de

fabrica Unidad

Grupo Modo principal] 03 1
principal (Modo Run/Stop)

Grupo /O [Definicién del borne de entrada
7 configurable P1] 0 0/24 0

[Definicién del borne de entrada
'8 configurable P2] 1 0/24 1

. Programe drv — [Modo principal] en 1.
Ll Programe 117 y 118 en O y 1 para utilizar P1 'y P2 como bornes FX y RX.

®  “FX”es la consigna de funcionamiento en avance y “RX” la consigna de funcionamiento en reverso.

»  Elfuncionamiento se detendra cuando los bornes FX y RX se conmuten en ON o OFF.

Frecuencia

N\

2 S O —

RX
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® Programacion de la consigna de funcionamiento 2 desde los bornes FXy RX

Parametros
de fabrica

Valor

Grupo LED Display Nombre del parametro programado

Min./Max. Unidad

Rango
Grupo

upo drv [Modo principal]
principa

(Modo Run/Stop) 2 ‘

[Definicién del borne de

1/0 117 entrada configurable P1] 0 0724 0
[Definicién del borne de

118 entrada configurable P2] 1 0724 L

= Programe drv en 2.

= Programe 117 y 118 en 0 y 1 para utilizar P1 y P2 como bornes FX y RX.

= FX: Programacion de la consigna de funcionamiento. El motor gira hacia delante cuando el borne RX (P2) esta
en posicién OFF.

= RX: Seleccion del sentido de rotacion del motor. El motor girara en sentido reverso cuando el borne RX (P2)
esté en posicion ON.

Frecuencia
FX 7 0
R [

® Deshabilitacién la consigna de funcionamiento Adelante / Reverso

Rango
Min./M&x.

Valor
programado

[Seleccion del sentido de
rotacion del motor
[Deshabilitacién de la
Grupo de consigna de
L. F1l : :
funcién 1 funcionamiento

Adelante/Reverso]

Parametros

Grupo LED Display Nombre del parametro 2o Bl

Unidad

drC

0/2 0

Seleccione el sentido de rotacion del motor.

= 0: habilitacion de la consigna de funcionamiento Adelante y Reverso
= 1:deshabilitacion de la consigna de funcionamiento Adelante

= 2 :deshabilitacion de la consigna de funcionamiento Reverso
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@ Seleccion de la puesta en marcha (ON)

Valor Parametros

Grupo LED Display Nombre del parametro Unidad

programado : de fabrica

Grupo drv [Modo principal]

principal (Modo Run/Stop) 52 0/ 1

Grupo de [Seleccién de la puesta

funcién 2 en marcha (ON)] 0o 0

= Programe H20 en 1.
» Cuando la fuente de alimentacién de entrada AC se conecte al variador con drv programado en 1 0 2 {Run
desde el borne de conrtrol}, el motor empezara a acelerar.

= Este parametro estara desactivado cuando drv se programe en 0 {Run desde la consola}.

/1\ ATENCION

Debera prestarse especial atencién a esta funcién debido al riesgo potencial de sufrir dafios
personales ocasionados por la puesta en marcha repentina del motor al ser conectado a la
fuente de alimentacion de entrada AC.

Frec. de
entrada

Frecuencia

Consigna

o R P e

Cuando H20 es 0 Cuando H20 es 1

® Reinicio tras resetear un fallo

Rango z
Min. /Max. Parametros

programado de fabrica

Valor

Grupo LED Display | Nombre del parametro Unidad

Grupo [Modo principal] 03 1
principal (Modo Run/Stop)

Grupo de

funcién 2

}gRelmcm tras resetear un 0/1 0

allo]

= Programe H21 en 1.

= El motor empezara a acelerar si drv esta programado en 1 0 2 y el borne seleccionado estd en ON después de
resetear un fallo.

= Esta funcion estara desactivada cuando drv se programe en {Run desde la Consola}.

/NATENCION

Debera prestarse especial atencién a esta funcién debido al riesgo potencial de sufrir dafios

personales ocasionados por la repentina puesta en marcha del motor después de resetear un
fallo.
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Frecuencia
Reset [ /1
Consigna

own [ P N -

Cuando H21 es 0

9.4 Programacion del tiempo de Acel./Decel. y de la unidad

® Programacion del tiempo de Acel./Decel. segln la frecuencia maxima

Valor

Grupo LED Display Nombre del pardmetro programado

CuandoH2les1

Rango
Min./Max.

Parametros

de fabrica LI

Grupo ACC [Tiempo de Acel ] ‘ : 0/6000 5.0 seg.
principal
dEC [Tiempo de Decel.] ‘ - 0/6000 10.0 seg.

uncion 1
Grupo de [Referencia de frecuencia
funcion 2 H70 para la sefial de 0] 0/1 0

Acel./Decel.]

[Programacion en la unidad 0/2 1

del tiempo de Acel./Decel.]

= Programe el tiempo de Acel./Decel. en ACC/dEC (Grupo principal).

= Si H70 se programa en 0 {Frecuencia max.}, el tiempo de Acel./Decel. sera el que invierta el variador en

alcanzar su frecuencia maxima desde 0 Hz.

= Eltiempo de Acel./Decel. deseado de la unidad podra programarse en H71.

» Eltiempo de Acel./Decel. se programa basandose en F21 — [Frecuencia maxima). Por ejemplo, si F21 se

programa a 60 Hz, el tiempo de Acel./Decel. en 5 seg. y la frecuencia maxima a 30 Hz, el tiempo que el

variador necesitara para alcanzar los 30 Hz sera de 2,5 seg.

Frec. max.
60 Hz
Frec. run
30 Hz
Consigna
run
Tiempo Tiempo
¢ acel. > " decel. >
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» Es posible programar una mayor precision del tiempo en funcién de las caracteristicas de la carga tal como se

indica en la siguiente tabla.

Codigo Nombre del parametro Rango d(_e’ Valor Descripcion
programacion | programado
H71 0.01~600.00 0 Unidad: 0.01 seg.
[Programacion del tiempo
de Acel./Decel. de la | 0.1~6000.0 1 Unidad: 0.1 seg.
unidad]
1~60000 2 Unidad: 1 seg.

® Tiempo de Acel./Decel. basado en la frecuencia de funcionamiento

. Valor REME Parametros .
Grupo LED Display Nombre del parametro Min./Max. o Unidad
programado de fabrica

Grupo ACC [Tiempo de Acel ] - 0/6000 5.0 seg.
principal

dEC [Tiempo de Decel.] - 0/6000 10.0 seg.
Grupo de [Consigna de frecuencia o1 0
funcion 2 de Acel./Decel.]

= Eltiempo de Acel./Decel. esta programado en ACC/dEC.

= Siprograma H70 en 1 {Frecuencia Delta}, el tiempo de Acel./Decel. sera el invertido por el variador para
alcanzar una frecuencia de destino desde la frecuencia de funcionamiento (Frecuencia de funcionamiento
actual).

» Cuando H70y el tiempo de Acel. se programan en 1 {Frecuencia Delta} y 5 segundos, respectivamente,
(Zona A: aplicando primero la frecuencia de funcionamiento (10 Hz) , Zona B: funcionando a 10 Hz no se
emitird ninguna frecuencia de funcionamiento diferente. C: 30 Hz Frec. de funcionamiento (en este caso,
Frecuencia de destino) emitida mientras se aplica una frecuencia de funcionamiento de 10 Hz. pero

manteniéndose el tiempo de aceleracion programado de 5 segundos.)

Consigna 30 Hz
frec. (Frec. destino)
(Frec. run)
10Hz (Frec. delta)
A | B C | Tiempo
T T T
5 7 12 [seg.]
Consigna
run

5 seg. 5 seg.
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® Programacion del tiempo multi-Acel./Decel. desde los bornes configurables

Valor SEIYE Parédmetros
Grupo LED Display | Nombre del pardmetro Min./Max. o Unidad
programado de fabrica
GTUP.O ACC [Tiempo de Acel.] - 0/6000 5.0 Seg.
principal
dEC [Tiempo de Decel.] - 0/6000 10.0 Seg.
Grupo I/0 117 [Definicién del borne de 0 0/24 0
entrada configurable P1]
118 [Definicion del borne de 1 1
entrada configurable P2

[Definicién del borne de

entrada configurable P3] 2

[Definicién del borne de 3

entrada configurable P4]

[Definicién del borne de 4

entrada configurable P5]
134 [Tiempo multi-Acel. 1] - 0/6000 3.0 Seg.
147 [Tiempo multi-Decel. 7] - 9.0

=  Configure 119, 120, 121 en 8, 9, 10 si desea programar el tiempo Multi-Acel./Decel. desde los bornes P3-P5.
=  Eltiempo Multi-Acel./Decel. 0 se puede programar en ACC y dEC.

= Eltiempo Multi-Acel./Decel. 1-7 se puede programar en 134-147.

) Ti
T;EQDO Tiempo Tiempo multi- ps5 P4
Ti . decel. Acel./Decel.
iempo ¢
i Tiempo 0 - -
Tiempo o . : :
Frecuencia 7 . _
3 - v
4 v -
5 v -
- - - - 6 v v
> 7 v v
= I R e R
= 1
2 S N —
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Programacion del patrén de Acel./Decel.

Rango

MiniMax,  Midad

Grupo de E2

funcion 1 [Patron de Acel.] Lineal

F3 [Patrén de Decel.] S-curva

Ilglgl-OCSreVI;l Acel./Decel. de 40 %
— 1~100

40 %

Grupo LED Display ‘ Nombre del parametro Valor programado

Fin de la Acel./Decel. de la
S-Curva

= El patron de Acel./Decel. se puede programar en F2 y F3.

» Lineal: patrén general para aplicaciones de par constante.

= S-curva: esta curva permite al motor del variador acelerar y decelerar suavemente.
Aplicaciones indicadas: puertas de montacargas, ascensores.

[ Precaucion:
" Enla S-curva, el tiempo real de Acel./Decel. sera superior al programado por el usuario.

Frec.
Consigna
run
Tiempo Tiempo
< acel. » < decel. »

Ref. frec. Acel./Defel.
Ref. Freq. //—_\\ / 1/2 Ref. Frec. Acel./Decel.
Frec. . / \

H17 H18 H17 H18
Inicio Final Inicio Decel.Final
Acel. Acel. Decel.
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® Observe que la configuracion de la referencia de frecuencia para Acel./Decel. (H70)
esta programada a la frecuencia maxima y que la frecuencia de destino esté
programada a un valor inferior al de la frecuencia maxima. En este caso, la forma
de la S-curva podré aparecer distorsionada.

Ref. Acel./Decel. Flec. (H70)

= = Nota: si la frec. de destino se programe

Frec. de destino/v // \
/ N\
Frec. : / \\

H17 H18 H17 H18

® Desactivacion de la funcién Acel./Decel.

. Valor Rango Parametros .
Grupo LED Display Nombre del pardmetro Min./Max. 2 Unidad
programado de fabrica
Grupo I/0 120 [Definicién del borne de ) 0/24 0

entrada configurable P1]

[Definicién del borne de

entrada configurable P5]

=  Programe un borne de 120-24 para definir la desactivacion de la funcién de Acel./Decel.
=  Por ejemplo, si selecciona P5, programe 124 en 24 para activar esta funcion.

Frec.

P5 [ ON ] [on]

Consigna
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9.5 Control U/F

® Funcionamiento U/F Lineal

Valor REYY Pardmetros
Grupo | LED Display Nombre del parametro Min./Max. o Unidad
programado de fabrica
GrupQ de F22 [Frecuencia base] - 30/400 60.0 Hz
funcién 1
F23 [Frecuencia de arranque] - 0/10.0 0.5 Hz
[Patrén U/F] 0/2 0
Grupo
de [Seleccion modo de
funcién control] 073 0
2

= Programe F30 en 0 {Lineal}.

= Este patron mantiene un ratio lineal de voltaje/frecuencia desde F23 - [Frecuencia de arranque] a F22-
[Frecuencia base]. Esta funcion esté indicada para aplicaciones que requieran par constante.

» F22 — [Frecuencia base]: frecuencia donde el variador arranca con su tension de salida. Introduzca

la frecuencia del motor que figura en la placa de identificacion.

» F23 - [Frecuencia de arranque]: el variador funciona en el indice de tension nominal de salida.

Frec. base

Frec. inicio
Frec. -

Tension
nominal
variador

Tension =

Consigna
run

® Funcionamiento U/F cuadrético
Rango 2
Valor Min /Max. Parametros

Grupo LED Display Nombre del parametro programado e e

Unidad

Grupo de
funcién 1

F30 [Patrén U/F] \ 1

= Programe F30 en 1{Cuadratico}.
= Este patron mantiene un ratio cuadratico de voltios/hertzios. Aplicaciones indicadas: ventiladores, bombas, etc.

Tension

100%

Frec. base
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® Patron U/F definido por el usuario

LED Valor Parametros

Nombre del parametro

Display programado : de fabrica

Grupo de F30  [Patrén U/F]
funcion 1

Fa1 [Frecuencia 1 U/F definida . 0/400 15.0 Hz

por el usuario]

[Tension 4 U/F definida por i .
F38 el usuario] 0/100 100 %

= Programe F30 en 2 {Usuario U/F}.
= El usuario puede ajustar el ratio de voltaje/frecuencia dependiendo del patréon U/F de motores especiales y de

las caracteristicas de la carga.
/\ ATENCION

= En caso de utilizar un motor estdndar de induccién, si el valor se programa muy por encima del
patron lineal U/F, puede producirse una interrupcion del par o sobrecalentamiento del motor debido
a una sobrecarga.

= Cuando el patron U/F definido por el usuario esté activado, F28 - [Par Boost hacia adelante] y F29 -
[Par Boost hacia atras] estaran desactivados.

Tension
100%
F38
F36

F34

F32

Frec.

Frec. F31 F33 F35 F37 Frec.
inicio base

® Ajuste de latension de salida

Rango 2
Valor Min. /Max. Parametros

programado de fabrica

Grupo LED Display Nombre del parametro ‘ Unidad

Grupo de F39 [Ajuste de la tensidn de ‘

funcion 1 salida] 407110

%

= Esta funcién permite ajustar la tension de salida del variador. Es una funcién Gtil cuando se utiliza un motor con
una tensién nominal inferior a la tensién de entrada.

Tension

Prog. 100%
100%

Prog. 70%
70%

Frec.

Frec. base
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® Par Boost manual

Grupo

LED Display

Nombre del parametro

Valor
programado

Rango

Min./Max.

Parametros
de fabrica

Unidad

Grupo de

funcién 1 el

[Seleccion del par Boost]

[Par Boost hacia adelante]
0/15 5 %

F29 [Par Boost hacia atras]

=  Programe F27 en 0 {Par boost manual}.
= | os valores de [Par boost hacia adelante/atras] se programan por separado en F28 y F29.

/NATENCION

= Si el valor de par boost se programa muy por encima de lo requerido, podra causar el
sobrecalentamiento del motor debido a una sobrecarga.

Tension
100%

" Sin par boost
Par boost FX

Tiempo

Par boost RX

EX

RX

® Par Boost automatico

Rango
Min./Max.

Valor
programado

Parametros de

| LED Display fabrica

Nombre del pardmetro Unidad

Grupo de |
funcién 1

Grupo de |

F27 [Seleccién del par Boost] 0/1 0

[Corriente de vacio del

funcién 2 SR motor] 0.1/12 B A
| Ha1 [Seleccién automética] on 0
| H42 [Resistencia del estator (Rs)] 5 0/5.0 . o

= Antes de programar la funcién de Par Boost Automatico, H34 y H42 deberian configurarse correctamente (Véanse las
péaginas 10-6, 10-8).

= Programe F27 en 1 {Par boost automatico }.

= El variador generara automaticamente su tension de salida calculando el valor de par boost desde los parametros del motor.
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9.6 Selecciéon del modo Stop

® Decel. hasta Stop

Rango =
Valor Min./Max Parametros

Grupo LED Display Nombre del pardmetro programado . de fabrica Unidad

Grupo de = [Seleccién del modo | 0

Sife]e]|

funcién 1

=  Programe F30 en 0 {Decel. hasta stop}.
= Elvariador decelerara hasta los 0 Hz segun el tiempo configurado.

Frec.
Consigna
run

Tiempo decel.

-

® Frenado DC hasta Stop

Rango

Valor Parametros

Grupo LED Display Nombre del pardmetro ‘programado Min./Méx. de fabrica Unidad

Grupo de = [Seleccién del modo | 1

funcién 1 Stop]

=  Programe F30 en 1 {Frenado DC hasta stop} (Véanse las paginas 10-1 para mas informacién).

@® Detencién en rueda libre

. Valor REGED Parametros .
Grupo LED Display \ Nombre del parametro Min./Max. o Unidad
programado de fabrica

Grupo de [Seleccion del modo 2
funcién 1 Stop]

= Programe F30 en 2 {Detencién en rueda libre}.
= El variador desconecta su frecuencia de salida y tension cuando el interruptor de puesta en marcha esta en
posicion OFF.

Tension frec.
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9.7 Programacion del limite de frecuencia

® Programacion del limite de frecuencia basado en la frecuencia maximay de arranque

Rango a
Valor Min./MAx. Parametros Unidad

Grupo LED Display Nombre del pardmetro programado de fabrica

Grupo de F21

funcion 1 [Frecuencia méaxima]

F23 [Frecuencia de arranque] - 0/10 0.5 Hz

= Frec. max: limite superior de frecuencia excepto para F22 [Frecuencia base]. Ninguna frecuencia podra
programarse por encima de este limite [Frec. maximal].

® Frecuencia de arranque: limite inferior de frecuencia. Si se configura una frecuencia por debajo de este limite,
se programara automaticamente en el valor 0.00.

® Limite de la frecuencia de funcionamiento basado en el limite Superior/Inferior de frecuencia

REUEL Parametros
Min./Max. o Unidad
programado de fabrica

Valor

Grupo LED Display Nombre del parametro

Grupo de [Seleccion del limite
funcién 1 F24 Superior/Inferior de 0/1 0
frecuencia]
F25 [Limite superior de frec.] - 0/400 60.0 Hz
F26 [Limite inferior de frec.] - 0/400 0.5 Hz

= Programe F24 en 1.
= La frecuencia activa de funcionamiento podra programarse dentro del rango configurado en F25 y F26.

» Cuando la programacién de la frecuencia se realiza desde la sefial de entrada analdgica (tensién o
corriente de entrada), el variador funcionara dentro del rango del limite de frecuencia maxima e
inferior tal como se muestra a continuacion.

» Esta configuracion también es valida cuando la programacion de la frecuencia se realiza desde la

consola.

Cuando el limite de frec.

Frec. 77 no esté seleccionado
le-lte Frec. max.
superior L

frec.
inferior frec.
- il.O \ V1(Entrada tension)

T
0 20 mA | (Entr. corriente)
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® Frecuencia de salto

Grupo LED Display Nombre del parametro VAl : Para(ne_tros de
programado fabrica
Grupo de h [Seleccion de la frecuencia de 1
funcion 2 salto]
H11 [Limite inferior de la frecuencia de . 01400 10.0 Hy
salto 1]
H16 [Limite superior de la frecuencia i 0/400 350 Hy
de salto 3]

= Programe H10 en 1.
= La programacion de la frecuencia de funcionamiento no estara disponible dentro del rango de salto de frecuencia H11-H16.
= Elvalor de salto de frecuencia sera programable dentro del rango de F21 — [Frec. maxima] y F23 — [Frec. de arranque].

Frec.

H16
H15
H14
H13
H12

H11 - 10y V1(Entr. tensién)
0 20 ImA I (Entr. corr.

Consigna

-

o Progr. sup. frec.

" Progr. inf. frec.

»  Cuando se desean evitar las resonancias atribuibles a la frecuencia natural de un sistema mecanico, estos parametros
permiten omitir estas frecuencias de resonancia. Se pueden programar tres areas diferentes [Limite de salto de
frecuencia superior/inferior] de saltos de frecuencia tanto en los limites superiores como en los inferiores de cada area.
No obstante, durante la aceleracion o deceleracion, sera valida la frecuencia de funcionamiento dentro del area
seleccionada.

» Enelcaso de programar una frecuencia superior tal como se muestra mas abajo, si el valor programado de la frecuencia
(Programacion de la sefial analdgica desde la entrada de tension, corriente o programacion digital desde la consola) esta
comprendido dentro del rango de la frecuencia de salto, mantendra el valor del limite inferior de la frecuencia de salto. Si
el valor programado estuviera fuera del rango especificado, entonces aumentara la frecuencia.

» Enelcaso de programar una frecuencia inferior, si el valor programado de la frecuencia (Programacion de la sefial
analégica desde la tensién, corriente o programacion digital desde la consola) estuviera dentro del rango de la frecuencia
de salto, mantendra el valor superior del limite de la frecuencia de salto. Si el valor programado estuviera fuera del rango

especificado, entonces disminuira la frecuencia.
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10. Funciones avanzadas
10.1 Frenado DC

® Modo de parada mediante frenado DC

‘ Valor el

Nombre del parametro Min./Max. Parar,neyros de
programado fabrica

Grupo LED Display Unidad

Grupo de
funcion 1

[Seleccion del modo de

Fa4 ‘
paro]

[Frecuencia de arranque de i
F8 frenado DC] 0/60 5.0 Hz

[Tiempo de espera de

F9 frenado DC] - 0/60 1.0 Seg.
F10 [Tension de frenado DC] ) 0/200 50 %
F11 [Tiempo de frenado DC] ) 0/60 1.0 Seg.

= Programe F4 - [Seleccién del modo de paro] en 1.

= F 8: frecuencia en la que se activa el frenado DC.

= F 9: el variador se mantendra a la espera después de F8 - [Frecuencia de arranque de frenado DC] y antes de
aplicar F10 - [Tension de frenado DC].

= F10: programa el nivel como un porcentaje de H33 — [Corriente nominal del motor].

= F11: programa el tiempo durante el cual F10 se aplica al motor - [Tensién de frenado DC] después de F 9 -
[Tiempo de espera de frenado DC].

] Atencion:
Si se programa un valor de tension de frenado DC excesivo o el tiempo de frenado DC fuera demasiado largo,
podria producirse un sobrecalentamiento del motor y dafios al mismo.

E8 \j
Frec.
Tension [

Corriente *FlO

Consigna
run

» Programando F10 o F11 en 0 se desactivara el frenado DC.

» F 9 — [Tiempo de espera de frenado DC]: cuando la inercia de la carga sea grande o F 8 —
[Frecuencia de arranque de frenado DC] tenga un valor elevado, podra producirse un fallo por
sobrecorriente. Esta circunstancia puede prevenirse desde F9.

® Arranque mediante frenado DC
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Rango

Valor Min./Méx.

Nombre del parametro
programado

Grupo LED Display
Grupo de

[Tension de inicio de
funcién 1

frenado DC]

Parametros de
fabrica

0 Seq.

[Tiempo de arranque de
frenado DC 0/60

= F12: programa el nivel como un porcentaje de H33 — [Corriente nominal del motor].
= F13: el motor acelera después de que se aplique la tensiéon DC durante el tiempo especificado.

0 Atencion:
Si se programa un valor de tension de frenado DC excesivo o el tiempo de frenado DC fuera demasiado largo,
podria producirse un sobrecalentamiento del motor y dafios al mismo.

Frec.

Tension F12

Consigna

» Programando F12 o F13 en 0 se desactivara el inicio de frenado DC.
» t: Después de F13 - [Tiempo de inicio de frenado DC], la frecuencia se ird incrementando al
aplicarse tension DC durante el tiempo especificado t. En este caso, el tiempo de inicio de frenado

DC, sera superior al del valor programado.

® Frenado DC durante una detencidn (Stop) a través de una entrada configurable

FEITD Parametros de

vl Min./MAx. Unidad

Grupo LED Display Nombre del parametro

programado

fabrica

Grupo de
funcién 1

[Tension de inicio de
frenado DC]

[Definicién del borne de
entrada configurable P3]

Grupo /0 0/24

=  F12: programado como un porcentaje de H33 — [Corriente nominal del motor].

=  Seleccione un borne para emitir una orden de frenado DC durante una detencion entre P1 y P5.
=  Sise programa el borne P3 para esta funcion, configure 122 en 11 {Frenado DC durante una detencién}.

O Atencion:

Si se programa un valor de tension de frenado DC excesivo o el tiempo de frenado DC fuera demasiado largo,

podria producirse un sobrecalentamiento del motor y dafios al mismo.

_ +
Tension F12
T
ps [T
Consigna
wn
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10.2 Funcionamiento Jog

Rango

Valor Min/Max. Parametros de

programado fabrica Unidad

LED Display Nombre del parametro

Grupo de F20
funcion 1
Grupo I/0 [Definicion del borne de

22 entrada configurable P3] 0/24 2

Frecuencia Jog

= Programe la frecuencia jog deseada en F20.
= Parala programacién de esta aplicacién, seleccione el borne entre los bornes de entrada configurables

P1 a P5.
= Siprograma P3 para esta operacion, configure 122 en 4 {Jog}.
= La frecuencia Jog puede programarse dentro del rango de F21 - [Frecuencia max.] y F22 — [Frecuencia de

arranque].

P1L | FX:120=0

P3 | JOG : 122=4

CM

;
[
%%

F20
Frecuencia

P3 (JOG) [

Consigna run

» El funcionamiento Jog anula todas las operaciones restantes excepto el funcionamiento Dwell. A tal
efecto, si se introduce la consigna de la frecuencia Jog en pleno funcionamiento multi-paso, Subir-

Bajar velocidad o funcionamiento a 3-hilos, la operacion se realizara a la frecuencia Jog.
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10.3 Funcionamiento Subir-Bajar velocidad

Rango Pardmetros de
Min./M&x. o Unidad
programado fabrica

‘ Valor

Grupo LED Display Nombre del parametro

Grupo /0 [Definicién del borne de

entrada configurable P1]

[Definicién del borne de 0/24 6
entrada configurable P4]
[Definicién del borne de ‘ .

entrada configurable P5]

= Para el funcionamiento Subir-Bajar velocidad, seleccione entre los bornes P1 a P5.
= Sise seleccionan los bornes P4y P5, programe 123 y 124 en 15 {Consigna de frecuencia Subir} y 16 {Consigna
de frecuencia Bajar}, respectivamente.

—_
O—® Pl1 |FX:117=0
—_
O—® P4 | SUBIR : 123 =15
P
O—® P5 | BAJAR : 124 =16
)
CM
N
/
Frecuencia
P4
(SUBIR) /|
P5 (BAJAR s R v B
Consigna run

10.4 Funcionamiento a 3-hilos

Rango a
. , , ) Parametros de .
Grupo LED Displa Nombre del parametro programado Min./Max fabrica Unidad

Valor

Grupo I/0 [Definicion del borne de

entrada configurable P1]
~ ~ 0/24
[Definicién del borne de

_entrada configurable P5]

= Parael funcionamiento a 3-hilos, seleccione los bornes entre P1y P8.
= Sise selecciona el borne P5, programe 124 en 17 {Funcionamiento a 3-hilos}.
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P
O—® Pl1 |FX:I117=0
P
O—® P2 |RX:I118=1
) P8 [ 3-hilos : 124 =
& 3-hilos : 124 = 17
&‘ CM
Frecuencia
t
—1» -
FX O
RX M

P8 (3-hilos

» Si se seleccionan ambas operaciones (funcionamiento a 3-hilos y Subir-Bajar velocidad), se ignorara la
anterior.

» Elancho de banda del pulso (t) deberia ser superior a los 50 mseg.

» La operacion de busqueda de velocidad sera valida incluso en el caso de LVT (fallo por baja tension) como

consecuencia de un fallo instantaneo en la alimentacion principal.

10.5 Funcionamiento Dwell

Rango

Min /Méx. Parametros de

fabrica

Valor

programado Vil

Grupo LED Display Nombre del parametro

Grupo de H7

funcién 2 [Frecuencia Dwell] :

H8 [Tiempo Dwell] 0/10 0.0 Seg.

= Con esta programacion, el motor empezara a acelerar después de haberse aplicado el funcionamiento dwell
durante el tiempo especificado en su frecuencia.

= Esa aplicacion se emplea principalmente para liberar el freno mecanico en ascensores después de funcionar
con la frecuencia dwell.

» Frecuencia dwell: esta funcion se emplea para generar par en una direccién concreta. Es til en
aplicaciones con dispositivos de elevacion para obtener suficiente par antes de liberar el freno

mecanico. La frecuencia nonimal de deslizamiento se calcula segun la siguiente féormula:

rom x P
et (P

s = Frecuencia nominal de deslizamiento

f

f
rpm

Donde,
r = Frecuencia nominal
= RPM del motor en la placa de caracteristicas

P = Numero de polos del motor
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Ejemplo
Frecuencia nominal = 60 Hz
RPM = 1740 rpm

Numero de polos del motor = 4

f, =60 1740x4) _ 5\,
120

Frec. /
dwell ————

Frec. inicig

——p
. Tiempo
Frecuencial dwell
Consigna
un

10.6 Compensacidn por deslizamiento

Rango

Valor Min/MAx. Parametros de Unidad

Grupo | LED Display Nombre del pardmetro programado fabrica

Grupo de
funcion 2

[Seleccion del tipo de motor]

H30 - 0.2/7.5 7.5

[Numero de polos del motor]

H31 - 2/12 4

Ha2 [Frecuencia nominal de . 0/10 2.33 Hz
deslizamiento]

[Corriente nominal del

H33 motor] - 1.0/50 26.3 A
[Motor sin carga de )
H34 corriente] 0.1/20 11.0 A
H36 [Eficacia del motor] i 50/100 a7 "
H37 [Inercia nominal de la carga] i 02 0
| H40 [Seleccion del modo de ‘ 1 0/3 0

control]

= Programe H40 — [Seleccién del modo de control] en 1 {Compensacion por deslizamiento}.

= Esta funcién permite al motor funcionar a velocidad constante mediante la compensacion del propio
deslizamiento en un motor de induccion. Si la velocidad del eje del motor descendiera de forma significativa al
ser sometido a cargas pesadas, este valor aumentara.

» H30: selecciona el tipo de motor conectado al variador.

H30 [Seleccion del tipo 0.2 | 0.2 kW
de motor] : :

5,5 | 5.5kw

75 | 7.5kw
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» H31:introduce el nimero de polo en la placa de caracteristicas del motor.

»  H32:introduce la frecuencia de deslizamiento basada en la siguiente férmula y en la placa de caracteristicas del

motor.
rpmx P
fo=f, | PM*E
120
Donde, fS = Frecuencia nhominal de deslizamiento
ff = Frecuencia nominal
rpm

= RPM del motor en la placa de caracteristicas

P = Numero de polos del motor

Ejemplo
Frecuencia nominal = 60 Hz
RPM del motor = 1740 rpm
Nidmero de polos del motor = 4
fs = 60—(Mj =2Hz
120
H32- [Frecuencia nominal de deslizamiento] es 2 Hz. Programe H32- [Frecuencia nominal de deslizamiento] en 2.
» H33:introduce la corriente nominal del motor de la placa de caracteristicas
> H34:introduce el valor de corriente obtenido cuando el motor funciona a su frecuencia nominal después de suprimir la
carga. Introduzca el 50% de la corriente nominal del motor cuando sea dificil medir la corriente del motor sin carga
> H36: introduce la eficacia del motor de la placa de caracteristicas

P H37: selecciona la inercia de la carga basandose en la inercia del motor tal como se muestra a continuacion

H37 [Inercia nominal de la

0 Menor que 10 veces la inercia del motor
carga]

1 Aproximadamente 10 veces la inercia
del motor

2 Mayor que 10 veces la inercia del motor

» Cuanto mas pesadas sean las cargas, el intervalo de velocidad entre las RPM y la velocidad sincronica sera mayor

(Véase la grafica mas abajo). Esta funcion sirve para compensar el deslizamiento. Programe el valor de par boost al 2%.

Una programacion demasiado alta podria provocar una sobrecarga en el motor y errores en el calculo de la velocidad de

deslizamiento.

RPM

Velocidad
sincronizada

} Compensacion
por desliz.

RPM nominal

del motor

Carga
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10.7 Control PID

Grupo

Grupo de

funcién 2 Y

H50

LED Display

Nombre del parametro

[Seleccion del modo de
control]

[Seleccioén de la
realimentacién PID]

Rango
Min./Max.

Parametros de
fabrica

Valor

programado it

0/3 0 -

- 0/1 0 -

H51

[Ganancia P para el
controlador PID]

- 0/999.9 300.0 %

H52

[Tiempo integral para la
ganancia del controlador
PID (Ganancia )]

- 0.1/32.0 300 Seg.

H53

[Tiempo diferencial del

D)l

controlador PID (Ganancia -

0.0/30.0 0 Seg.

H54

[Ganancia F para el
controlador PID]

0/999.9 0 %

H55

de salida]

[Limite PID de la frecuencia

- 0/400 60.0 Hz

117~24

Definicién del borne de

entrada configurable P1-P5

21 0/24 - -

= Programe H40 en 2 {Control PID con realimentacion}.

= La frecuencia de salida del variador se regula desde el control PID para ser utilizado como control de flujo
constante, presién o temperatura.

» H50: selecciona el tipo de realimentacion del controlador PID.

H50

[Seleccién de la 0

{Borne de entrada | (0 ~ 20 mA)}

realimentacion PID]

{Borne de entrada V1 (0 ~ 10 V)}

» H51: determina el porcentaje de error visualizado. Si la ganancia P se programa al 50%, se

visualizara el 50% del valor del error.

» H52: determina el tiempo necesario para mostrar el valor de error acumulado. Determina el tiempo

requerido para alcanzar el 100% de la salida cuando el valor de error es del 100%. Si H52 -

[Tiempo integral del controlador PID (Ganancia I)] se programa en 1 seg., el 100% de la salida se

ejecutarad en 1 segundo.

» H53: determina el valor de salida correspondiente a la variacion del error. El error se detecta por

0.01 seg. en SV-iC5. Si el tiempo diferencial se programa en 0.01 seg. y la variacién del porcentaje

de error es 100 por 1 seg., se ejecutara 1% en 100% por 10 mseg.

» H54: ganancia F del PID. Determina la ganancia que se ha de afadir al valor de destino para el

controlador de salida PID.

» H55: limita la salida del controlador PID.

» 117~124: para modificar la funcién PID (Man-Auto), programe uno de los bornes P1-P5 en 21y

active la entrada en (ON).
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Diagrama del control por

bloques del PID

Sd ~Td

Z ounj nuaiy
101U
opow

[eTeRETER

A

el ~0cl

O/l NUSIN

[eloiawod
ssedAq ap Ald

GGH

L2 o oo

epljes ‘921 AW

g odwa)) :g5H

| odwan :zGH

d "ueb :TGH

2 'ouny nuap

did [oauod

7SH
2 'ouny nuap

[eEENEEE]
ap epueURD

Or H - -+
O/Oo < -
0SH STI~ L1 TT'9'TI
Z 'ouny nuaiy O/I NuUsy O/l NUSIN
‘wifeal ugiddsjes eoiBojeue “1ua e[es3 .mu_mo_mcm
nus onji4
YWoc~0:1| ¥
ANOT~0:TA| €
OA “wigusiod | z
Z ejosuod iboid| T
T elosuod Boid| O
-+
O la—] <« | |+
e -
WN STl ~2¢| TT9'TI
T O/I NUBN O/l NUSIN
0
eoifigeue us eeIs3  ealbgleue nus o4
'I2UaNJ3I4

‘redd nuapy

"Jai 031y “Boid

T
N
OA
10J19WOIDUS}0d

©|0SU0D
16o1d

SV-iG5

-84 -



Funciones avanzadas

10.8 Auto tuning

Valor S

Grupo LED Display Nombre del pardmetro Min./Max. Parar/ne;ros e
programado fabrica

Grupo de H41 ‘ [Seleccion Auto-tuning] 1 0/1 0 )
funcién 2
Resistencia del estator
H42 [ - 0/14.0 - Q
(Rs)] _ _ _
Ha4 Ellrg)]edanma de inductancia ) 0/300.00 i mH

= Se incluye un sistema de medicién automatico de los parametros del motor.
= Los parametros del motor medidos en H41 pueden utilizarse en las funciones de par boost automético y de
control Sensorless.

O Atencion:
La funcion de Auto-tuning deberia seleccionarse después de detener el motor. El eje del motor no deberé girar
impulsado por la carga durante H41 — [Auto-tuning].

» H41: cuando H41se configura en 1y se presiona la tecla Prog/Ent (s), se activara la funcion Auto-
tuning y se visualizara “TUn” en el LED de la consola. Al finalizar, se visualizara “H41".

» H42, H44: se visualizaran respectivamente, los valores de la resistencia del estator del motor y de la
impedancia de la inductancia detectados en H41. Cuando H93 — [Inicializacion de pardmetros] se
haya efectuado, se visualizara el valor correspondiente al tipo de motor (H30).

» Pulse latecla STOP/RST de la consola, gire el borne o active (ON) el borne BX para detener la
funcion Auto-tuning.

» Sise detuviera la funcién Auto-tuning de H42 y H44, se utilizara el valor previamente programado.

» Véanse las paginas 10-12 sobre la programacion por defecto de los valores de los parametros.

[ Atencion:
No introduzca ningiin valor incorrecto como la resistencia de estator o impedancia de la inductancia. De lo contrario,
podrian verse negativamente afectadas las funciones del control sensorless y el par boost automatico.
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10.9 Control sensorless

Valor Parametros de

programado fabrica Uimees

Grupo LED Display Nombre del parametro

Grupo de [Seleccion del modo de
funcién 2 e control] 0/3 0 -
H30 [Seleccion del tipo de motor] ) 0.2/7.5 i KW

H3o [Frecuencia nominal de - 0/10 - Hz
deslizamiento]

[Corriente nominal del

H33 motor] - 1.0/50 - A
H34 Eﬁ(())tr(;irt]ante sin carga del ) 0.1/20 ) A
H42 Eﬁz)s]istencia del estéator ) 0/14.0 ) 0
H44 [(Lo)] - 0/300.00 . mH
F14 [Tiempo para magnetizar el ) 0.0/60.0 1.0 Seg.

motor]

=  SiH40 — [Seleccién del modo de control] se programa en 3, se activara el control Sensorless.

O Atencion:
Deberian medirse los parametros del motor para obtener el mejor rendimiento. Es muy recomendable que H41 —
[Seleccién Auto-tuning] se efectlie antes de proceder con la operacién de control Sensorless.

» Asequrese de gue los siguientes parametros se introduzcan correctamente para obtener el mayor

rendimiento a través del control Sensorless.

» H30: selecciona el tipo de motor conectado a los bornes de salida del variador.

» H32: introduzca la frecuencia nominal de deslizamiento basada en las RPM de la placa de
caracteristicas del motor y de su frecuencia nominal.

» H33:introduzca la corriente nominal del motor que figura en la placa de caracteristicas.

» H34: después de eliminar la carga del motor, programe H40 — [Seleccion del modo de control] en 0 {
control U/F} y ponga en marcha el motor a 50 Hz. Introduzca la corriente visualizada en Cur-
[Corriente de salida] como corriente sin carga del motor. Si fuera dificil eliminar la carga del eje del
motor, introduzca el valor de 40 a 50% de H33 — [Corriente nominal del motor] o los valores de
fabrica por defecto.

» H42, H44: introduzca el valor del parametro medido durante H41 — [Seleccion automatica] o el valor
de fabrica por defecto.

» F14 : este parametro acelera el motor después de su magnetizacion durante el intervalo de tiempo
especificado. La cantidad de corriente magnetizada se programa en H34- [Corriente sin carga del

motor].

- 86 - SV-iG5A



Funciones avanzadas

W Valores de fabrica por defecto de los parametros asociados del motor (Grupo de funcion 2)

Tension de Potencia Corriente Corriente sin Compensacién | Resistencia del Impedancia de la
entrada nominal del nominal carga de estator [Q] inductancia
motor [A] [A] deslizamiento [mH]
(kW] [HZ]
0.4 18 12 3.00 6.70 61.00
0.75 35 2.1 2.33 2.46 28.14
15 6.5 35 2.33 113 14.75
200 2.2 8.8 4.4 2.00 0.869 11.31
40 12.9 4.9 2.33 0.500 5.41
55 19.7 6.6 2.33 0.314 3.60
75 26.3 9.0 2.33 0.169 2.89
0.4 11 0.7 3.0 14.0 177.86
0.75 2.0 13 2.33 7.38 88.44
15 3.7 2.1 2.33 3.39 4431
400 2.2 5.1 2.6 2.00 2.607 34.21
40 6.5 33 2.33 1.500 16.23
55 9.9 3.9 2.33 0.940 10.74
75 152 5.7 2.33 0.520 8.80

10.10 Funcionamiento en modo ahorro de energia

Valor Rango Min./M&x. Parametros de

programado fabrica Unidad

LED Display Nombre del pardmetro

Grupo de F40 [Nivel de ahorro de energia]
funcion 1

= Configure la cantidad de tension de salida que debe reducirse en F40.

= Programela como un porcentaje de la tension maxima de salida.

= En aplicaciones del tipo bombas o ventiladores, el consumo de energia puede reducirse enormemente disminuyendo la tension de
salida cuando esté conectada una carga ligera o bien no haya carga alguna conectada.

s ‘HH ‘H‘H‘H‘HHHHHHHHHHHH
F40
Tension de

salida
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10.11 Busqueda de la velocidad

Valor Rango Min./Max. Parametros de

programado fabrica Unidad

LED Display Nombre del pardmetro

Srupo de funcion H22 [Seleccion de busqueda de vel.] - 015 0
[Nivel de corriente durante la
H23 basqueda de velocidad] 80/200 100 %
[Ganancia P durante la bisqueda de
He4 velocidad] 100
0/9999
[Ganancia | durante la bisqueda de
H25 velocidad] 200
Grupo I/0 54 [}%ifgﬁlg&g]el borne de salida 15 12
0/18
155 [Seleccion del relé configurable] 15 17

T1 Este parametro se emplea para evitar un posible fallo si el variador generara tension de salida después de haber eliminado la carga.
T1 El variador calcula las rpm del motor basandose en la corriente de salida, por lo que es dificil calcular la velocidad exacta.

- 88 - SV-iG5



Funciones avanzadas

» La tabla siguiente muestra 4 tipos de seleccion de bisqueda de velocidad.

H22 [Seleccién de la Busqueda de Busqueda de Busqueda de Busqueda de
basqueda de velocidad velocidad velocidad velocidad
velocidad] durante H20 — durante un durante H21- durante la

[Power ON] reinicio por fallo | [Reinicio tras Aceleracién
enla resetear un
alimentacion fallo]
Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 - - - -
1 _ - - v
2 - - -
3 - - v
4 - v - -
5 - v - 4
6 - v -
7 - v v
8 v - - -
9 v - R v
10 v - -
11 v ] v
12 v v - -
13 v v - v
14 v v -
15 v v v

» H23: limita la corriente durante la bisqueda de velocidad. Se configura como un porcentaje de H33
— [Corriente nominal del motor].

» H24, H25: la busqueda de velocidad se activa desde el control PI. Ajuste las ganancias P e | de
acuerdo con las caracteristicas de la carga.

» 154, I55: se proporcionara una sefial de activacion de la bisqueda de velocidad de la secuencia

externa desde el borne configurable de salida (MO) y del relé configurable de salida (30ABC).
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» Ej.) Busqueda de velocidad durante un reinicio por fallo en la alimentacion

Tensién de

entrada

Frecuencia

1 t2
e
Tension
H23
Corriente

Salida
configurable o
relé

= Cuando la alimentacién de entrada se desconecta debido a un fallo en el sistema de
alimentacion, el variador mostrara un fallo de baja tensién (LV) para mantener la
tension de salida.

= Cuando se restablece la alimentacion, el variador aumenta la frecuencia antes de
que aumente el fallo por baja tensién debido al control PI.

= t1: si el aumento de los niveles de corriente fueran superiores a los establecidos en
H23, se detendria el incremento de la tensién descendiendo los valores de
frecuencia.

= t2: si ocurriera lo contrario a lo especificado en t1, los valores de tensién volverian a
aumentar deteniéndose el descenso de los valores de frecuencia.

= Cuando los valores de frecuencia y tension se restablecen a los niveles nominales, la
aceleracion continuara a su frecuencia antes del fallo.

» Labusqueda de velocidad es una operacion adecuada cuando la inercia de la carga es grande.
Esta funcién es muy recomendable para reiniciar el equipo después de detener el motor cuando

la inercia de la carga es grande.
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10.12 Intento de reinicio automatico

Rango a
Valor Min/MAx. Parametros de

programado fabrica

LED Display Nombre del parametro Unidad

[Numero de intentos de
reinicio automatico]
[Tiempo de reinicio
automatico]

Grupo de

funcién 2 i

0/60 1.0 Seg.

= Este parametro determina el nimero de intentos de reinicio automatico activados en H26.
= Se emplea para prevenir la caida del sistema debido a una funcién de proteccion interna activada ante la
presencia de ruido electromagnético.

» H26 : el reinicio automatico se activara después de H27. H26 — [N° de intentos de reinicio
automatico] se reducird en 1 cuando esté activo. Si los fallos excedieran el niumero de intentos de
reinicio automatico, esta funcién se desactivara. Si la programacion se reinicia desde el borne de
control o desde la tecla STOP/RST de la consola, se guardara automaticamente en la memoria el
namero de reinicios programados por el usuario.

» Sitranscurridos 30 seg. posteriores al reinicio automatico no se hubiera producido ningun fallo, H26
se restablecerd al valor programado.

» Cuando el funcionamiento se detenga debido a un problema de baja tension {Lvt} o a una parada de
emergencia {EST}, la funcién de reinicio automatico se desactivara.

» Después de H27- [Tiempo de reincio automatico], el motor empezara a acelerar a través de la
busqueda de velocidad (H22-25).

» Cuando H26 — [Numero de intentos de reinicio automatico] se programa en 3 se visualizara el

siguiente patron.

V¥V Falo

—5

Tension SS
A

Funcionam. —» -
blusqueda vel. H27

Reset SS o

Consigna

0 E—

30 seg.

N° de intentos
reinicio autom.
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Seleccion de la frecuencia de corte

Rango

Valor Min/Max. Parametros de

programado fabrica Unidad

Grupo LED Display Nombre del parametro

Grupo de [Seleccion de la
funcién 2 H39 frecuencia de corte o

chopeado de IGBT]

=  Este parametro afecta al sonido del variador durante su funcionamiento.

H39 Si la frecuencia de corte se

Ruido del motor
programa a un valor alto

Pérdida de calor del variador

Ruido del variador

- | > || «

Fugas de corriente

10.13 Funcionamiento con el segundo motor

: Valor FEYY Parametros de
Grupo LED Display Nombre del parametro Min./Max. o
programado fabrica
Grupo de [Tiempo Acel. 2° motor]
funcion 2 H81 - 0/6000 5.0 Seg.
1 0
HE2 [Tiempo Decel. 2° motor] ) 100 Seg.
1 0
H83 [Frecuencia base 2° motor] ) 30/400 60.0 Hz
. o
H84 [Ley tension U/F 2° motor] ) o2 0
0
H85 [Par Boost de avance 2° motor] ) 015 5 %
[Par Boost de retroceso 2°
H86 motor] ) 5 %
[Nivel de prevencién dinamica
Hg7 de corriente 2° motor] . 30/200 150 %
[Nivel de proteccion térmica del
H88 2° motor durante 1 min.] B 50/200 150 %
[Nivel de proteccion térmica
H89 continuada del 2° motor] B 100 %
: . o
H90 [Corriente nominal del 2° motor] ) 0.1/50 26.3 A
Grupo I/O 117 [Definicién del borne de entrada 0
configurable P1] .
~ - 0/24
[Definicion del borne de
22 entrada configurable P5] & 7

= Para el funcionamiento con el sequndo motor, seleccione el borne entre los bornes configurables P1 a P5.
= Sij utiliza el borne P5 para el funcionamiento con el segundo motor, programe 124 en 12.
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» Utilizada cuando un variador funciona con 2 motores conectados a dos tipos de cargas diferentes.

» El funcionamiento del 2° motor no permite que dos motores funcionen simultdneamente. Tal

como muestra la figura inferior, cuando un variador funcione con dos motores intercambiables,
podran programarse diferentes valores para el 2° motor desde el borne de entrada configurable y
los pardmetros establecidos en H81-H90.

» Conecte 124 (programacidn: 12) una vez detenido el motor.

» Los parametros H81 a H90 se aplican tanto al primer como al segundo motor.

SV-iG5

b i

P5

10.14 Incializacion y bloqueo de los parametros

® |Inicializacion de los parametros

Parametros
de fabrica

Grupo LED Display Nombre del parametro Rango Min./Max.

Grupo de Ho3 [Inicializacion de los ) 0
funciéon 2 parametros ]
1 Inicializa los 4 grupos de
parametros
5 Inicializa s6lo el grupo
principal
3 Inicializa so6lo el grupo de
funcion 1
4 Inicializa so6lo el grupo de
funcion 2
5 Inicializa s6lo el grupo 1/O

= Seleccione el grupo que desea inicializar e inicialice los parametros en H93.

» Pulse latecla Ent (@) una vez seleccionado el nimero deseado en H93. H93 reaparecera después

de ser programado.
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® Registro de la contrasefia

Rango Pardmetros de
Min./M&x. o Unidad
programado fabrica

Valor

Grupo LED Display Nombre del parametro

Grupo de
funcién 2

[Registro de la
contrasefa]

H95 [Bloqueo del parametro] O/FFF 0

H94

= Este parametro crea la contrasefia para H95 — [Blogueo del parametro].
» La contrasefia vélida debera contener un valor hexadecimal (0-9, A, B, C, D, E, F).

O Atencion:

No olvide registrar la contrasefia. También se utiliza para desbloguear los parametros.

» Elvalor de fabrica por defecto es 0. Introduzca la nueva contrasefia exceptuando el 0.

» Siga los pasos indicados en la siguiente tabla para registrar la contrasefia de bloqueo de los

parametros.
Paso Descripcion LED Display

1 Salte a H94 — [Registro de la contrasefa]. H94
2 Pulse la tecla Ent (@) dos veces. 0

3 Introduzca la contrasefia deseada (gj.: 123). 123
4 “123" parpadeara al pulsar la tecla Ent (@). 123
4 Pulse la tecla Ent (@) una vez para guardar el valor en la memoria. H94

» Siga los pasos indicados en la siguiente tabla para modificar la contrasefia. (Acual PW: 123 ->
Nueva PW: 456)
Paso Descripcion LED Display

1 Salte a H94 — [Registro de la contrasefia]. H94
2 Pulse la tecla Ent (@) una vez. 0

3 Introduzca cualquier nimero (ej.: 122) 122
4 Pulse la tecla Ent (@). Se visualiz?ré 0 porque se 'introdujo un valor 0

incorrecto. En este caso, la contrasefia no podréd modificarse.

5 Introduzca la contrasefia correcta. 123
6 Pulse la tecla Ent (@) una vez. 123
7 Introduzca una nueva contrasefia. 456
8 Pulse la tecla Ent (@). El valor “456” empezara a parpadear. 456
9 Pulse la tecla Ent (@) para finalizar. H94
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® Bloqueo de los parametros

Rango a
Min /Mx. Parametros de

programado fabrica

Valor

Grupo LED Display Nombre del parametro Unidad

Grupo de Has [Bloqueo de los ‘
funcion 2 parametros]

[Registro de la O/FFF
ks contrasefa 0

= Este parametro se utiliza para bloquear los parametros programados por el usuario usando la contrasefia.

» Consulte la tabla siguiente para bloquear los parametros programados por el usuario desde H94 —

[Registro de la contrasefia].

Paso Descripcion LED Display
1 Vaya a H95 — [Bloqueo de parametros] H94
2 Pulse la tecla Ent (@) UL
3 El valor del parametro puede modificarse en UL (Desbloqueo). Mientras UL
tanto, se leerd este mensaje...
4 Pulse la tecla Ent (@). 0
5 Introduzca la contrasefia creada en H94 (ej.: 123). 123
6 Pulse la tecla Ent (@). L
7 El valor del parametro no podra modificarse en L (Blogueo). L
8 Pulse indistintamente las teclas izda. («) o dcha. (»). H95
» Consulte la tabla siguiente para desbloquear los parametros programados por el usuario desde la
contrasefa.
Paso Descripcion LED Display
1 Vaya a H94 — [Registro de la contrasefia] H94
2 Pulse la tecla Ent (@). L
3 El valor del parametro no puede modificarse en L (Bloqueo). L
4 Pulse la tecla Ent (@). 0
5 Introduzca la contrasefia creada en H94 (ej.: 123). 123
6 Pulse la tecla Ent (@). UL
7 El valor del parametro puede modificarse en UL (Desbloqueo). Mientras UL
tanto, se leera este mensaje...
8 Pulse la tecla Ent (@). H95
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11. Visualizacién
11.1 Visualizacién del estado de funcionamiento
® Corriente de salida

Valor Parametros de
programado . fabrica

LED Display Nombre del parametro

CUr Corriente de salida

= La corriente de salida del motor puede visualizarse en Cur.

® Motor RPM

Valor Parametros de

programado ' fabrica Uit

LED Display Nombre del parametro

Grupo principal rPM [RPM motor]

Grupg de H31 [NGmero de polos del motor] i 212 4
funcion 2

H40 [Seleccién del modo de control] - 02 0

H74 [%/Fl’sl\bljzgzlaggtr; ge la ganancia en ] 11000 100 ”

= Las rpm del motor pueden visualizarse en rPM.

» Cuando H40 se programa en 0 {control U/F} o en 1 {control PID}, la frecuencia de salida del variador (f) se

visualizard en RPM usando la formula que figura a continuacién. No se tiene en consideracion el deslizamiento

del motor.

RPM :(120x f)x H74

H31 100

»  H31:introduzca el nimero de polos del motor que figura en la placa de caracteristicas.
P H74: este parametro se utiliza para modificar la visualizacién de la velocidad del motor: rotacional (r/min) o

mecanica (m/mi).

® Tensién DC del variador

. 7 Valor Rango | Parametros de .
Grupo LED Display Nombre del parametro Min./Max. A Unidad
programado fabrica

Grupo
principal

dCL ‘ [Tensién DC del variador]

* Latension DC del variador puede visualizarse en dCL.

» Elvalor de la tension de entrada se visualiza como /2 cuando el motor esta detenido.

» Es latension detectada entre los bornes P1 y N en los bornes de potencia.
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® Seleccion de la visualizacion por el usuario

Rango a
Min /Mx. Parametros de

programado fabrica

Valor

Grupo LED Display Nombre del parametro Unidad

Grupo [Seleccién de la

principal vOL visualizacién por el
usuario]

[Seleccién de visualizacion

de un punto concreto]

Grupo de

funcién 2 0/2 0

H73

® El punto seleccionado en H73- [Seleccion de visualizacion de un apartado concreto] puede visualizarse en vOL-
[Seleccion de visualizacion por el usuario].

» H73: seleccione uno de los niimeros de los puntos deseados.
H73 | [Seleccién de . ) )
visualizacion de 0 | Tension de salida [V] IR

un punto
concreto] 1 | Alimentacion de salida [kW] U-’ ,’_-,' ,-J
2 | Par :— ,’:" >

Introduzca el rendimiento del motor indicado en la placa de caracteristicas H36 para visualizar el par

correcto.

® Visualizacion del estado de la alimentacion

LED display Nombre del parametro Programacion VaI’ore;s de
fabrica

[Visualizacién a la puesta
en tension]

Grupo

Grupo de
funcion 2

H72 Consigna de frecuencia (0.0)

Tiempo de Acel. (ACC)

Tiempo de Decel. (DEC)

Modo principal (drv)

Modo de frecuencia (Frq)

Frecuencia multipaso 1

Frecuencia multipaso 2

Frecuencia multipaso 3

Corriente de salida (CUr)

Rpm motor (rPM)

Tension DC del variador (dCL)

Seleccion de la visualizaciéon
por el usuario (vOL)

Visualizacion del fallo 1

Visualizacion del fallo 2

= Seleccione el parametro que se visualizara en la consola cuando se conecte la alimentacion por primera vez.
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11.2 Visualizacién del borne 110

® Visualizacion del estado de funcionamiento de los bornes de entrada

Rango a
Valor Min/MAx. Parametros de Unidad

Grupo LED Display Nombre del pardmetro programado fabrica

Grupo /0

[Visualizacién del estado
de los bornes de entrada]

125

= El estado del borne activado de entrada (ON/OFF) puede visualizarse en 125.

» Se visualizara la siguiente informacién cuando P1, P3 y P4 estén en ON 'y P2 y P5 en OFF.

—~ —~ \_ — 4
(ON)

-—) -—) — -—)
o o e o
P8 P7 P6 P5 P4 P3

® Visualizacion del estado de funcionamiento del borne de salida

Valor S

Grupo LED Display Nombre del parametro Min./Max. RIS 6

programado fabrica Ui

Grupo I/0

[Visualizacién del estado
del borne de salida]

126

= El estado actual (ON/OFF) del borne de salida (MO) y del relé configurables puede visualizarse en 126.

» Se visualizara la siguiente informacion cuando el borne de salida configurable (MO) esté en ON vy el

relé configurable (30AC) esté en posicion OFF.

—~ —~ — 4
ON

o7 oY o

OFF
D D (AR

30 AC MO
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11.3 Visualizaciéon de la condicién del fallo
® Visualizacion de los fallos

Valor el

Grupo LED Display Nombre del parametro Min./M&x. PR 02

programado fabrica Unidad

nOn [Visualizacion del fallo]

= Eltipo de fallo ocurrido durante el funcionamiento se visualizara en nOn.
= Pueden visualizarse hasta un maximo de tres estados de fallos.

» Este parametro proporciona informacion sobre los tipos de fallos y el estado de funcionamiento al
producirse el fallo. Véase el punto 1.6 sobre cdmo visualizar el funcionamiento.

» Véase la pagina 13-1 para consultar los diferentes tipos de fallos posibles.

Tipos de Frecuencia eTalx
fallos 6
Corriente T
AA]
Informacion -

sobre IR Fallo durante la Acel.
Acel./Decel. —

,‘,’ :‘ : Fallo durante la Decel.

g | Fallo en funcionamiento

1l Lt constante

® Visualizacion del histérico de fallos

Grupo LED Displa Nombre del pardmetro LR Mi;]a?’\%gx PETIAIESEE Unidad
Ll programado fabrica
Grupo I/0 H1 [Histérico de fallo 1] -
H5 [Histérico de fallo 5]
H6 [Reinicio historico de fallo] ) 0/1 0

= H1~H5: permiten guardar informacion de hasta 5 fallos.
* H 6: borra toda la informacion anterior sobre fallos guardada en el cédigo H1 a H5.

» Cuando se produzca un fallo durante el funcionamiento, podra visualizarse en nOn.

» Cuando se reinicie la condicion del fallo desde la tecla STOP/RST de la consola o del borne
configurable, la informacion visualizada en nOn se trasladara a H1. Ademas, la informacion del fallo
anterior guardada en H1 se trasladara automaticamente a H2. Por consiguiente, la informacion
actualizada del fallo se guardara en H1.

» Cuando se produzca mas de 1 fallo simultineamente, podran guardarse en un mismo codigo hasta

3 tipos de fallos.
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Estado de
Tipo de funcionam. cuando
falla se produce un fallo

i

\

11.4 Salida analogica

Rango

Min/Max. Parametros de

fabrica

Valor

programado LI

Grupo LED Display Nombre del pardametro

Grupo I/0 [Seleccién de la salida 5
B analdgica] 053 0
[Ajus'te. del nivel de salida 10/200 100 %
analdgical

= Es posible seleccionar y programar la magnitud de salida deseada y el nivel del borne AM.

» 150: el aspecto seleccionado se ejecutara en borne de salida analogica (AM).

150 Selecg:ién de la 10V
magnitud de
salida analdgica Frec. de salida Frec. maxima (F21)
5 - .
Corriente de salida lSQ/o de la corriente nominal del
variador
Tension de salida | 282 Vac
Tension DC del
variador 400 vde
» I51: si desea emplear el valor de la salida analdgica como un indicador de entrada, el valor podra

programarse en funcién de las diferentes especificaciones del indicador.

AM

7

0 ~10Vdc

CM

7
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11.5 Borne configurable de salida (MO) y relé (30 AC)

Grupo LED display

154

Grupo I/0

Nombre del parametro

[Seleccién del borne de
salida configurable]

[Seleccidn del relé
configurable]

Programacion

Sobrecarga {OL}

Sobrecarga del variador {IOL}

Detencion del motor {STALL}

Fallo por sobre tension {OV}

Fallo por baja tension {LV}

Sobrecalentamiento por fallo del ventilador de
refrigeracion del variador {OH}

Pérdida de la consigna

Durante el funcionamiento

Durante la detencién

—
[9°)
3
=)
o
o
[©)
D
12}
=}
@D
@
QD
=)
j<t}
2
fob}
>
(%2}
@D
=
D
o
[©)
=}
o
@D
(2]
%3
QD
@D
S

Valores de
fabrica

12

[Relé de salida por
fallo]

Alarma fallo ventilador

Al programar | Al producirse | Al producirse
H26— [Nimero | un fallo un fallo por
de intentos de | distinto al de baja tension
rearranque baja tension
automatico]

Bit 2 Bit 1 Bit 0

= Seleccione el aspecto que desea activar desde el borne MO y el borne (30AC).
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» 156: cuando se selecciona 17 {visualizacién del fallo} en 154 y 155, el borne de salida configurable y
el relé se activaran con el valor programado en 156.
0:FDT-1
» Compruebe si la frecuencia de salida del variador coincide con la programada por el usuario.
» Condicion activa: valor absoluto (frecuencia preconfigurada — frecuencia de salida) <= Deteccion del
ancho de banda/2 de la frecuencia.
Rango

) . Pardmetros
Min./Max. o
programado de fabrica

LED Valor

Grupo . Nombre del pardmetro Unidad
Display

Grupo I/0 [Deteccion del ancho de
153 . =
banda de la frecuencia]

= No puede programarse a un valor superior al de la frecuencia maxima (F21).

40 Hz
» Al programar 153 en 10.0 20 Hz
Progr
frec.
40 Hz
35 Hz
15 Hz 20 Hz
Frec.
Mo e
Consigha

1:FDT-2
» Se activa cuando la frecuencia preconfigurada coincide con el nivel de deteccién de frecuencia (152)
y se cumple la condicion FDT-1.

» Condicién activa: (Frecuencia preconfigurada = Nivel FDT) & FDT-1

LED Valor REGO Parametros

Grupo Nombre del parametro Min./Max.

programado de fabrica Unidad

Display

Grupo I/0 152 [Nivel de deteccion de
frecuencia]

153 [Deteccion del ancho de

Hz

banda de frecuencia]

= No puede programarse a un valor superior a F21- [Frecuencia maxima).

» Al programar 152 y 153 a 30.0 Hz y 10.0 Hz, respectivamente

50 Hz
Progr. 30 Hz
frec.
25 Hz
Frec.
MO I
Consigna
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2 :FDT-3
» Se activa cuando la frecuencia de funcionamiento concuerda con la condicion siguiente.

» Condicion activa: valor absoluto (Nivel FDT - frecuencia de funcionamiento) <= ancho de banda/2

FDT

Rango z
Valor Min . /Max. Parametros

programado de fabrica

LED Unidad
Display

Grupo Nombre del pardmetro

Grupo /0

152 [Nivel de deteccién de ‘

frecuencia] ) Hy

[Ancho de banda de

deteccion de frecuencial

= No puede programarse a un valor superior a F21- [Frecuencia maxima).

» Al programar 152 y 153 a 30.0 Hz y 10.0 Hz, respectivamente.

35Hz
30 Hz
25 Hz
Frec.
MO 1 1
Consigna

3:FDT-4
» Se activara cuando la frecuencia de funcionamiento coincide con la condicion siguiente.
» Condicién activa
Tiempo de Acel.: frecuencia de funcionamiento >= Nivel FDT

Tiempo de Decel.: frecuencia de funcionamiento > (Nivel FDT — Ancho de banda/2 FDT

Rango

el Min./Max. Parar'net.ros Unidad
programado de fabrica

LED

CEY Display

Nombre del pardmetro

Grupo I/0 [Nivel de deteccion de
frecuencia]
[Ancho de banda de

deteccion de frecuencia]

152
Hz

153

= No puede programarse a un valor superior a F21- [Frecuencia maxima).

» Al programar 152, 153 a 30.0 Hz y 10.0 Hz, respectivamente

30 Hz
25 Hz
Frec.
Mo = [
Consigna
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4 :FDT-5
» Se activa en el contacto B.
» Condicién activa
Tiempo de Acel.: frecuencia de funcionamiento >= Nivel FDT

Tiempo de Decel.: frecuencia de funcionamiento > (Nivel FDT — Ancho de Banda/2 FDT

Rango z
Min /Max. Parametros

programado de fabrica

LED Valor

. Nombre del parametro Unidad
Display

Grupo

Grupo /0

152 [Nivel de deteccién de ‘

frecuencia] ' Hy

[Ancho de banda de

deteccion de frecuencial

= No puede programarse a un valor superior a F21- [Frecuencia maxima).

» Al programar 152, 153 a 30.0 Hz y 10.0 Hz, respectivamente

30 Hz
25 Hz
Frec.
Mo [ 1
Consigna

5: Sobrecarga {OL}

» Véase la pagina 12-2 “Aviso por Sobrecarga y fallo”

6 : Sobrecarga del variador {IOL}

» Véase la pagina 12-6 “Sobrecarga del Variador”

7: Prevencion dinamica del motor {STALL}

P Véase la pagina 12-3 "Prevencion Dinamica del Motor”

8: Fallo por sobre tension {Ovt}

» Se activa cuando la tension DC supera los 400 V provocando un fallo por sobre tension.

9: Fallo por baja tension {Lvt}

» Se activa cuando la tensién DC decae hasta los 200 V provocando un fallo por baja tension.

10: Sobrecalentamiento por fallo en el ventilador de refrigeracion del variador {OHt}
P Se activa cuando por un sobrecalentamiento del variador provocado por un fallo en el ventilador de

refrigeracion se dispara la funcion de proteccion.
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11: Pérdida de la consigna
» Se activa cuando se pierde la consigna de frecuencia.
12: Durante el funcionamiento

» Se activa cuando se da una consigna de puesta en marcha y el variador genera tension de salida.

Frec.

MO |
Consigna
run

13: Durante la detenciéon

» Activada durante la detencion.

Frec.

MO
Consigha
[un

14: Durante el funcionamiento a velocidad constante

» Activada durante el funcionamiento nominal.

Frec.

MO
Consigna
[un | |

15: Durante la busqueda de velocidad

» Véase la pagina 10-12 Funcionamiento con busqueda de velocidad.

16 : Tiempo de espera para la sefial de puesta en marcha
» Esta funcién se activa durante el funcionamiento normal. El variador esperara la consigna activa de

funcionamiento de una secuencia externa.

17: Relé de salida por fallo
» El parametro programado en 156 estara activado.
» Por ejemplo, si se programa 155, 156 a 17 y 2, respectivamente, el relé de salida configurable se

activara cuando se produzca un fallo distinto al “Fallo por baja tensién”.
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12. Funciones de proteccion

12.1 Proteccién térmico-electronica

. ” Valor Rango Min./Max.  Parametros de .
LED Display Nombre del parametro programado fabrica Unidad
Grupo de o/ 0
funcién 1

F51 [Nivel de proteccion ETH ) 150 %
durante 1 minuto]

. 2 50/150
F52 [vae! de prgtecmon ETH ) 100 %
trabajo continuo]
F53 [Tipo de motor] ) o1 0

= Programe F50 — [Seleccién de la proteccién térmico-electrénica] en 1.

= Se activara cuando el motor se sobrecaliente (tiempo-inverso). Si el flujo de corriente fuera superior al programado en
F51, el variador desconectara su salida transcurrido el tiempo programado en F51- [Nivel de proteccion ETH durante 1
minuto].

» F51: Programa el valor de corriente maxima que el motor puede asumir en trabajo continuo durante
1 minuto. Se establece como un porcentaje de la corriente nominal del motor. Este valor no podra
ser inferior al establecido en F52.

» F52: Programa la cantidad de corriente en trabajo contintio. Se utilizara la corriente normal y
nominal del motor. Este valor no podra ser superior al establecido en F51.

» F53: En un motor de inductancia, la refrigeracion decrecera cuando funcione a baja velocidad. Por
motor especial, se entendera aquél que recurra a un ventilador de refrigeracion independiente para
maximizar la refrigeracion incluso funcionando a baja velocidad. De esta forma, aunque la

velocidad del motor cambie, el sistema de refrigeracién se mantendra estable.

F53 [Tipo de motor] 0 Motor estandar equipado con un ventilador de
refrigeracion conectado directamente al eje del motor.
1 Motor especial con un ventilador de refrigeracion
alimentado independientemente.
Corriente en funcionam.
continuoj[%)] —
100 H53 =1
95 H53 =0
65
Frec.
[Hz]
20 60
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Corriente [%]

F51

F52

60 Tiempo fallo ETH [seg.]

12.2 Aviso de sobrecargay fallo

® Aviso de sobrecarga

LED Valor Parametros

Grupo Display Nombre del parametro programado . de fabrica

Grupg de F54 [Nivel de aviso por 30/150 150 %
funcién 1 sobrecarga]
[Tiempo de aviso por
F55 sobrecargal 0/30 10 Seg.
Grupo I/0 [Seleccion del borne de 0/17
154 : : 12
salida configurable]
[Seleccion del relé
- 17
configurable]

= Seleccione un borne de salida para esta funcion entre MO y 30 AC.
= Si selecciona MO como borne de salida, programe 154 en 5 {Sobrecarga: OL}.

» F54: establece el valor como un porcentaje de la corriente nominal del motor.

t: tiempo aviso
t sobrecarga t
~—Pp

-
e HHHHHHHH‘ """‘HHHHHHHHHHHHHHHHHHH

Salida
configurable

F54
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® Fallo por sobrecarga

Rango

Valor Min./MAx. Parametros de Unidad

Grupo LED Display Nombre del parametro programado tabrica

Grupo de F56 [Seleccion de fallo por 01 0

funcién 1 sobrecarga]
F57 [Nivel de fallo por sobrecarga] i 301200 180 %
F58 [Tiempo de fallo por sobrecarga] . 0/60 60 Seg.

= Programe F56 en 1.

= Elvariador detendra su salida (OFF) cuando el motor se sobrecargue.

= Elvariador detendra su salida (OFF) cuando el flujo de corriente al motor supere los valores establecidos en F58 — [Tiempo de fallo por
sobrecarga).

12.3 Prevencion de limitacion dinamica de corriente (Stall)

Rango

Grupo LED Display \ Nombre del parametro Min./Max. Paramet_ros de
programado fabrica

Valor

Unidad

Grupo de [Seleccion de la prevencion
o o . 0r7 3
funcion 1 dindmica de corriente]
[Nivel de prevencién dindmica
: 1 1 %
de corriente] 30/150 50 0
Grupo /0 [Seleccion del borne de salida 0/17
154 ; 7 12
configurable]
55 [Seleccion del relé configurable] 7 17
= Durante la aceleracion: el motor detiene su aceleracion cuando el flujo de corriente supera los valores programados en F60.
= Avelocidad constante: el motor decelera cuando el flujo de corriente supera los valores programados en F60.
= Durante la deceleracion: el motor detiene su deceleracion cuando la tensién DC del variador supera determinado nivel de tension.

F60: el valor se programa como un porcentaje de la corriente nominal del motor (H33).

= |54, I55: el variador genera sefiales desde el borne configurable de salida (MO) o desde el relé de salida (30 AC) cuando la prevencion dindmica de
corriente esté activada. El funcionamiento de la prevencidn dindmica de corriente puede visualizarse mediante una secuencia externa.

> F59: La prevencion dinamica de corriente puede programarse de acuerdo con la tabla siguiente.

F59 [Seleccion | Durante Decel. Durante velocidad | Durante Acel.

prevencion Programacion constante

dinamica de Bit 2 Bit 1 Bit 0

corriente]
0 - - -
1 - - v
2 - -
3 - v
4 v - -
5 v - v
6 v .
7 v v
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» Por ejemplo, programe F59 en 3 para activar la prevencion dinamica de corriente durante la

aceleracion y velocidad constante.

» Cuando se ejecute la prevencion dinamica de corriente durante la aceleracion o deceleracion, el

tiempo de Acel./Decel. serd mayor que el programado por el usuario.
» Cuando la prevencion dinamica de corriente se active durante el funcionamiento a velocidad

constante, tl, t2 se ejecutaran de acuerdo con e valor programado en ACC - [Tiempo de Ace.] y

dEC - [Tiempo de Decel.].

Corrient F60
orriente
e o o

Frec. - SS
—
Salida o relé t1 12
configurable
SS —dae
Durante
Durante -
aceleracion -
- continuo

Tension —/¥

DC

Frec.

Salida o relé
configurable
Durante
deceleracion
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12.4 Proteccién por pérdida de una fase de salida

Rango a
Valor Min./Méx. Parametros de

programado fabrica

Grupo |  LED Display Nombre del parametro Unidad
Grupo de [Seleccion de proteccion
funcion 2 H19 por pérdida de una fase 1

de salida]

= Programe el valor de H19 en 1.
= Esta funcién desconecta la salida del variador cuando se produzca mas de una pérdida de fase entre los
bornes de salida U, Vy W.

O Atencion:
Programe correctamente H33- [Corriente nominal del motor]. Si la corriente nominal y el valor programado de H33
fueran diferentes, esta funcién no podria activarse.

12.5 Seifal de fallo externo

Rango )
Min./Max. Parametros de

programado fabrica

Valor

Grupo |  LED Display Nombre del pardametro Unidad

Grupo /O [Definicién del borne de

120 entrada configurable P1]

0/24

[Definicién del borne de 18 3

entrada configurable P4]

[Definiciéon del borne de

entrada configurable P5

19 4

= Seleccione un borne entre P1y P5 para mostrar la sefial de fallo externo.
= Programe 123y 124 en 18 y 19 para definir los bornes P4 y P5 como contactos externos Ay B.

» Seiial de fallo externo, el contacto de entrada A (N.O), es un contacto de entrada normalmente
abierto. Cuando un borne P4 programado en “Ext trip-A” esta en ON, el variador mostrara el fallo
interrumpiendo su salida.

» Seiial de fallo externo, el contacto de entrada B (N.C), es un contacto de entrada normalmente
cerrado. Cuando un borne programado en “Ext trip-B” estd en OFF, el variador mostrara el fallo

interrumpiendo su salida.

—l

oO—— PL |Fx:117=0
—_—
oO—— P4 |N.O. :123=18

P8 | N.C. :124=19

CM

W%
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Frecuencia

P4 (contacto A) -

P5 (contacto B
Consigna
run

12.6 Sobrecarga del variador

» La funcion de proteccion por sobrecarga del variador se activard cuando haya fluctuaciones de

corriente por encima de los valores nominales de corriente del variador.

» El borne de salida configurable (MO) o el relé configurable (30AC) se utilizaran como sefial de

alarma de salida cuando se produzca un fallo por sobrecarga en el variador.

Grupo LED Displa Nombre del parametro Vellos M?na?hgllgx FEITETEEE Unidad
P piay P programado . . fabrica
Grupo /0 [Seleccioén del borne de
154 salida configurable] 6 0/18 12
55 [Seleccion del relé 6 17
configurable]
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Funciones de protecciéon

12.7 Pérdida de la consigna de frecuencia

Valor Parametros de

programado : fabrica Unidad

Grupo LED Display | Nombre del parametro

116 de la sefial de entrada 0 0/2 0

analdgica]
[Selecciéon del modo
principal tras la pérdida
de la consigna de
frecuencia]
[Tiempo de esperatras la

Grupo I/0 [Criterio para la pérdida

0/2 0

pérdida de la consigna de
frecuencia]

[Seleccion del borne de
salida configurable]
[Seleccion del relé
configurable]

1/12 1.0 Seg.
0/18

11 12

154

155 11 17

= Seleccione el modo principal cuando se haya perdido la referencia de frecuencia programada desde V1 e I,
(V1+1) o desde la opcién de comunicacion.

» 116: Esta funcién se emplea para programar el criterio de la pérdida de la sefial analdgica de entrada cuando la

referencia de frecuencia viene determinada por V1, I, V1+l o por la opcién de comunicacion.

116 [Criterio para la 0 Desactivado (No comprueba la pérdida de la sefial de
pérdida de la sefial entrada analégica)
de entrada 1 Al introducir un valor inferior al programado en 12,17,
analdgical 112
2 Al introducir un valor inferior al programadoen 12,17,
112

Ej. 1) El variador determinara que se ha perdido la referencia de frecuencia cuando DRV- Frq se programe en
3 (Entrada analdgica V1), | 16 en 1y cuando la sefial de entrada analdgica sea inferior a la mitad del valor
minimo programado en | 7.

Ej. 2) El variador determinara que se ha perdido la referencia de frecuencia cuando DRV- Frq se programe en
6 (V1+l), 1 16 en 2 y cuando la sefial de entrada V1 sea inferior al valor minimo programado en | 7 o el valor
de entrada | sea inferior al valor | 12.

» 162: Cuando no exista ninguna consigna de frecuencia para el tiempo programado en 163, configure el modo

principal tal como se indica en la siguiente tabla.
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Funciones de protecciéon

162 [Seleccion del Funcionamiento continuo con la misma
modo principal tras 0 frecuencia antes de la pérdida de la
la pérdida de la consigna
consigna de 1 Detencidon en funcionamiento rueda
frecuencial libre (Interrupcion de la salida)
2 Decel. hasta stop

» 154, 155: El borne configurable de salida (MO) o el relé configurable de salida (30 AC) se emplean para mostrar

informacion sobre la pérdida de la consigna de frecuencia a la secuencia externa.

Por ejemplo, cuando 162 se programa en 2, 163 en 5.0 seg. e 154 en 11, respectivamente.

Progr.
frec.
I 5 I
seg.
Frec.
MO
Consigna

run | |
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Solucién de problemas y mantenimiento

13. Solucion de problemas y mantenimiento

13.1 Funciones de proteccion

/1N ATENCION

Cuando se produce un fallo, la causa deberd corregirse antes de eliminar el fallo. Si la funcién de proteccion

permaneciera activada, podria reducirse la vida util del producto y dafarse el equipo.

Informacioén y visualizacion del fallo

Visualizaciéon

en el display

Funciones de

proteccion

Descripcion

El variador detiene su salida cuando la corriente de salida supera mas del 200% de su valor

e
[N N Sobrecorriente de corriente nominal.
el El variador detiene su salida cuando se produce un fallo de fuga de corriente a tierra y el valor
- = Fallo de fuga de . . . . .
L corriente a tierra de fuga de corriente a tierra supera los valores nominales internos del equipo.
) 1) El variador detiene su salida cuando su corriente de salida fluctda por encima de los niveles
Sobrecarga del ) . )
(AN variador nominales del equipo. (150% durante 1 minuto).
Fallo por El variador detiene su salida cuando su corriente de salida supere el 150% de su corriente
sobrecarga nominal por encima del tiempo limite establecido (1 min.).

Sobrecalentamiento

El variador detiene su salida cuando se sobrecaliente debido a un ventilador de refrigeracion

dafiado o a la presencia de alguna sustancia extrafia en el sistema de ventilacion.

Pérdida de la fase
de salida

El variador detiene su salida cuando una o mas fases de salida (U, V, W) estan abiertas. El

variador detecta la corriente de salida para comprobar la fase de salida abierta.

Sobre tension

El variador detiene su salida si la tension en el bus DC del circuito de potencia supera el valor
de 400 V cuando el motor decelera. Este fallo también puede producirse debido a una sobre

tension transitoria de sistema de alimentacion.

Baja tension

El variador detiene su salida cuando la tension en el bus DC esté por debajo de los 200 V
debido a un par insuficiente. El motor podria sobrecalentarse cuando la tensién de entrada

cae.

Proteccion térmico
electrénica

La proteccion térmico-electrénica interna del variador determina el sobrecalentamiento del
motor. Si el motor se sobrecarga, el variador detiene su salida. El variador no podréa proteger

al motor cuando sea de varias polaridades o se estén utilizando varios motores en paralelo.

Error de guardado
del parametro

Este fallo se visualiza cuando los parametros configurados por el usuario no se guardan

correctamente en la memoria.

Fallo en funcién
de auto
diagnostico

Indica cuando un IGBT esta dafiado, cortocircuito en fase de salida , fugas de fase
de salida a tierra o fase de salida abierta.
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Soluciones de problemas y mantenimiento

Visualizacién
en el display

Funciones de
proteccion

Descripcion

Fallo de
hardware del

variador

Este mensaje de fallo se visualiza cuando se produce un error en la circuiteria de

control del variador.

Error de

comunicacion

Este mensaje de fallo se visualiza cuando hay un problema de comunicacion entre

el variador y la consola de programacion.

Fallo del
ventilador de

refrigeracion

Este mensaje de fallo se visualiza cuando aparece un problema de funcionamiento

en el ventilador de refrigeracion del variador.

Pérdida
instantanea de la

alimentacién

Esta funcion se emplea para realizar una parada de emergencia del variador. El
equipo detendra inmediatamente su salida cuando el borne EST esté conectado
(ON).

= Atencion:

El variador volvera a su funcionamiento normal cuando se desconecte (OFF) el
borne BX mientras los bornes FX o RX estédn conectados (ON).

Contacto de fallo
externo, entrada
A

Cuando el borne configurable de entrada (120-124) se programa en 18 {Fallo de la
sefial externa de entrada: A (Contacto normal abierto)}, el variador detiene su

salida.

Contacto de fallo
externo, entrada
B

Cuando el borne configurable de entrada (120-124) se programa en 19 {Fallo de la
sefial externa de entrada: B (Contacto normal cerrado)}, el variador detiene su

salida.

Método de
funcionamiento
tras la pérdida de
la consigna de

frecuencia

Cuando el funcionamiento del variador se programa desde la entrada analégica (0-
10 V o entrada 0-20 mA) o desde la opcién (RS485) sin asignar ninguna sefial, el
funcionamiento se realizara de acuerdo con el método configurado en 162 (Método

de funcionamiento al perder la consigna de frecuencia).
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Soluciones de problemas y mantenimiento

13.2 Solucién de fallos

Funciones de

i Causa Solucion
proteccion
" = Atencion:
UL Cuando se produzca un fallo por sobrecorriente, deberd reiniciarse el funcionamiento una vez eliminada la
Sobrecorriente causa para evitar dafiar los GBT internos del variador.

® El tiempo de Acel/Decel. es demasiado corto | & Aumente el tiempo de Acel./Decel.
comparado con la inercia de la carga & . . .
® Lacarga supera la potencia nominal del variador Aun:_ttente Ia} pote_nma nommz;l del vanadotr 0
®  FEl variador intenta rearrancar el motor cuando éste sustilyae eqwlpo por uno ce mayor pofencia
esté girando en rueda libre &~ Reanude e_I lfuncmnaml'ento después de_detener el
®  Se ha producido un cortocircuito o un fallo a tierra motor o utilice H22 (Blsqueda de velocidad) en el
® Elfrenado mecanico del motor entra muy rapido grupo de Funcion 2
&~ Compruebe el cableado de salida
& Compruebe el funcionamiento del freno mencanico
®  Se ha producido un fallo en el cableado de salida del | == Compruebe el cableado del bome de salida
variador .
® Elaislamiento del motor esta dafiado debido al calor " Sustituya el motor
Fallo de fuga de
corriente a tierra
® lacarga supera la potencia nominal del variador & Aumente la potencia nominal del motor y del
®  Seleccion incorrecta de la potencia nominal del variador o reduzca el tamaiio de la carga
variador . . . .
Sobrecarga del . . &
_ dg ®  Lamagnitud del par boost es demasiado grande Seleccione la potgnma nominal correcta del variador
vanador & Reduzca la magnitud del par boost
e
L L
Fallo por
sobrecarga
®  Ventilador de refrigeracion dafiado & Compruebe la presencia de cuerpos extrafios en el
® No se ha sustituido el ventilador antiguo por uno alojamiento del ventilador
nuevo . . )
; &
Sobrecaler!tamlento ®  Temperatura ambiente muy elevada Sustituya el ventilador antiguo por .uno nuevo
del variador & Mantenga la temperatura por debajo de 40°C
Iz In ®  Contacto defectuoso del contactor de salida & Compruebe el contactor de salida
;o ® Cableado de salida defectuoso @ Compruebe el cableado de salida
Pérdida de la fase
de salida
®  Cuerpo extrafio alojado en la ranura del ventilador & Compruebe la ranura de ventilacion y retire los
® E| variador ha estado funcionando sin sustituir el cuerpos extrafios
; ventilador de refrigeracion . . . o
Fallo del ventilador entilador de refrigeracio &~ Sustituya el ventilador de refrigeracion
® Eltiempo de Decel. es demasiado corto comparado | == Aumente el tiempo de deceleracion.
con la carga GD? & (1l . )
®  Regeneracion excesiva de energia en el variador Utiice una un.|dad de.f’renado o,pmonal
Sobre tensién ® Tension de alimentacién demasiado alta €~ Compruebe si la tension de la linea excede su
capacidad nominal
® Tensionbajaenlalinea _ ) | & Compruebe si la tensién de la linea es inferior a la
® La carga supera la potencia nominal de la linea (Ej.: potencia nominal del equipo
maguina de soldar, motor con una elevada corriente | - Compruebe la linea de entrada AC. Aiuste |a
- — de arranque conectado a la linea comercial) i rt delali | A
Baja tension ® Interruptor magnético defectuoso en el circuito de potencia e fa finea a fa carga
alimentacion del variador &~ Cambie el interruptor magnético
® Elmotor se hasobrecalentado @ Reduzca la carga y el ciclo de funcionamiento
® Lacarga supera la tolerancia del variador @ Incremente la potencia del variador
® Nivel de proteccion ETH demasiado bajo . _ P : y
®  Seleccion incorrecta de la potencia nominal " Ajuste debidamente el nivel de proteccion ETH
®  Marcha prolongada a velocidades demasiado bajas | &

Proteccién térmico
electrénica

Seleccione una potencia hominal correcta

& |nstale un ventilador con una fuente de alimentacion

externa al motor
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Soluciones de problemas y mantenimiento

Funciones de L
proteccion Causa Solucion
N ® Elborne programado en *18 (Fallo externo- | &= Elimine la causa del fallo en el circuito
NI A)" 0 19 (Fallo externo-B)” en 120-124 del conectado como borne de entrada fallo
grupo I/O esta en ON externo

Fallo de contacto
externo de entrada A

RN

Lo

Fallo de contacto
externo de entrada B
) ® Nose es_té aplicando ninguna consignade | & Compruebe el cableado de V1 e | y el nivel
frecuenciaenVle | de referencia de frecuencia

- ol
Método de
funcionamiento tras la
pérdida de la consigna
de frecuencia

@~ Contacte con su representante comercial
de LGIS

Error guardado de pardmetro Fallo hardware Error de comunicacion

& Proteccién por sobrecarga
IOLT : IOLT(Bloqueo por sobrecarga del variador) La proteccion se activa cuando la corriente de la

carga supera 150% de la corriente nominal del variador.
OLT : OLT se active con la funciéon F56 = 1 y activada a 200% de F57[Corriente nominal del motor]

durante 60 seg. Este tiempo se puede ajustar en la funcion F58.

iG5A no incluye la proteccién por “Sobre velocidad”.

117 - SV-iG5A




Soluciones de problemas y mantenimiento

Precauciones en el mantenimiento e inspeccién

/NATENCION

Compruebe que la alimentacion esté desconectada siempre que realice labores de
mantenimiento en el equipo.

Asegurese de comprobar que los condensadores DC del variador estén
descargados antes de realizar cualquier labor de mantenimiento. Los
condensadores del bus del circuito principal del variador podran estar cargados
aunque el equipo esté desconectado de la fuente de alimentacion.

Los variadores de la serie SV-iG5A disponen de componentes sensibles ESD
(Descarga electroestatica). Adopte medidas de proteccién adecuadas ante los
sistemas ESD antes de manipular estos componentes para su inspeccién o
instalacion.

No modifigue ningdn componente interno del variador o sus conectores. Nunca
modifique el variador.

13.3 Puntos a comprobar
® Inspecciones diarias
v' Entorno de instalacién adecuado
v' Fallo en el sistema de refrigeracion
v/ Vibraciones y ruidos inusuales
v' Sobrecalentamiento y decoloracién inusuales
® Inspeccion periddica
v' Los tornillos y tuercas pueden aflojarse debido a las vibraciones, cambios de temperatura, etc.
¥~ Compruebe que estén correctamente apretados y reapriete si fuera necesario.
v' Cuerpos extrafios alojados en el sistema de refrigeracion.
& Limpielo con aire a presion.
v' Compruebe el sentido de giro del ventilador de refrigeracion, el estado de los condensadores y las conexiones

del contactor magnético.

¥~ Sustitdyalos si observara cualquier anomalia.

13.4 Sustitucion de componentes
El variador contiene numerosos componentes electrénicos tales como dispositivos semiconductores. Los siguientes componentes pueden
deteriorarse con el tiempo debido a su composicion o caracteristicas fisicas provocando un menor rendimiento del variador o incluso su inutilizacion.
Como medida de mantenimiento preventivo, deberan sustituirse periddicamente determinados componentes. Las directrices a seguir para la
sustitucion de componentes figuran en la tabla siguiente. Las lamparas y demas componentes mas perentorios también deberan sustituirse durante

la inspeccion periddica.

Nombre del componente Periodo de sustitucion (unidad: afio) Descripcion
Ventilador de refrigeracion 3 Cambiar (cuando se requiera)
Condesadores bus DC en el circuito . .

- 4 Cambiar (cuando se requiera)
principal
Condensadores de la tarjeta opcional 4 Cambiar (cuando se requiera)
Relés - Cambiar (cuando se requiera)
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Especificaciones

14 Informacién sobre la declasificacion del variador

Corriente de carga / frecuencia de corte de IGBT
Frecuencia de corte variable dependiendo de
la temperatura.

= Nota:

1. EIl gréfico superior serd el adecuado con el variador funcionando dentro de los limites de
temperatura ambiente tolerados. Si la unidad se instalase en un panel, hagalo en un
lugar con la adecuada disipacion de calor con el fin de mantener la temperatura ambiente
del panel dentro de los limites tolerados.

2. Esta curva de declasificacion de limites tolerados, esta basada en la corriente nominal del
variador con el motor conectado a su potencia nominal correcta.
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14.1 Resistencias de frenado

o ) 100 % (ED) Frenado 150% (ED)Frenado
Zﬁ?ﬁ;gg vaﬁg:ﬂeonrc[lls\/\/] continuo continuo
(] [w]* (] [w]*
200 0.4 400 50 300 100
0.75 200 100 150 150
1.5 100 200 60 300
2.2 60 300 50 400
4.0 40 500 33 600
5.5 30 700 20 800
7.5 20 1000 15 1200
400 0.4 1800 50 1200 100
0.75 900 100 600 150
1.5 450 200 300 300
2.2 300 300 200 400
4.0 200 500 130 600
5.5 120 700 85 1000
7.5 90 1000 60 1200

*La potencia en watios de la resistencia se basa en un par de frenado del 150% y un5%
de ED. Dupligue la potencia nominal en watios cuando se utilice una aplicacién con un
10% de ED.
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15. Comunicacién RS485

Introduccion

El variador puede ser controlado y monitorizado a través un PLC u otro modulo maestro.

Los variadores y otros equipos esclavos pueden ser conectados a un bus multi-drop RS-485 y pueden
ser monitorizados y controlados desde un PLC o PC. Los parametros de ajuste pueden ser cambiados
a través de PC.

Caracteristicas
El variador puede ser facilmente aplicado en la industria de automatizacién, porque es muy facil la
monitorizacion y el cambio de parametros por el usuario.

* Parametros que se pueden cambiar a través del ordenador.
(Ex: Tiempo de Acel/Decel, Consigna de frecuencia etc.)
* Tipo de Interface RS485:
1) Los variadores siempre podran comunicar con otros ordenadores.
2) La conexidn a 31 variador se realizara con sistema multi-drop.
3) Interface resistente al ruido eléctrico.

Los usuarios podran utilizar convertidores RS232-485. Las especificaciones de los convertidores
dependeran de sus fabricantes. Refiérase al manual del convertidor para conocer mas detalles de sus
especificaciones.

Antes de la instalacion

Antes de la instalacion y funcionamiento, esto deberia ser leido detenidamente. Porque sino esto
podria causar dafios o averias a otros equipos.

Especificacion

Tipo Especificacion

Comunicacioén RS485

Transmision Bus, Multi drop Link System

Aplicable a variador | Serie SV-iG5A

Convertidor Convertidor RS232

Cor_lexmn a Max. 31

variadores

_Il?lstanc!a' , Max. 1,200m (Recomendada 700m)
ransmision
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15.1 Especificacion Del hardware

Modelo Especificacion
., Utilice los bornes de conexion S+, S- situados en el bornero de
Instalacion
control.
Alimentacion Utilice una fuente aislada a la alimentacién del variador

Especificaciones de comunicacion

Modelo Especificacion
Velocidad 19.200/9.600/4.800/2.400/1.200 baudios seleccionable
Comunicacion
Procedimiento de . , ., .
Sistema de comunicacién asincrona
Control
Slstema de_ , Sistema Half duplex
comunicacion
Sistema de ASCII (8 bit)
caracteres
Stop bit length Modbus-RTU: 2 bit LS Bus: 1 bit
Check Sum 2 byte
Paridad chequeo Ninguno
Instalacion

Conexionado de la linea de comunicacion

Conecte la linea de comunicacion RS485 a los bornes (S+), (S-) del bornero de control.
Verifique una buena conexion en los bornes y alimente el variador.
Si la linea de comunicacion estéd conectada correctamente ajuste los siguientes parametros:

» DRV-03 [Drive mode]: 3(RS485)
» DRV-04 [Freg. mode]: 7(RS485)
»  1/0O-60 [Numero Var.]: 1~ 250 (Si hay mas de un variador conectado ,asegurese de dar un numero diferente a cada
uno)
I/0-61 [Ajuste Baudios-]: 3 (9.600 bds (Ajuste de fabrica)
I/0-62 [Modo perdida ]: 0 - No actua (Ajuste de fabrica)
I/0-63 [Time-Out]: 1.0 seg (Ajuste de fabrica )
I/0-59 [Protocolo Comunicacién.]: 0 - Modbus-RTU, 1 — LS BUS

v vew
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15.2 Conexién entre ordenador y variadores

Sistema de configuracién

Convertidor
RS232/485
Variador #1 Variador #2 Variador #n
PC
@ @

- El nimero de variadores conectados no puede ser superior a 31.

- La longitud méxima de comunicacién es 1200mts. Para asegurar una comunicacién estable, la
longitud recomendable no ha de superar los 700mts.

- Asegurese de cerrar la linea de comunicacién con JP1 situado en la tarjeta de control encima de los
bornes S+, S-.

Funcionamiento

Chequee las conexidnes entre ordenador y variador .

Ponga en tension el variador. Pero no conecte la carga hasta que no se establezca la comunicacion
entre el ordenador y el variador.

Ponga en marcha el programa de comunicacién desde el ordenador .

“DriveView”es un programa que suministra LS Industrial Systems para el usuario.
Para poder comunicar desde un ordenador con el variador.

Para utilizar el software siga las instrucciones de funcionamiento que acompafan al mismo.
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16. DECLARATION OF CONFORMITY

Council Directive(s) to which conformity is declared:
CD 73/23/EEC and CD 89/336/EEC
Units are certified for compliance with:

EN 61800-3/A11 (2000)
EN 61000-4-2/A2 (2001)
EN 61000-4-3/A2 (2001)
EN 61000-4-4/A2 (2001)
EN 61000-4-5/A1 (2001)
EN 61000-4-6/A1 (2001)
EN 55011/A2 (2002)

EN 50178 (1997)

IEC/TR 61000-2-1 (1990)
EN 61000-2-2 (2002)

Type of Equipment: Inverter (Power Conversion Equipment)
Model Name: SV - iG5A Series
Trade Mark: LG Industrial Systems Co., Ltd.
Representative: LG International (Deutschland) GmbH
Address: Lyoner Strasse 15,
Frankfurt am Main, 60528,
Germany
Manufacturer: LG Industrial Systems Co., Ltd.
Address: 181, Samsung-ri, Mokchon-Eup,
Chonan, Chungnam, 330-845,
Korea

We, the undersigned, hereby declare that equipment specified above conforms to the Directives and
Standards mentioned.

Place: Frankfurt am Main Chonan, Chungnam,
Germany Korea

20/03/e}

/L
= Fgrattre-ADate)
2002/11/26

. (Signature/Date)
Mr. Ik-Seong Yang / Dept. Manager Mr. Jin Goo Song / Genera% Manager

(Full name / Position) (Full name / Position)
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16.1 ESTANDARES TECNICOS APLICADOS

Los estandares aplicados cumpliendo con los requisitos principales de las Directivas 73/23/CEE sobre
"Material eléctrico para su utilizacion con determinados limites de tensiéon" y 89/336/CEE sobre
"Compatibilidad Electromagnética" son los que a continuacién se relacionan:

« EN 50178 (1997)

« EN 61800-3/A11 (2000)

« EN 55011/A2 (2002)

*« EN 61000-4-2/A2 (2001)

« EN 61000-4-3/A2 (2001)

* EN 61000-4-4/A2 (2002)

« EN61000-4-5/A1 (2000)

« EN61000-4-6/A1 (2001)

« CEI/TR 61000-2-1 (1990)

« EN 61000-2-2 (2002)

“Informacion de seguridad para equipos tecnolégicos".

“Sistemas de variacidn ajustable de velocidad eléctricas. Parte 3: EMC Incluye
métodos estandar especificos ”

“Limites y métodos de medicion de las caracteristicas de las
perturbaciones de radio de los equipos industriales, cientificos y
médicos (ISM) de radio frecuencia."

“Compatibilidad electromagnética (EMC). Parte 4: Técnicas de
comprobacién y medicion. Seccién 2: Test de inmunidad y descargas
electroestéticas.”

“Compatibilidad electromagnética (EMC). Parte 4: Técnicas de
comprobaciéon y medicion. Seccién 3: Test de inmunidad de campo
electromagnético, radiado, radiofrecuencia.”

“Compatibilidad electromagnética (EMC). Parte 4: Técnicas de
comprobacion y medicion. Seccién 4: Trastornos eléctricos transitorios
rapidos eléctricos / Test de inmunidad a picos.”

“Compatibilidad electromagnética (EMC). Parte 4: Técnicas de
comprobaciéon y medicién. Seccion 5: Test de inmunidad por sobre
corriente.”

“Compatibilidad electromagnética (EMC). Parte 4: Técnicas de
comprobacién y medicién. Seccion 6: Inmunidad a perturbaciones
conducidas, campos de radio-frecuencia inducida.”

“Compatibilidad electromagnética (EMC) Parte 2: Entorno, descripcién
de entorno de perturbaciones conducidas y sistemas de alimentacién
de baja tensidn para la sefializacion publica.”

“Compatibilidad electromagnética (EMC). Parte 2: Entorno, nivel de
compatibilidad perturbaciones de baja frecuenciay sistemas de
alimentacion de baja tension para la sefializacién publica."
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17. FILTROS RFI de RED

LA GAMA DE LAS SERIES DE FILTROS L.S. DE ENTRADA DE ALIMENTACION FF (Footprint) — FE
(Standard), HA SIDO ESPECIFICAMENTE DISENADA PARA OPERAR CON VARIADORES LS DE ALTA
FRECUENCIA. LA UTILIZACION DE FILTROS L.S. CONJUNTAMENTE CON LA RECOMENDACION AL
DORSO, COLABORAN A GARANTIZAR UN FUNCIONAMIENTO PERFECTO DE LOS EQUIPOS
SENSIBLES AL TIEMPO QUE CUMPLEN CON LOS ESTANDARES DE EMISIONES E INMUNIDAD
ENS50081-EN 61000-6-3:02 Y EN 61000-6-1:02.

PRECAUCION

S| SE HUBIERAN INSTALADO MODULOS DE PROTECCION DE FUGAS DE CORRIENTE EN LA FUENTE
DE ALIMENTACION, SE DEBERA TENER PRESENTE QUE EL MODULO PODRA INDICAR ANOMALIA
CON LA ALIMENTACION EN POSICION "ON" U "OFF".

PARA EVITAR ESTA SITUACION, LA SENSIBILIDAD DE LA CORRIENTE DEL MODULO DE PROTECCION
DEBERA SER SUPERIOR AL VALOR DE LA FUGA DE CORRIENTE QUE SE PRODUZCA EN EL PEOR DE
LOS CASOS SEGUN LA TABLA QUE FIGURA A CONTINUACION.

INSTRUCCIONES RECOMENDADAS DE INSTALACION

Para cumplir con la directiva EMC, es necesario seguir estas instrucciones con el mayo rigor
posible. Cumpla con los procedimientos de seguridad habituales en la manipulacién de equipos
eléctricos. Todas las conexiones eléctricas del filtro, variador y motor deberan ser realizadas por
técnicos electricistas cualificados.

1-) Compruebe la placa de caracteristicas del filtro para asegurarse que la corriente, tensién y el
nuamero del modelo son correctos.

2-) Para obtener los mejores resultados, el filtro deberd instalarse lo mas cerca posible
del conexionado de las fuentes de alimentacién, normalmente directamente después
del seccionador del circuito o del interruptor de alimentacion.

3-) El panel interior del armario eléctrico debera adaptarse a las dimensiones del filtro
para su correcto montaje. Es importante desprender la pintura etc. de los orificios de
montaje asi como de la cara expuesta del panel para garantizar el mejor contacto
posible del filtro a tierra.

4-) Asegurese de fijar correctamente el filtro.

5-) Conecte las conexiones de alimentacién a los bornes del filtro con la marca LINE,
conecte los cables de tierra al conector de tierra suministrado. Conecte los bornes del
filtro con la marca LOAD a la entrada de alimentacion del variador utilizando
longitudes cortas de cable de secciéon adecuada.

6-) Conecte el motor y fije el nucleo de ferrita (choques o ferritas de salida) lo mas
cerca posible del variador. Se deberéa utilizar cable blindado o apantallado donde las
tres fases trifasicas den una o dos vueltas por dentro del nucleo de ferrita. EI conductor
de tierra debera estar correctamente conectado a los extremos del variador vy del
motor. La pantalla deberé conectarse al chasis y directamente a tierra.

7-) Conecte los cables de control siguiendo las instrucciones del manual del variador.
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ES IMPORTANTE QUE LOS CABLES SEAN LO MAS CORTOS POSIBLES Y QUE EL
CABLEADO DE LA FUENTE DE ALIMENTACION Y DE SALIDA DEL MOTOR ESTE BIEN

SEPARADO.

FF SERIES ( Footprint )

INVERTER

ﬂllllll

CABLE APANTALLADO
SHIELDED CABLE

FE SERIES ( Standard )

FILTER

FILTER

INVERTER

CABLE APANTALLADO
SHIELDED CABLE
MOTOR
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EMI / RFI Filtros

—y
Variadores LS , serie iG5A Ls

Serie iG5A [ Filtros Footprint
CORRIENTE CHOQUES

Variador POTENCIA | CODIGO INTENSIDAD | TENSION FUGAS E'MEN?\?NEZ :?ONTAJE X PESO TORNILLO | DE SALIDA
TRIFASICO NOM. MAX.
SVO04iG5A-2 oww 05mA 27mA | 175x76x40 161x53 1.2Kg. M4 | FS-1

e BA | 250VAC -
SVO0SIG5A2 | 0.75kwW 05mA 27mA | 1765x1075x40 |  1625x84 | 1.2Kg. M4 -

FRc 12A 250VAC | 05ma 27mA | 1765x107.5x40 |  162.5x84 13Kg Mé | FS—2
SVO15iG5A-2 LSKW | T012-(x) : xI0r : G-
SV022iG5A-2 200N | FFGBA-
SVOM0GaA oo 102000 20A | 250VAC | 05mA 27mA | 1765x147.5x45 | 1625x124 | 18Kg Md | FS—2
SV0S5IG5A2 | 5SKW _';ggo‘r’_'(“x' ) | 0A 250VAC | 0SmA 27mA | 266x1855x60 |  252x162 2Kg. M4 | FS—2
SVO75iG5A-2 7.5k 'igsG(i/& ) 50A 250VAC | 05mA 2TmA | 270x189.5x60 |  252x162 25Kg. M4 | Fs—2
SV004iG5A-4 04W | FFGBA-
T T e 5A 380VAC | 05mA 2TmA |  175x76.5x40 161x53 1.2Kg. M& | FS—1
SVOISIGSA4 | L5KW %565-/& ) 6A 380VAC | 05mA 27mA | 1765x107.5%40 | 1625x84 | 12Kg. | M4 | FS—1
SV022iG5A-4 2200 | FFGBA-
T Ty S| ToLL.00 11A 330VAC | 05mA 2TmA | 1765x1475x45 | 1625x124 | 15Kg. Mé | FS—2
SV0551G5A-4 55KW | FFG5A- FS—2
SVORGEAL s T030.00 30A 380VAC | 05mA 27mA | 266x185.5x60 |  252x162 2Kg. M4
Serie iG5A [ Filtros Estandar

LEAKAGE | DIMENSIONS | MOUNTING OUTPUT

INVERTER POWER |CODE | CURRENT |VOLTAGE | copbies | JME\DIONS - FPONTES - fweighr | mount | 2L00eC
THREE PHASE NOM. MAX.
SVO04iGEA2 | 0.4KW
S ool o oL FETOOS(x) | 6A 250VAC | 05MA27mA | 250x110x60 | 238x76 16Kg. | - FS-2
SVOISGSA2 | LSOW | rETora(s | 128 250VAC | O5mA 7mA | 250x110x60 | 238x76 ke | FS-2
SVO22iG5A-2 | 2.2KW
Voo o FETo20x) | 208 250VAC | 05mA 7mA | 270x140x60 | 258x106 v | = FS-2
SV0S5iG5A-2 | 5.5KW | FE-T030{x) | 30A 250VAC | 05mA27mA | 270x140x60 | 258x106 24Kg. |- FS-2
SVO75iG5A-2 | 7.5KW | FE-T050{x) | 50A 250VAC | 0.5mA27mA | 270x140x90 | 258x106 32Kg. |- FS-2
SVOO4IG5A-4 | 0.4KW
SVOOBIG5A-4 | 0.75KW | FE-TOOG-(x) | 6A 380VAC | 05MA27mA | 250x110x60 | 238x76 16Kg. |- FS-2
SVOI5IG5A-4 | 15KW
SVO22iG5A-4 | 2.2kW
Voo 2 FETOI2(x) | 12A 38VAC | 0.5mA 7mA | 250x110x60 | 23876 16Kg. |- FS-2
SV0S5IG5A-4 | 5.5kW
oo sy FETose(x) | 30A 380VAC | 05MA27mA | 270x140x60 | 258x106 24Kg. |- FS-2

(x) (1) Entorno industrial EN50081-2 (clase A) -> EN61000-6-4:02
(3) Entorno domestico EN50081-1 (clase B) -> EN61000-6-3:02

-128 - SV-iG5A



J | i ﬁ E
Y
Y
coo CJ
w| X gg 2ls w| x
s~ = e
70 —
L
L
ol
Y FS -1 21 85 46 70
/gn IY FS-2 | 285 | 105 62 90
P A—
LS
-129 - SV-iG5A



Lider en componentes eléctricos y automatizacion

LS Industrial Systems

Nuevo nombre de @ LG Industrial Systems

La evolucion del producto hace que la informacion de este manual esté sujeta a cambios
en el futuro sin previo aviso.
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